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Servomotori in Kit - Serie NK 
www.parker-automation.com/nk

Servomotori in Kit - Serie NK 

Breve panoramica
Descrizione

Il concetto di servomotore in kit è un approccio 

innovativo che permette la completa integrazione del 

motore in un sistema meccanico.

Questo approccio fa si che i vincoli dimensionali della 

macchina non siano più un problema.

I motori in kit rappresentano una soluzione più 

accurata, affidabile e robusta rispetto ai metodi 

costruttivi tradizionali.

Di base è disponibile una gamma completa di prodotti 

capaci di rispondere alle esigenze dei più disparati 

sistemi meccanici. 

Varianti specifiche potranno essere sviluppate su 

richiesta.

Vantaggi

azionamento

Applicazioni 

Caratteristiche Tecniche - Panoramica

Servomotori in kit

Coppia a bassi giri

Velocità max.

Max potenza 

continuativa

Inerzia

Peso

Servomotore in kit con raffreddamento ad acqua

Coppia a bassi giri

Velocità max.

Max potenza 

continuativa

Inerzia

Peso
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Servomotori in Kit - Serie NK 
Dati Tecnici

Dati Tecnici

(Per Servomotore in kit con raffreddamento ad acqua, contattare Parker)

 Coppia

 di Stallo 

M0
(1)

[Nm]

Coppia 

Nominale

MN

[Nm]

 Velocità 

max. 

NMAX

[min-1]

Corrente a 

bassi giri 

I0

[ARMS]

Corrente 

nominale

IN

[ARMS]

Momento di 

Inerzia

J

[kgmm2]

Codice Prodotto

Alimentazione 230 VCA - monofase oppure trifase

R

T R

R

R

R

R

R

R

R

R

R

G

R

R

R

R

R

L R

R

R

R

Alimentazione 400 - VCA trifase

T R

R

R

R

L

R

R

R

R

R

R

R

R

N

R

R

R

R

R

R

R

R

R
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Servomotori in Kit - Serie NK 

Azionamenti in Abbinamento

Motori standard

Rif.

 Velocità max. 

AC890 - 638 - Digivex

NMAX

[min-1]

 Velocità max.  

Compax3

NCOMPAX3

[min-1]

Taglia azionamento

Compax3 638

Alimentazione 230 VCA - monofase oppure trifase

Motori standard 

Rif.

Velocità max. 

AC890 - 638 - Digivex

NMAX

[min-1]

Velocità max.

Compax3

NCOMPAX3

[min-1]

Taglia azionamento

Compax3

Alimentazione 400 VCA - trifase

Servoazionamenti in abbinamento
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Servomotori in Kit - Serie NK 

Dimensioni

Dimensioni

Motore
A

[mm]

B

[mm]

L

[mm]

85

Opzione

Motore
A

[mm]

B

[mm]

L

[mm]
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Servomotori in Kit - Serie NK

Codice d’Ordine

Codice d’Ordine

Serie NK

5

NK110 E A KR1 0 00

1 Tipo di motore

NK110

NK210

NK310

...

2 Raffreddamento

E

W

3 Sensori di retroazione/Motori

A

M

R

S

T

U

V 

W

X

Y

Z

Q

4 Tipo di motore

PR1

TR1

JR1

...

5 Protezione termica + Freno/Motori

0

1

2

3

4

5

6 Caratteristiche meccaniche/Motori

00

XX
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Motore Mandrino in Kit - Serie SKW Series
www.parker-automation.com/skw

Motore Mandrino in Kit - Serie SKW Series

Breve panoramica
Descrizione

I servomotori ad elevata dinamica serie SK, sincroni 

a magneti permanenti, sono compatti e vengono 

impiegati in applicazioni mandrino fino a 20 kW. 

La Serie SK, fornita come componenti separati da 

integrare nella struttura meccanica della macchina, 

offre prestazioni a coppia costante in un’ampia gamma 

di velocità.

Caratteristiche

meccanica

automatici

Applicazioni

Caratteristiche Tecniche - Panoramica

Tipo di motore

Alimentazione

Gamma di potenza

Gamma di velocità

Isolamento 

(CEI 60034-1)

Raffreddamento

Connessioni

Tipo di costruzione
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Motore Mandrino in Kit - Serie SKW Series
Dati Tecnici

Dati Tecnici

Caratteristiche elettriche - motori raffreddati ad acqua

Potenza 

Nominale

PN

[kW]

Coppia 

nominale

TN

[Nm]

Velocità 

nominale

VN

[min-1]

Numero 

di poli 

Coppia 

a bassi giri 

[Nm]

T0

[Nm]

Coppia di 

picco 

TPEAK

[Nm]

Corrente 

nominale

IN

[ARMS]

Corrente a 

bassi giri 

I0

[ARMS]

Codice prodotto
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Motore Mandrino in Kit - Serie SKW Series
Dimensioni

Dimensioni

Codice prodotto D (mm) L [mm]



186

M
o

to
ri

S
e

rie
 S

K
W

Motore Mandrino in Kit - Serie SKW Series
Codice d’Ordine

Codice d’Ordine

Serie SKW

5

SK W 082 S 37 LALR 0000

1 Tipo di motore

SK

2 Raffreddamento

W

A

3 Diametro esterno

061

073

082

091

096

103

4 Elemento

-

S

R

5 Lunghezza L [mm]

37

75

112

...

6 Caratteristiche di Coppia/Velocità

LALR

LAER

LAHR

...

7 Interfaccia

0000
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Elettromandrini in Kit - Serie HKW 
www.parker-automation.com/hkw

Elettromandrini in Kit - Serie HKW 

Breve panoramica
Descrizione

I motori HKW sono servomotori sincroni a magneti 

permanenti per applicazioni mandrino fino a 230 kW. 

Forniti come componenti da integrare nella struttura 

della macchina, i motori HKW beneficiano della tecnica 

di deflussaggio per fornire coppie elevate a bassi giri e 

velocità molto alte a potenza costante.

Applicazioni

Caratteristiche

meccanica

Caratteristiche Tecniche - Panoramica

Tipo di motore

Tipo di costruzione

Alimentazione

Gamma di potenza

Gamma di velocità

Isolamento 

dell’avvolgimento 

statore in accordo 

con CEI 60034-1 

Temperatura 

ambiente

Altitudine

Raffreddamento

Varianti statore

Varianti rotore

Connessioni
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Elettromandrini in Kit - Serie HKW 
Dati Tecnici

Alimentazione 540 VCC  

Motore

S1/S6 

Potenza 

PS1

[kW]

Coppia a 

bassi giri 

M0 

[Nm]

Coppia a 

bassi giri 

S6 

M0S6

[Nm]

Velocità 

di base 

Nb 

[min-1]

Velocità 

massima 

N

[min-1]

Corrente 

permanente a 

bassi giri 

I0 

[Arms]

S6 Corrente 

a bassi giri 

I0S6 

[Arms]

Inerzia 

rotore 

J 

[kgmm²]

Costante 

di tempo 

termica 

Tth 

[min]

58

Dati Tecnici
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Elettromandrini in Kit - Serie HKW 

Dati Tecnici

Alimentazione 540 VCC 

Motore

Avvolgimento 

resistenza 

fase-fase (25 °C)

Rb

[Ω]

Avvolgimento 

induttanza 

fase-fase 

Ld

[mH]

Avvolgimento 

induttanza 

fase-fase 

Lq

[mH]

Numero di 

poli 

Corrente 

di corto 

circuito 

Icc

[Arms]

Massa 

motore 

M 

[kg]

Raffreddamento 

ad acqua 

[Tmax 25 °C] 

portata 

[l/min]

Forza contro 

elettromotrice 

a 1000 min-1

Ke 

[Vrms]

Frequenza 

alla 

massima 

velocità

5

8
5

8

5

58
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Elettromandrini in Kit - Serie HKW 

Dati Tecnici

Alimentazione 540 VCC

Motore

S1/S6 

Potenza 

PS1 

[kW]

Coppia a 

bassi giri 

M0 

[Nm]

Coppia a 

bassi giri 

S6 

M0S6 

[Nm]

Velocità 

di base

Nb 

[min-1]

Velocità 

massima

N 

[min-1]

Corrente 

permanente a 

bassi giri 

I0

[Arms]

S6 Corrente 

a bassi giri 

I0S6 

[Arms]

Inerzia 

rotore 

J 

[kgmm²]

Costante 

di tempo 

termica 

Tth 

[min]

5
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Elettromandrini in Kit - Serie HKW 

Dati Tecnici

Alimentazione 540 VCC 

Motore

Avvolgimento 

resistenza 

fase-fase (25 °C)

Rb

[Ω]

Avvolgimento 

induttanza 

fase-fase 

Ld

[mH]

Avvolgimento 

induttanza 

fase-fase 

Lq

[mH]

Numero di 

poli 

Corrente 

di corto 

circuito 

Icc

[Arms]

Massa 

motore 

M 

[kg]

Raffreddamento 

ad acqua 

[Tmax 25 °C] 

portata 

[l/min]

Forza contro

elettromotrice 

a 1000 min-1

Ke 

[Vrms]

Frequenza 

alla 

massima 

velocità

8
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Elettromandrini in Kit - Serie HKW 

Dimensioni

Dimensioni Senza carcassa Con camicia di raffreddamento

Prodotto d (mm) D (mm) L [mm] d (mm) D (mm) L [mm]

85

Dimensioni

Statore senza carcassaStatore con camicia di raffreddamento
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Elettromandrini in Kit - Serie HKW 

Codice d’Ordine

Codice d’Ordine

Serie HKW 

5 8

HK W 155 - 120 CAP R 0 000

1 Tipo di motore

HK

2 Raffreddamento

W

A

3 Diametro esterno

085

108

155

195

242

310

4 Elemento

-

S

R

5 Lunghezza L [mm]

136

169

150

...

6 Caratteristiche di Coppia/Velocità

BAU

BAP

BAK

...

7 Codice fisso

R

8 Opzioni meccaniche

0

1

2

3

9 Interfaccia

000



194

M
o

to
ri

S
e

rie
 H

K
W

Elettromandrini in Kit - Serie HKW 

Tavola di corrispondenza tra HW e HKW

HW HKW HW HKW HW HKW 

Tavola di corrispondenza tra HW e HKW
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Motori Coppia in Kit - Serie TK 
www.parker-automation.com/tk

Descrizione

Il motore coppia in kit TK, fornito con rotore e statore 

separati, permette la completa integrazione del motore 

in un sistema meccanico e consente di semplificare il 

design, ridurre i costi ed aumentare la precisione.

La Serie TK si distingue dalla soluzione tradizionale per 

la robustezza, che la rende particolarmente adatta agli 

ambienti "difficili”.

Grazie al know-how nel design e nella produzione dei 

motori coppia , la serie TK viene anche fornita come 

un sistema completo assemblato che include sistema 

di raffreddamento, cuscinetti, sensori di retroazione.

Vantaggi

Applicazioni

Caratteristiche

Montaggio

Motori Coppia in Kit - Serie TK 

Breve panoramica

Caratteristiche Tecniche - Panoramica

Altezze albero 

Alimentazione

Coppia

Isolamento statore 

in accordo con 

CEI 60034-1 
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Motori Coppia in Kit - Serie TK 
Dati Tecnici

Dati Tecnici

Alimentazione 400 V

Motore

Potenza 

nominale

Pn 

[kW]

Velocità 

nominale 

Nn 

[min-1]

Coppia 

nominale

Mn 

[Nm]

Velocità max.

[min-1]

Coppia a bassi 

giri 

[Nm]

Corrente a bassi 

giri

[Arms]

TKW131HL

TKW131HC

TKW132HL

TKW132HF

TKW133HN

TKW133HH

TKW133HD

TKW134HN

TKW134HJ

TKW134HF

TKW135HM

TKW135HG

TKW136HM

TKW136HF

TKW201HF

TKW201HM

TKW202HF

TKW202HS

TKW203HD

TKW203HE

TKW203HR

TKW204HI

TKW204HV

TKW205HH

TKW205HM

TKW205HU

TKW206HG

TKW206HM

TKW206HS

TKW208HF

TKW208HM

TKW208HS

TKW301HB

TKW301HJ

TKW302HE

TKW302HJ

TKW302HP

TKW303HC

TKW303HJ

TKW303HN
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Motori Coppia in Kit - Serie TK 
Dati Tecnici

Alimentazione 400 V

Motore

Potenza 

nominale

Pn 

[kW]

Velocità 

nominale 

Nn 

[min-1]

Coppia 

nominale

Mn

[Nm]

Velocità max.

[min-1]

Coppia a bassi 

giri 

[Nm]

Corrente a bassi 

giri 

[Arms]

TKW304HG

TKW304HM

TKW304HN

TKW305HG

TKW305HN

TKW305HO

TKW306HF

TKW306HM

TKW306HO

TKW308HC

TKW308HL

TKW308HO

TKW30AHD

TKW30AHL

TKW30AHO

TKW401HA

TKW401HG

TKW402HG

TKW402HI

TKW402HP

TKW403HC

TKW403HJ

TKW403HL

TKW404HI

TKW404HQ

TKW404HR 85

TKW405HH

TKW405HQ

TKW406HG

TKW406HP

TKW406HQ 58

TKW408HF

TKW408HN 85

TKW408HQ

TKW40AHE

TKW40AHM

TKW40AHQ

TKW40CHD

TKW40CHK
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Motori Coppia in Kit - Serie TK 
Dimensioni

Dimensioni

Dimensioni Serie TK

Motore L d D 

Elementi di trasporto
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Motori Coppia in Kit - Serie TK 
Codice d’Ordine

Codice d’Ordine

Serie TK

5 8

TK W 20 4HG Y Z B 2 R 9 0 00

1 Tipo di motore

TK

2 Metodo di raffreddamento 

W

A

3 Altezze albero

13

20

30

40

4 Caratteristiche di Coppia/Velocità

1HL

1HC

2HL

...

5 Sensore di retroazione 

Y

B

6 Elementi di trasporto

B

C

D 

Z

7 Uscita cavi

B

8 Lunghezza cavo

2

9 Codice fisso

R

10 Connessioni

1

9

11 Protezione termica 

0

12 Interfaccia meccanica

00 Motore standard


