L’'innovazione e nell’aria

COMPONENTI PNEUMATICI INDUSTRIALI
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Diamo respiro

ail vostri progetti

Da sempre Waircom vuol dire
pneumatica. Marchio di riferimento
nella componentistica per
I’automazione industriale, \Waircom
€ il nome di un successo che

da cinquant’anni parla italiano.

La gamma oggi diversificata su
cinque linee di prodotto e una
struttura aziendale che dai tempi
dell’acquisizione da parte di MBS
si € resa sempre piu articolata sono
il chiaro segno di un’evoluzione
inarrestabile.

SEDI
AZIENDALI

L’azienda puo infatti contare oggi
su tre unita produttive — due

a Vizzolo Predabissi (Mi) e una

a Torre d’Arese (Pv) — e su tre sedi
logistiche a Vizzolo, Riozzo (M)

e Zelo Buon Persico (Lo) che
negli anni hanno permesso una
razionalizzazione della produzione
€ una gestione del sistema
qualita in un’ottica globale,
certificata ISO 9001:2000.

LINEE
DI PRODOTTO

CERTIFICAZIONI

VIZZOLO PREDABISSI - Milano
Uffici commerciali - Produzione

TORRE D’ARESE - Pavia

Produzione

ZELO BUON PERSICO - Lodi

Logistica

RIOZZO - Milano
Logistica

TORINO - WAIRCOM MBS PIEMONTE

Consociata

CILINDRI UNI EN ISO 9001:2000

VALVOLE ED ELETTROVALVOLE
TRATTAMENTO ARIA
TUBI E RACCORDI

DET NORSKE VERITAS

QUALITY MANAGEMENT SYSTEM CER

ssi (M) - Italy

SINCERT
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Servizio, consulenza, dinamismo
I’atmosfera che vi piace

Linnovazione va controcorrente, Sempre e in ogni caso il cliente

in Waircom. Alla strategia oggi pit Waircom puo infatti contare

diffusa di zero inventory abbiamo Su un servizio puntuale.

preferito la strada opposta: con Un personale tecnicamente preparato
migliaia di referenze costantemente e dinamico & infatti I'altra chiave

a magazzino possiamo garantire una del nostro successo: professionalita
netta riduzione del time to market, giovani ma forti di un’esperienza

con grossi vantaggi in termini di tecnica e commerciale di alto livello
efficienza, flessibilita e accuratezza sono sempre in grado di fornire

nella risposta ai bisogni del cliente. assistenza e supporto.

MANAGEMENT
QUALITY
MANAGEMENT SYSTEM

PRODUCTION

MARKETING

SALES NETWORK
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Ricerca e progettazione
sempre sotto pressione

In Waircom diamo grande respiro
alla ricerca e alle nuove tecnologie:
i software di ultima generazione per
la progettazione 2D e 3D sono gli
strumenti che da anni ci permettono
di garantire soluzioni ritagliate sulle
specifiche necessita del mercato.
Ogni contesto applicativo & per noi
una sfida, che accettiamo con la
certezza di poter essere sempre
all'altezza delle aspettative.

BISOGNO SPECIFICO
DEL CLIENTE

ANALISI
TECNICA

Non venire meno alle attese
del mercato significa essere
costantemente sotto pressione:
in Waircom ci proponiamo una
riduzione del time to market
anche per i prodotti speciali.
Un impegno che fa dell’azienda
uno dei punti di riferimento

per il comparto a livello
internazionale.

PROGETTAZIONE
E SVILUPPO

FEEDBACK COL CLIENTE
PRODUZIONE AD HOC




\



Da noi la qualita
respira aria di casa

Qualita non € una parola vuota.
Qualita in Waircom significa rispetto
di scrupolosi cicli produttivi e un
collaudo meticoloso di ogni singolo
prodotto. Significa, non per ultimo,
una gestione integrata, flessibile

e coordinata della produzione,
sempre capace di far fronte a ogni
emergenza.

RAW MATERIAL
QUALITY CONTROL

CNC
MACHINING CENTERS

Ma la velocita non & niente se
manca I'accuratezza. La tecnologia
Waircom dispone di strumenti
appropriati per assicurare un livello
di precisione senza confronti.
Macchinari di produzione e collaudo
a controllo numerico, centri di lavoro,
transfer, proiettori di profili,
macchine per spessore trattamento
superficiale e per il controllo

della durezza: ¢ la tecnologia

a testimoniare il nostro impegno

per la qualita totale.

PRODUCTION

QUALITY CONTROL ASSEMBLING

TESTING
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Una distribuzione flessibile
pronta a prendere il volo

Waircom puo contare su Una rete complessa ed estesa
un’invidiabile presenza sul territorio: che rende tutto piu semplice:

sedi aziendali e distributori sono cosi vogliamo descrivere il nostro
strategicamente collocati in impegno in termini di servizio.
prossimita dei principali distretti Waircom fa affidamento su una rete
industriali. Non poco per un’azienda di distributori, rivenditori e agenti
che si propone come partner estesa su tutto il territorio nazionale
di lavoro per un’ampia fetta e ramificata in molti paesi esteri
dell’industria. a formare un network di portata

sempre piu internazionale.

COSTANTE REPERIBILITA
IN MAGAZZINO INTERNO

NETWORK NETWORK
NAZIONALE INTERNAZIONALE







Un successo

di portata internazionale

Ormai sicuri a casa nostra, Ci
sentiamo pronti per I'estero. Siamo
ormai preparati a scommettere sui
mercati emergenti, coscienti di poter
contare sulla medesima flessibilita
che ha decretato il successo della
politica commerciale nel nostro
Paese. Il tutto grazie al grande
potenziale strategico di Waircom:
le persone, sempre e comunque

il nostro vero capitale.

ARABIA SAUDITA

AUSTRALIA

CANADA

COLOMBIA

COSTA D’AVORIO

DANIMARCA

EGITTO

EMIRATI ARABI

FRANCIA

GIAPPONE

GIORDANIA

GRECIA

KUWAIT

MALESIA

MAROCCO

OLANDA

PAKISTAN

POLONIA

PORTOGALLO

REGNO UNITO

REP. CECA

ROMANIA

SINGAPORE

SLOVENIA

SUD AFRICA

TAILANDIA

TUNISIA

TURCHIA

VIETNAM

ZIMBABWE
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Organizzazione commerciale ltalia

UFFICIO COMMERCIALE WAIRCOM M.B.S. S.p.A.
Via Piemonte 13/15 - 20070 Vizzolo Predabissi (MI) - Italia

Tel: +39 02 98230821 - Fax: +39 02 98230830

www.waircom-mbs.com - vendite@waircom-mbs.com

DISTRIBUTORI E RIVENDITORI

ABRUZZO

AFl S.n.c.

Via Penne, 10 - 66013 CHIETI SCALO

Tel: 0871/561812 Fax: 0871/552290

DI EMIDIO DOMENICO

Via G. di Vittorio - Villa Pavone - 64100 TERAMO
Tel: 0861/210242 Fax: 0861/210243

DI EMIDIO S.r.l.

Zona Ind.le Colleranesco - 64020 GIULIANOVA (TE)
Tel: 085/8004550/8002624 Fax: 085/8004879
ICAM COMMERCIALE S.a.s.

Via Ciccarone, 112 - 66054 VASTO (CH)

Tel: 0873/3711306 Fax: 0873/3711205

SERAFINI MARIO S.r.l.
Via Saletti, Zona Commerciale - 66041 PIAZZANO DI ATESSA (CH)
Tel: 0872/897029 Fax: 0872/888923

BASILICATA

GIOVANNI VENNERI & C. S.r.l.
Via della Fisica, 26 - 85100 POTENZA
Tel: 0971/472210-11 Fax: 0971/472212

CALABRIA

FIM S.a.s.

Viale del Lavoro, 79 - 87012 CASTROVILLARI (CS)
Tel. 0981/480102 Fax 0981/483100
FORNITURE INDUSTRIALI LAVILLA GIOVANNI

Via Carrera, 49/a - 89122 REGGIO CALABRIA
Tel. 0965/650630 Fax 0965/650630

CAMPANIA

AR.TEC.SUD S.a.s.

Via Appia, 110 - 83100 ATRIPALDA (AV)
Tel: 0825/622721 Fax: 0825/1910261
CASA DEL CUSCINETTO S.a.s.

Zona Industriale - 84132 FUORNI (SA)
Tel: 089/771177 Fax: 089/771131

CAVA CUSCINETTI S.r.l.

Via G. Palumbo, 35/37- 84013 CAVA DEI TIRRENI (SA)

Tel: 089/340009 Fax: 089/4454984

FIA S.a.s.

Via XX Settembre, 76 - 81020 SAN NICOLA LA STRADA (CE)
Tel: 0823/421343 Fax: 0823/421343

OLEODINAMICA PARTENOPEA S.a.s.

Via Martiri Atellani, 194 - 81030 ORTA DI ATELLA (CE)

Tel: 081/5022646 Fax: 081/5022646

PHI-AIR S.a.s.
Via Figliola, 57 - 80040 S. SEBASTIANO AL V. (NA)
Tel e Fax: 081/6583599-600

PRIME FORNITURE GENERALI S.a.s.
Via Fienile, 1 Contrada Salice - 80013 CASALNUOVO DI NAPOLI (NA)
Tel: 081/5228440-8369 Fax: 081/5227401

TECNOLOGIA OLEODINAMICA S.r.l.
Via Variante, 7 bis 93 - 80035 NOLA (NA)
Tel: 081/8235314 Fax: 081/5125118

EMILIA ROMAGNA

ACERO Sr.l.
Via A. Calzi, 30 - 48018 FAENZA (RA)
Tel: 0546/620731 Fax: 0546/621450

LUIGI BIANCHI S.p.A.

Via Giardini, 3 - 40128 BOLOGNA

Tel: 051/327844 Fax: 051/327114

AIR MECCANICA S.n.c.

Via Coriano, 58 - Blocco n. 32/E - 47900 RIMINI
Tel: 0541/387704-302721 Fax: 0541/382510

EUROTECNICA S.r.l.

Via Emila Est, 1301 - 41100 MODENA

Tel: 059/282640 Fax: 059/282763

FATI S.rl.

Via del Commercio n. 14/16 - 29100 PIACENZA
Tel: 0523/593210 Fax: 0523/593272

F.M.I. di FRANCESCHI & C. S.a.s.

Via Baganzola n. 28/A - 43100 PARMA
Tel: 0521/992200 Fax: 0521/987303

LAZIO

CASA DEL FRENO F.LLI PISTILLI S.n.c.
Via Epitaffio n. 128 - 04100 LATINA

Tel: 0773/663860 Fax: 0773/663528
S.L.M. S.r.l.

Via Cerro Antico - 03043 CASSINO (FR)
Tel: 0776/300702 Fax: 0776/370247
ELIA D’AGUANNO S.r.l.

Via dei Granatieri, 13 - 00060 CASTELNUOVO DI PORTO (ROMA)
Tel: 06/9070681 Fax: 06/90190989
TRAS.MEC S.a.s.

Via delle Palme, 31/A/B - 00171 ROMA
Tel: 06/2154139 Fax: 06/2154292

LIGURIA

BM SERVICE S.r.l.
Via Bombrini, 26 - ROSSO - 16149 GENOVA
Tel: 010/6422287 Fax: 010/6422287




LOMBARDIA

ARIA COMPRESSA S.r.l.

Corso Martiri della Liberazione, 40 - 23900 LECCO
Tel: 0341/282785 Fax: 0341/285273

ATEMI S.r.l.

Via Monte Bianco, 2 - 20095 CUSANO MILANINO (M)
Tel: 02/6198256 Fax: 02/6133611

BIGNARDI S.r.l.

Via del Sebino, 44/46 - 25126 BRESCIA

Tel: 030/294169 Fax: 030/3771178

EREDI DI M. FARINA S.r.l.

C.s0 Sempione, 45 - 20025 LEGNANO (M)

Tel: 0331/544311 Fax: 0331/453690

EUROPAIR S.n.c.

Via Cesare Battisti, 19 - 20042 ALBIATE BRIANZA (M)
Tel: 0362/915118 Fax: 0362/915141

FLUTEC S.r.l.

Via Raso, 5 - 25036 PALAZZOLO SULL'OGLIO (BS)
Tel: 030/7402960 Fax: 030/7402961

MICAR S.n.c.

Via Rosso di S. Secondo, 15 - 20134 MILANO

Tel: 02/7491091 Fax: 02/70126372

SATI AUTOMAZIONE S.a.s.

Via Antonio Gramsci, 23/A - 20020 ARESE (M)

Tel: 02/93581351 Fax: 02/93581351
TECNOVOLVENT S.r.l.

Via S. Ampellio, 5 - 20141 MILANO

Tel: 02/89500419 Fax: 02/89511927

UTECO FT.I. S.r.l.

Via Tranquillo Ercoli, 3 - 26845 CODOGNO (LO)

Tel: 0377/30043 Fax: 0377/36730

UTENSILERIA SUZZARESE S.a.s.

Via Galvani, 1/A - 46029 SUZZARA (MN)

Tel: 0376/521321 Fax: 0376/521936

VERZOLLA S.a.s. di MAMBRETTI PAOLO PRIMO

Via Brembo, 13/15 - 20052 MONZA (MI)
Tel: 039/21661 Fax: 039/2166444-2103010

MARCHE

SARO AUTOMAZIONI S.r.l.

Zona Ind.le “A” Via Vincenzo Breda - 62012 CIVITANOVA MARCHE (MC)
Tel: 0733/897795 Fax: 0733/897887

TECNOFORNITURE S.r.l.

Via Pasubio, 106 - 63037 PORTO D’ASCOLI (AP)

Tel: 0735/659945 Fax: 0735/655266

TORRESI RAFFAELE & C. S.n.c.

Zona Ind.le “A” Via S. Pertini, 51 - 62012 CIVITANOVA MARCHE (MC)
Tel: 0733/801120 Fax: 0733/801130

PIEMONTE

CONSOCIATA: WAIRCOM M.B.S. PIEMONTE S.r.l.

Via Farinelli, 6 - 10135 TORINO

Tel: 011/346008 Fax: 011/346772

ARCISA S.r.l.

Via Valpellice, 14/A - 10060 SAN SECONDO PINEROLO (TO)
Tel: 0121/500445 Fax: 0121/500370

BOURSIER S.a.s.

C.so Alessandria, 50 - 14100 ASTI

Tel: 0141/353933 Fax: 0141/594034

BOURSIER S.r.l.

Via Asinari di Bernezzo, 100 - 10146 TORINO

Tel: 011/727575 Fax: 011/727579

CENTRO CANAVESANO CUSCINETTI S.a.s.

C.s0 Re Arduino, 9/B - 10086 RIVAROLO CANAVESE (TO)
Tel: 0124/26324 Fax: 0124/25762

DOSIO & MUSSO S.n.c.

C.so Torino, 87/B - 10098 FERRIERA (TO)

Tel: 011/9368339 Fax: 011/9367787

NUOVA O.PE. S.n.c.

Via Molino Roero, 6 - 12020 MADONNA DELL'OLMO (CN)
Tel: 0171/411977 Fax: 0171/411421

VIEMME TECH

Via Tarantelli, 15 - 15033 CASALE MONFERRATO (TO)
Tel: 0142/72503 Fax: 0142/451853

PUGLIA E BASILICATA

ATIM S.a.s.

Via Monte Pollino, 23 - 70022 ALTAMURA (BA)
Tel: 080/3115257 Fax: 080/3143414

ATOM S.n.c.

Viale Capruzzi, 266 BC - 70124 BARI

Tel: 080/5428971 Fax: 080/5428971
GENERAL RICAMBI S.n.c.

C.s0 del Mezzogiorno, 18/24 - 71100 FOGGIA
Tel: 0881/637523 Fax: 0881/637524

IBC SUD S.r.l.

Via De Gasperi, 3/5 - 73030 TIGGIANO (LE)
Tel: 0833/790105 Fax: 0833/533306
TECNOFER S.r.l.

Traversa via Tramvia, 2/2 - 70051 BARLETTA (BA)
Tel: 0883/346744 Fax: 0883/337150

SARDEGNA

IDROP S.a.s.

Viale Elmas, 142 - 09100 CAGLIARI

Tel: 070/240048 Fax: 070/241172

IDROP 2 S.r.l.

Zona Ind.le Settore 6 - Via Niger - 07026 OLBIA (SS)
Tel: 0789/58195 Fax: 0789/593087

SICILIA

CENTRO OLEODINAMICA S.r.l.

Via zia Lisa, 253 - 95121 CATANIA

Tel: 095/5678514 Fax: 095/575826

Elli FIDERIO S.n.c.

Via S. Giuliano, 111/L - 97015 MODICA (RG)

Tel: 0932/763014 Fax: 0932/763014

MALTESE MAURIZIO

Via Selinunte, 2 - 91026 MAZARA DEL VALLO (TP)
Tel: 0923/942665 Fax: 0923/942665

TOSCANA

ATl S.as.
Via Pistoiese, 219 ang. Via Castagnoli n. 1 - 59100 PRATO (PO)
Tel: 0574/6961 Fax: 0574/39273

UMBRIA

SEAS.rl.
Via Pietrarossa, 1 - 06039 TREVI (PG)
Tel: 0742/381296 Fax: 0742/381296

VALLE D’AOSTA

ALA.S.as.

Loc. Pont Suaz, 66 - 11020 CHARVENSOD (AO)
Tel: 0165/32204 Fax: 0166/32204

VENETO E FRIULI VENEZIA GIULIA

FILIALE COMMERCIALE: WAIRFLEX S.a.s.
Viale Italia, 224 - 31015 CONEGLIANO (TV)
Tel: 0438/412552 Fax: 0438/41803
EMPORIO RICAMBI ROSSI S.r.l.

Via Este, 40/2 - 33100 UDINE

Tel: 0432/600114 Fax: 0432/520156
FIZNER AUTOMAZIONE S.a.s.

Via M. Giuliani Dalmati, 13 - 35129 PADOVA
Tel: 049/772700 Fax: 049/8072401
MARCANZIN & MEROTTO S.r.c.

Ve della Repubbilica, 236 - 31100 TREVISO
Tel: 0422/304111 Fax: 0422/306557
NOVELLO S.rl.

Ca Marcello, 73 - 30172 MESTRE (VE)

Tel: 041/6311633 Fax: 041/6310125
OLEOMEC S.r..

Via dell'Artigianato, 8 - 32100 BELLUNO (TV)
Tel: 0437/931252 Fax: 0437/33230

O.PS. Sl

Via Travnik, 18/2 - 34018 S. DORLIGO DELLA VALLE (TS)
Tel: 040/383808 Fax: 040/382555
PNEUMAC S.r.l.

Viale Italia, 254 - 31015 CONEGLIANO (TV)
Tel: 0438/35005 Fax: 0438/410211

SO.CL.LMA S.as.

Via Lago Maggiore, 8 - 36077 ALTAVILLA VICENTINA (VI)
Tel: 0444/370744 Fax: 0444/370748
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Informazioni
tecniche

FLUIDO

La maggior parte dei prodotti WAIRCOM M.B.S. possono essere alimentati con aria compressa lubrificata o non, cio vuol dire che tali componenti
ricevono una lubrificazione di base durante il montaggio in grado di garantire il funzionamento anche senza l'installazione di un lubrificatore;
comunque per una corretta lubrificazione consigliamo I'utilizzo dell’olio WAIRSOL classe 1SO22 studiato appositamente per I'uso in impianti
pneumatici.

E invece indispensabile I'utilizzo di un filtro con un grado di porosita di almeno 40 pm. Leliminazione della condensa avviene tramite rubinetto di
scarico (manuale, semiautomatico o automatico) posto sul fondo della tazza.

La pressione di utilizzo € indicata su ogni singola scheda tecnica e comunque in genere & compresa tra 1 e 10 bar.

PRESSIONE

CONCETTO DI PRESSIONE
Per pressione si intende il rapporto tra una forza e la superficie su cui essa agisce; si esprime dimensionalmente in unita di forza su unita di
superficie.

Pea =Fn/ Sed

PRESSIONE ATMOSFERICA
Pressione esercitata su una superficie di 1 cm? riferita a un’altezza di 0 m s.l.m., ad una temperatura di 20°C ed un’umidita del 65% ed equivale a
10,33 m di colonna di H,O o 760 mm di colonna di Hg.

PRESSIONE RELATIVA
Pressione di un fluido oltre la pressione atmosferica; € quella normalmente letta sul manometro.

PRESSIONE ASSOLUTA
Pressione di un fluido rispetto al vuoto assoluto; si ottiene sommando alla pressione relativa la pressione atmosferica.

PRESSIONE A MONTE
Pressione all'ingresso del componente pneumatico.

PRESSIONE A VALLE
Pressione all’uscita del componente pneumatico.

PRESSIONE DIFFERENZIALE (AP)
Differenza tra la pressione a monte e quella a valle.

LEGGE DI BOYLE-MARIOTTE
Il volume di una quantita di gas chiuso in un recipiente a temperatura costante € inversamente proporzionale alla pressione assoluta, vale a dire il
prodotto della pressione assoluta per il volume € costante per una determinata quantita di gas.

P, -V, =P, -V, =costante

LEGGE DI GAY LUSSAC

Il volume di una quantita di gas a pressione costante varia con il variare della temperatura
Vi/V, =T,/ T,

Ne consegue che a volume costante la pressione & direttamente proporzionale alla temperatura.
Py/P, =T, /T,

Da quanto sopra enunciato si ricava I'equazione dei gas perfetti:
P-V=n-R-T

dove:

P = pressione (atm)

V = volume (NI)

n = numero di moli di gas contenuti nel volume (mol)

R = costante universale dei gas perfetti (0,0821 NI - atm - K-1 - mol-)

T = temperatura assoluta in Kelvin (273 K= 0 °C)

CONDIZIONE NORMALE DELL’ARIA

Nei progetti di circuiti pneumatici industriali, si fa uso di misure inerenti all’aria nelle condizioni normali.

Per un Normal metro cubo d’aria (1 Nm3 d’aria) si intende:

1 m3 d’aria a temperatura di 273 K (0 °C) alla pressione di 1,013 bar (pressione dell’aria normale riferita al livello del mare)
1 Nm3 d’aria = 1000 NI d’aria
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PORTATA NOMINALE 0

La portata nominale corrisponde al volume di fluido che passa attraverso il punto di misura nell’'unita di tempo con una pressione relativa a monte
P1=6 bar (7 bar assoluti) e con una caduta di pressione di 1 bar, corrispondente ad una pressione relativa a valle P2=5 bar (6 bar assoluti) con una
temperatura del fluido di +20°C.

Generalmente € espressa in normali litri al minuto (NI/min).

La portata nominale puo dare un’indicazione sulle prestazioni delle valvole se le condizioni d’impiego sono quelle suddette.

Di seguito sono riportati i circuiti installati dalla WAIRCOM M.B.S. per effettuare le misurazioni di portata dei nostri prodotti secondo la norma
UNI'ISO 6358.

E
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B C L D F G H K

Circuito di prova per componenti con connessioni di entrata e di uscita

_____

A B C L D F G

Circuito di prova per componenti con scarico diretto nell’atmosfera

A - Gruppo di alimentazione e filtro

B — Regolatore di pressione registrabile

C - Valvola di esclusione

D - Tubo di misura della temperatura

E - Strumento di misura della temperatura

F — Tubo di misura della pressione a monte

G - Componente in prova

H — Tubo di misura della pressione a valle

| - Strumento di misura della pressione a monte
J — Strumento di misura della differenza di pressione
K - Valvola di regolazione della portata

L - Dispositivo di misura della portata
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(0 GRADO DI PROTEZIONE PER BOBINE O SOLENOIDI CON CONNETTORE

Per grado di protezione si intende la capacita intrinseca di proteggere e di proteggersi di una apparecchiatura elettrica sotto tensione
contro contatti accidentali o penetrazione di particelle solide e acqua. Si definisce con la sigla “I.P.” seguita da 2 numeri; il primo, da 0 a
6, classifica la protezione da contatti accidentali e penetrazione di polvere, il secondo, da 0 a 8, la penetrazione contro I'acqua. Le tabelle
sotto riportate descrivono i gradi previsti.

Gradi di protezione contro i contatti accidentali e la penetrazione di corpi solidi estranei

I
cifra

Denominazione

Spiegazione

0

Nessuna protezione.

Nessuna speciale protezione per le persone contro contatti accidentali con parti sotto tensione
oppure parti in movimento.
Nessuna protezione degli apparecchi contro la penetrazione di corpi estranei solidi.

Protezione contro la
penetrazione di corpi solidi di
grandi dimensioni.

Protezione contro contatti accidentali di grandi superfici con parti sotto tensione oppure in
movimento all’interno dell’apparecchio, per es. contatti con le mani, ma nessuna protezione
contro I'accesso volontario a queste parti. Protezione degli apparecchi contro la penetrazione di
corpi solidi con un diametro superiore a 50 mm.

Protezione contro la
penetrazione di corpi solidi di
media grandezza.

Protezione contro contatti delle dita con parti sotto tensione oppure in movimenti all’interno degli
apparecchi. Protezione contro la penetrazione di corpi solidi con un diametro superiore 2 12 mm.
per es. dito della mano.

Protezione contro la
penetrazione di corpi solidi di
piccole dimensioni.

Protezione contro contatti di utensili, conduttori o simili con uno spessore superiore a 2,5 mm.
con parti sotto tensione oppure in movimento all’interno degli apparecchi. Protezione contro la
penetrazione di corpi solidi con un diametro superiore a 2,5 mm. per es. arnesi, fili, eccetera.

Protezione contro la
penetrazione di corpi solidi di
piccolissime dimensioni.

Protezione contro contatti di utensili, conduttori o simili con uno spessore superiore ad 1mm. con parti
sotto tensione oppure in movimento all’interno degli apparecchi. Protezione contro la penetrazione di
corpi solidi con un diametro superiore ad 1mm. per es. arnesi fini, fili sottili, eccetera.

O B~ WO N

Protezione contro depositi di
polvere.

Protezione completa contro contatti con mezzi di qualsiasi genere con le parti sotto tensione
oppure in movimento all’interno degli apparecchi. Protezione contro depositi di polvere. La
penetrazione della polvere non € totalmente soppressa ma ¢ ridotta in modo da assicurare il
buon funzionamento dell’apparecchio.

Protezione contro la
penetrazione della polvere.

Protezione completa contro contatti con mezzi di qualsiasi genere con parti sotto tensione oppure
in movimento all’interno dell’apparecchio. Protezione totale contro la penetrazione della polvere.

Gradi di protezione contro la penetrazione di acqua

I
cifra

Denominazione

Spiegazione

Nessuna protezione.

Nessuna particolare protezione.

Protezione contro gocce
d’acqua con direzione
perpendicolare.

Le gocce d’acqua che cadono perpendicolarmente non devono avere alcun effetto nocivo.

Protezione contro gocce

d’acqua con direzione obliqua.

Le gocce che cadono con una inclinazione qualsiasi fino a 15° rispetto alla verticale, non devono
avere alcun effetto nocivo.

Protezione contro
gocciolatura d’acqua.

L’acqua che cade con una qualsiasi inclinazione fino a 60° rispetto alla verticale non deve avere
alcun effetto nocivo.

Protezione contro spruzzi
d’acqua.

L’acqua spruzzata da qualsiasi direzione contro I'apparecchio non deve evere alcun effetto
nocivo.

Protezione contro getti
d’acqua.

Il getto d’acqua di una lancia proiettato da qualsiasi direzione contro I'apparecchio, non deve
avere alcun effetto nocivo.

Protezione contro
inondazione.

L’acqua che penetra in un apparecchio a causa di un’inondazione, temporanea, per es. durante
il mare agitato, non deve avere alcun effetto nocivo.

Protezione contro
I'immersione.

L’acqua non deve penetrare in quantita tale da danneggiare I'apparecchio in caso di immersione
dello stesso per tempi e con pressioni prestabilite.

Protezione contro la
sommersione.

L’acqua non deve penetrare in quantita tale da danneggiare I’apparecchio in caso di sommersione
dello stesso con una pressione prestabilita e per un periodo di tempo indeterminato.
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Condutture e connessioni

Apparecchiature per il trattamento dell’aria

Denominazione

Descrizione

Simbolo

Denominazione

Descrizione

Linea di pressione

Linea per il trasferimento di energia

Filtro aria

Apparecchiatura per la
rimozione delle impurita

Linea di comando

Linea per il trasferimento
dell’energia di comando
(compresa regolazione)

Linea di scarico

Separatore di condensa

Con scarico manuale

Con scarico automatico

Connessioni
di condutture

Connessioni collegate, ad esempio
saldate, awitate (compresi
raccordi)

Incrocio

Incrocio di condutture
non collegate

Filtro dell'aria con
separatore di condensa

Con scarico manuale

Con scarico automatico

la pressione di ingresso supera il

Linea flessibile Connessione di parti in movimento Essiccatore Apparecchiatura tramite il quale
U I'aria viene essiccata
Linea elettrica Linea per la trasmissione Lubrificatore Apparecchiatura nel quale viene
dell’energia elettrica ﬁ aggiunta una piccola quantita
di olio al flusso d’aria
Attacco aria compressa : Valvola di sequenza  |Apre il passaggio dell’aria quando

precarico della molla

e O b0 10000

Punto di scarico
aria esausta

Scarico d’aria

Con connesione non filettata

Con connessione filettata

Riduttore di pressione
(apparecchiatura che
mantiene costante la
pressione di uscita al
variare della pressione
diingresso)

Senza valvola di scarico =
Con valvola di scarico =

(Relieving)

Pilotato con valvola di
scarico (Relieving)

Punto di presa Tappato Trasduttore Trasforma un segnale . W
aria compressa pneumoelettrico d’ingresso pneumatico in un
segnale d’uscita elettrico
Con collegamento inserito Pressostato Lapparepchlo commuta al
raggiungimento di una -
determinata pressione (tarabile)
Gruppo fittro - regolatore 7 = |

Presa con raccordo
ad innesto rapido

Connesso e senza valvola
di non ritorno

di pressione - lubrificatore
(simbolo dettagliato)

Connesso, con valvola
di non ritorno

Gruppo fitro - regolatore
di pressione - lubrificatore

(simbolo semplificato)
Senza innesto, Gruppo filtro - regolatore r =R
con terminale aperto > di pressione :
L Lot
Senza innesto, con terminale Awviatore progressivo | Ad azionamento pneumatico i
bloccato da una valvola ‘Q—{ | i |
di non ritorno ‘ |
Giunto rotante alvia - L.
(collegamento che 4@7 i ‘
consente un mo- g
vimento rotativo ) i
) a3vie Ad azionamento o
durapte il elettropneumatico M i . 1
funzionamento) | & [
Silenziatore J - _l_
< F pEgC
LT
Accumulgtore n Manometro
pneumatico (capacita)
Termometro
Flussometro

Flussometro totalizzatore

Indicatore ottico

Indica la presenza di pressione
tramite un riflettore ottico
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Distribuzione

Azionamenti

Denominazione

Descrizione

Simbolo

Denominazione

Descrizione

Simbolo

Valvola a 2/2 vie

A due posizioni a riposo
normalmente chiusa (NC)

A due posizioni a riposo
normalmente aperta (NA)

Valvola a 3/2 vie

A due posizioni a riposo
normalmente chiusa (NC)

A due posizioni a riposo
normalmente aperta (NA)

Valvola a 4/2 vie

A due posizioni con
una via di scarico

Valvola a 3/3 vie

A tre posizioni con posizione
centrale chiusa

Azionamento manuale

Generico

A pulsante

Aleva

A pedale

A pedale con dispositivo di sicurezza

Valvola 5/2 vie

A due posizioni con
due vie di scarico

Valvola 5/3 vie

Centro aperto

Centro in pressione

Centro chiuso

Azionamento meccanico

Ad astina o tasto

A molla

Aleva-rullo

A leva-rullo uniderezionale

Valvola uniderezionale

Senza molla

Con molla

Valvola di non ritorno
pilotata

La chiusura puo essere
soppressa dal pilotaggio

[apertura puo essere
soppressa dal pilotaggio

Azionamento pneumatico|

Diretto a pressione

Diretto a depressione

Differenziale

Indiretto a pressione

Indiretto a depressione

Valvola selettrice (OR)

Lingresso che porta la pressio-
ne maggiore viene messo in
collegamento con l'uscita

& e = s o EEEEH B8 BER

Valvola di scarico rapido

LVingresso e collegato con
lo scarico se non & in pressione

T
1
1

4
¥

Regolatore di portata

Bidirezionale

Azionamento elettrico

Solenoide a un avvolgimento

Solenoide a due avvolgimenti

Solenoide a due awolgimenti opposti

Unidirezionale fisso

Unidirezionale regolabile

Azionamento combinato

Elettropneumatico

Elettrico asservito con aria

Valvola ripartitrice
di portata

Il flusso & diviso in due parti
all'incirca uguali indipendentemente|
dalle variazioni di pressione

| Bl | I

—
—

Fermo meccanico

Dispositivo per il mantenimento
di una determinata posizione

Valvola d'intercettazione

A due vie

Dispositivo di scatto

Impedisce I'immobilizzazione
di un apparecchio al punto morto

HHﬂﬂ%%%ﬁﬁ@%%ﬁ%%%?ﬁ%ﬁ%@%

A tre vie

Valvola a due pressioni
(AND)

Lutilizzo & in pressione solo quando
lo sono ambedue i fori
di alimentazione

AR
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Trasformazione dell’energia (Attuatori)

Variante del gruppo stelo pistone

Denominazione

Descrizione

Simbolo

Denominazione

Descrizione

Simbolo

Compressore

A volume costante
(una sola direzione di rotazione)

Motore pneumatico con
volume di spostamento
costante

Unidirezionale

Bidirezionale

Motore pneumatico con
volume di spostamento
variabile

Unidirezionale

Bidirezionale

Cilindro rotante
pneumatico

Moti rotativi a limitato
grado di rotazione

Cilindro a semplice
effetto

Molla anteriore

Molla posteriore

Cilindro a doppio effetto

Gruppo stelo pistone

Normale

Con decelerazione
semplice regolabile

Con decelerazione
bilaterale regolabile

Con pistone magnetico

Con pistone magnetico e
decelerazione semplice regolabile

Con pistone magnetico e
decelerazione bilaterale regolabile

Con dispositivo antirotazione

Con dispositivo bloccastelo

Cilindro a doppio effetto
stelo passante

Cilindro tandem

Contrapposto

Doppia spinta

Doppia corsa

Cilindro telescopico

Semplice effetto

Doppio effetto

HU?%%%E%%@&&¢@@

Moltiplicatore
di pressione

Per fluidi aventi le stesse
caratteristiche

Per fluidi con caratteristiche
diverse
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O DEFINIZIONE E COMPARAZIONE DELLE CONNESSIONI MULTIPLI E SOTTOMULTIPLI

Attacchi 1SO 5599 Sigle in lettere Nome Simbolo Valore

Attacco di alimentazione 1 P yotta Y 10%
Attacco linea di lavoro 2 B zetta z 102
Scarico 3 S exa E 10%®
Attacco linea di lavoro 4 A peta P 10
Scarico 5 R tera T 107
Attacco pilotaggio, 10 Z giga G 10°
che annulla il segnale di uscita mega M 10°
Attacco pilotaggio 12 Y kilo k 108
Attacco pilotaggio 14 Z etto h 10?
Scarico prepilotaggio 82 — deca* da 10
Scarico prepilotaggio 84 — deci d 107
centi c 102

mili m 10°

micro u 10°

nano n 10°

pico p 10"

femto f 10"

atto a 107

zepto z 102

yocto y 102

*Negli Stati Uniti il prefisso deca € comunemente definito deka

TABELLA CONSUMI D’ARIA

Alesaggio cilindro| Diametro asta | Moto | Area utile | Consumo d’aria in spinta e in trazione in NI/cm di corsa, in funzione della pressione di esercizio P in bar, a 20°C
D (mm) d (mm) cm?2 1 bar 2 bar 3 bar 4 bar 5 bar 6 bar 7 bar 8 bar 9 bar 10 bar
12 4 spinta 1,13 0,0023 0,0034 0,0045 0,0057 0,0068 0,0079 0,009 0,0102 0,0113 0,0124
trazione 1 0,002 0,003 0,004 0,005 0,006 0,007 0,008 0,009 0,01 0,011
16 6 spinta 2,01 0,004 0,006 0,008 0,01 0,0121 0,0141 0,0161 0,0181 0,0202 0,0221
trazione 1,73 0,0035 0,0052 0,0069 0,0086 0,0104 0,0121 0,0138 0,0156 0,0173 0,019
20 8 spinta 3,14 0,0063 0,0094 0,0126 0,0157 0,0188 0,022 0,0251 0,0283 0,0314 0,0346
trazione 2,64 0,0053 0,0079 0,0106 0,0132 0,0158 0,0185 0,0211 0,0238 0,0264 0,029
25 12 spinta 4,91 0,0098 0,0147 0,0196 0,0245 0,0295 0,0344 0,0393 0,0442 0,0491 0,054
trazione 3,78 0,0076 0,0113 0,0151 0,0189 0,0227 0,0264 0,0302 0,034 0,0378 0,0415
32 12 spinta 8,04 0,016 0,024 0,032 0,04 0,048 0,056 0,064 0,072 0,08 0,088
trazione 6,91 0,014 0,021 0,028 0,035 0,042 0,049 0,058 0,063 0,07 0,076
40 16 spinta 12,56 0,025 0,038 0,05 0,063 0,076 0,088 0,1 0,113 0,126 0,138
trazione | 10,55 0,021 0,032 0,042 0,053 0,063 0,074 0,088 0,095 0,106 0,116
50 20 spinta 19,63 0,039 0,059 0,079 0,098 0,118 0,137 0,157 0,177 0,196 0,216
trazione | 16,49 0,033 0,05 0,066 0,082 0,099 0,115 0,132 0,149 0,165 0,181
63 20 spinta 31,16 0,062 0,093 0,125 0,156 0,187 0,218 0,249 0,28 0,312 0,343
trazione | 28,02 0,056 0,084 0,112 0,14 0,168 0,196 0,224 0,252 0,28 0,308
80 25 spinta 50,24 0,1 0,15 0,2 0,25 0,301 0,351 0,402 0,452 0,502 0,552
trazione | 45,36 0,091 0,138 0,181 0,227 0,272 0,318 0,363 0,408 0,454 0,5
100 32 spinta 78,54 0,157 0,238 0,314 0,382 0,471 0,549 0,628 0,706 0,785 0,862
trazione 70,5 0,141 0,211 0,282 0,352 0,423 0,493 0,564 0,635 0,705 0,775
125 32 spinta 122,66 0,245 0,368 0,49 0,613 0,736 0,859 0,981 1,104 1,226 1,349
trazione | 114,67 0,229 0,344 0,459 0,573 0,688 0,803 0,917 1,032 1,147 1,262
160 40 spinta 201,06 0,402 0,603 0,804 1,005 1,206 1,407 1,608 1,809 2,01 2,211
trazione | 188,49 0,377 0,565 0,754 0,942 1,13 1,319 1,508 1,696 1,884 2,673
200 40 spinta 314,15 0,628 0,942 0,257 1,571 1,885 2,199 2,513 2,827 3,145 3,456
trazione | 301,59 0,603 0,905 1,506 1,508 1,81 2,111 2,413 2,714 3,016 3,318

Per ottenere il consumo d’aria utilizzare la seguente formula:
Q=Hx(S+T)xN

Q = consumo d’aria in NI/min

H = corsa del cilindro in cm

S = consumo d’aria in spinta per 1 cm di corsa

T = consumo d’aria in trazione per 1 cm di corsa

N = numero di cicli al minuto
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CARICO DI PUNTA E FORZE TEORICHE 0
* Forza teorica del cilindro in trazione Fy (N) - — - - - — - o . . . .
* Forza teorica del cilindro in spinta F5 (N) Nella pratica & raccomandabile maggiorare tali valori del 25%
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Carico di punta per flessione Fy (N) ——————a=
Lo stelo del cilindro in particolari applicazioni pud essere soggetto a carico di punta; € quindi importante verificare il suo diametro in funzione
della corsa da effettuare, la forza sviluppata dal cilindro e la pressione di lavoro.
Il diagramma riportato ¢ stato determinato considerando la situazione piu critica che si ha con cerniera posteriore sul corpo del cilindro (applicato
in verticale con carico gravante all’estremita dell’asta) e forcella sullo stelo.
Stabilita la corsa, si procede orizzontalmente fino ad intersecare la retta relativa al diametro dello stelo (alesaggio del cilindro); in corrispondenza
dell’intersezione si traccia la verticale fino all’asse delle ascisse ottenendo cosi il valore massimo di carico di punta ammissibile.

SMORZAMENTO

Velocita del pistone (m/s) Al fine di non compro-
50 mettere il funziona-

4,0 I .
mento del cilindro con
30 U urti dannosi, occorre
20 N ™ ammortizzare la mas-
5 N :\ N N 33 in movirgen;to pter
g N N N - ridurre  gradualmente
10 NN ™ NN NN la sua energia cineti-
ca. La massa massima

N N NG N . . -
Nz 93 @¢0>>£5\0> 96 TG Q\A?\’?} D099, ammortizzabile varia in
05 ~ N S \\\ N N \\\ fgnzmne Qella velocita
0,4 I~ di traslazione e dalla
0.3 ™S h capacita dello smorza-
N tore pneumatico.

0.2 ™ Il diagramma, data una
pressione di 6 bar, for-
01 nisce per i vari alesaggi
2 3 45 10 20 30 4050 100 200 300 | 500 1000 2000 | 4000 10000 Velocita e massa am-
400 3000 5000 mortizzabile massima.

Massa smorzabile (kg)
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O TABELLE CONVERSIONI

Momento Lunghezza
inchounce | inchpound footpound |kilogrammetro| Newtonmetro Inch foot yard millimetro metro
(ozf-in) (Ibf-in) (Ibf-ft) (kgf-m) (N-m) (in) (ft) (yd) (mm) (m)
1 inchounce = 0,0625 0,0052 7,210 7,06-10° 1inch = 0,0833 0,0278 25,4 0,0254
1 inchpound = 16 0,0833 1,1562:102 0,113 1 foot = 12 0,333 304,8 0,304
1 footpound = 192 12 0,1383 1,356 1yard = 36 3 914,4 0,9144
1 kilogrammetro =|  1388,7 86,796 7,233 9,80665 1 millimetro = 0,03937 0,0033 0,00109 0,001
1 Newtonmetro =| 141,6 8,85 0,7375 0,102 1 metro = 39,37 3,2808 1,0936 1000
Area Forza
inch? foot? yard? millimetro? metro? Newton kilopound poundforce
(in?) (ft?) (yd?) (mm?) (N-m) (N) (kp) (Ibf)
1inch? = 0,0069 0,00077 645,16 6,45-10* 1 Newton = 0,10197 0,22481
1 foot? = 144 0,111 92903 0,0929 1 kilopound = 9,80665 2,20463
1yard? = 1296 9 836100 0,8361 1 poundforce = 4,4482 0,45359
1 millimetro? = 0,0016 1,0764-10° 1,196:10° 10
1 metro? = 1550 10,764 1,196 108
Densita Massa
ounce / inch®| pound / foot’| grammo / centimetro® ounce pound chilogrammo
(ozf / in°) (Ibf / ft°) (g/cm?) (02) (Ib) (kg)
1 ounce / inch® = 108 1,73 1 ounce = 0,0625 0,0283
1 pound / foot® = 0,0092 0,016 1pound = 16 0,4536
1 grammo / centimetro® = 0,578 62,43 1 chilogrammo = 35,274 2,2046
Velocita Temperatura
foot/second | foot/minute mile/hour  |metri/secondo| chilometri/ora Kelvin grado Celsius grado Fahrenheit
(ft/s) (ft/min) (mi/h) (m/s) (km/h) (K) (°C) (°F)
1 foot/second = 60 0,6818 0,3048 1,097 1K= K-273,15 K- 9/5 - 459,67
1 foot/minute =| 0,017 0,0114 0,00508 0,01829 1°C= °C + 273,15 °C-9/5+32
1 mile/hour =|  1,4667 88 0,447 1,609 1°F=|59-(F-32)+27315 (°F-32)-5/9
1 metro/secondo = 3,28 196,848 2,237 3,6
1 chilometro/ora=| 0,9113 54,68 0,6214 0,278
Volume
inch? US quart | Imperial gallon (UK)| foot® US gallon litro
(in%) (liq at) (Imp gall) (cu ft) (gal) ()]
1inch® = 0,0173 0,0036 0,00058 0,0043 0,0164
1USquart=| 57,75 0,2082 0,0334 0,25 0,9464
1Imperial gallon = 277 4,8 0,1604 1,2 4,546
1foot®=| 1728 29922 6,23 7,48 28,317
1 US gallon = 231 4 0,8327 0,1337 3,785
1litro=| 61,024 1,0567 0,22 0,0353 0,264
Pressione
inch Hg psi atmosfera torr mm Hg bar Mpa kg/cm?
1inch Hg = 0,491 0,0334 25,4 25,4 0,0339 0,00339 0,0345
1psi=| 2,036 0,068 51,715 51,715 0,0689 0,00689 0,0703
1 atmosfera =| 29,921 14,696 760 760 1,0133 0,10133 1,0832
1torr=| 0,0394 0,0193 0,0013 1 0,0013 0,00013 0,00136
1mmHg=| 0,0394 0,0193 0,0013 1 0,0013 0,00013 0,00136
1bar=| 29,53 14,504 0,987 749,87 749,87 0,1 1,02
1Mpa=l 2953 145,04 9,869 7498,7 7498,7 10 10,2
1kg/em? =] 28,95 14,22 0,968 735,35 735,35 0,98 0,098
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TABELLA COMPARATIVA DELLE FILETTATURE 0
@ esterno mm @ nocciolo mm passo*- giri/pollice | metrica p.grosso| metrica p.fine BSP, G NPT UNF
3,8+ 39 32+34 0,7 M4
4+42 3,4+3,6 36 No 8-36
46+48 40+42 32 No10-32
48+49 41+:43 0,8 M5
57+59 4952 1 M6
7,7+79 6,9+72 1 M8x1
77+79 6,6 +6,9 1,25 M8
77+79 6,8=+7,1 24 5/16 X 24
massino 7,9 minimo 6 27 1/16
9,5+9,7 8,5+88 28 1/8
9,7+99 89+92 1 M10x 1
9,7+9,9 8,6 +89 1,25 M10x 1,25
9,7+99 8,4+87 1,5 M 10
massimo 10,3 minimo 8,3 27 1/8
10,9 + 11,1 9,7+10 20 7/16 x 20
11,7+119 10,6 + 10,9 1,25 M12x 1,25
11,7 11,9 10,4 + 10,7 1,5 M12x1,5
11,6 +11,9 10,1+ 10,4 1,75 M12
12,5 +12,7 11,3117 20 7% x 20
12,9 + 13,2 11,4+11,9 19 Ya
13,6 + 13,9 11,8 + 12,2 2 M 14
massimo 13,7 minimo 10,7 18 Va
15,7 + 15,9 14,4 + 14,7 1,5 M16x1,5
15,6 + 15,9 13,8 + 14,2 2 M 16
15,7 + 15,9 14,4 + 147 16 5/8x 16
16,4 + 16,7 14,9 + 15,4 19 3/8
massimo 17,1 minimo 14,2 18 3/8
17,6 +17,9 15,3 + 15,7 2,5 M 18
18,8 + 19,1 17,3+17,8 16 % x 16
19,7 + 19,9 18,9 + 19,2 1 M20x 1
19,7+ 19,9 18,4 + 18,7 1,5 M20x1,5
19,6 + 19,9 17,3 +17,7 2,5 M 20
20,7 + 20,9 18,6 + 19,2 14 I
massimo 21,3 minimo 17,4 14 Yo
21,7 +21,9 20,4 + 20,7 1,5 M22x1,5
21,9+ 22,6 20,3 + 20,8 14 7/8x 14
23,7 + 23,9 22,4 + 22,7 1,5 M24x1,5
23,6 + 23,9 20,8 +21,3 3 M 24
25,1+ 254 23,1+ 23,6 12 1x12
26,2 + 26,4 241 + 24,7 14 %
26,6 + 26,9 24,8 +252 2 M 27 x 2
massimo 26,7 minimo 22,5 14 %
28,3 + 28,6 26,3 + 26,8 12 11/8x12
29,7 + 29,9 28,4 + 28,7 1,5 M30x1,5
31,5+ 31,7 29,5 + 30 12 1% x12
32,9 + 33,2 30,3 =+ 30,9 11 1
massimo 33,4 minimo 28,5 117, 1
35,7 + 35,9 34,4 + 34,7 1,5 M36x1,5
35,6 + 35,9 33,8+ 34,2 2 M 36 x2
37,7+ 37,9 36,4 + 36,7 1,5 M38x1,5
37,8 + 38,1 35,8 + 36,4 12 1% x12
41,6+41,9 38,9 + 39,6 11 1%
M,7+419 40,4 + 40,7 1,5 M 42 x1,5
41,6 +41,9 39,8 + 40,2 2 M42 x2
massimo 42,2 minimo 37 117, 1%
44,7 = 44,9 43,4 + 43,7 1,5 M45x1,5
47,9 + 47,8 44,8 + 45,5 11 1%
47,6 + 47,9 45,8 + 46,2 2 M 48 x 2
massimo 48,3 minimo 43,5 17, A
59,3 + 59,6 56,7 + 57,3 11 2
59,7 + 59,9 58,4 + 58,7 1,5 M60x1,5
massimo 60,3 minimo 55 117 2
79,7 +79,9 78,4 + 78,7 15 M80x1,5
* per filettatura metrica metrica passo grosso (MA)

metrica passo fine (MB)

G = filettatura gas (BSP secondo ISO)

NPT = filettatura gas conica (in uso negli Stati Uniti)

UNF = filettatura a passo fine (Unified Fine, in uso nei paesi anglosassoni)

Informazioni tecniche




0

Informazioni
tecniche

TABELLA VARIANTI SPECIALI PER CILINDRI

V) P UP X CPUI CPA CX CPU BU B BG HB Y4 WR
S
St
S2
S3 Di serie Di serie
S4
S5 Di serie Di serie Di serie Di serie
S6 @ 125+200 @ 32+200 | @ 32+100
S7
S8
S9 Di serie Di serie Di serie Di serie Di serie Di serie Di serie Di serie Di serie
S10 Di serie Di serie Di serie Di serie Di serie
S10A
S10B
S - Disegno WAIRCOM M.B.S. S4 - Tiranti e dadi in acciaio INOX AISI 303 S9 - Stelo piano chiave Fattibile [ |
S1 - Tenuta olio (solo tergistelo) S5 - Tiranti filetto femmina S10 - Senza ammortizzi Non fattibile I:l
S2 - Tergistelo alta temperatura S6 - Tiranti interamente filettati e zincati S10A - Solo ammortizzo anteriore
S3 - Stelo filetto femmina (AF=1,5KF) S7 - Scorrimento lineare S10B - Solo ammortizzo posteriore
S8 - Asta passante stelo diverso da lato B e/o C
[ [>/ B | | c
ST [ |
| |

AF

Es.:Cilindro ISO con tiranti @ 63, stelo passante corsa 150 mm,
tipo pistone magnetico stelo diverso lato B con KK=M20x1,5 AM=45 e WH=60
63R150 CPUI/M S8 B KK=M20x1,5 AM=45 WH=60

DATI TECNICI GENERALI CILINDRI

VITA

La vita dei cilindri é influenzata da molte grandezze: carichi (assiali e radiali), temperature medie di esercizio, frequenza e velocita d’impiego, urti, tolleranze della perdita
pneumatica accettata. A causa della variabilita di tutte le grandezze sopra menzionate, non é possibile fornire indicazioni sulla vita dei cilindri che non siano puramente
teoriche. Scopo di tale indicazioni é pertanto solo quello di dare un valore di massima che possa aiutare I'utilizzatore nella propria pianificazione in fase di realizzazione
dell'impianto, e non come garanzia contrattuale nei confronti del cliente.Tutto cid premesso, possiamo fornire i seguenti valori, da intendersi come sopra menzionato:
(senza carichi radiali):

® 15.000 km per cilindri con guarnizioni in poliuretano;

@ 8.000 km per cilindri con guarnizioni in NBR;

@ 5.000 km per cilindri senza stelo.

TOLLERANZE CORSE
La corsa effettiva dei cilindri si pud discostare da quella nominale ma sempre entro il range previsto dalle normative di riferimento dei cilindri, se esistenti, o comunque entro
le tolleranze di seguito menzionate:

® -0/+1,5 mm per cilindri a norma ISO 6432 O 8 + 25;

e -0,5/+1,5 mm per cilindri tondi @ 32 + 63;

® -0/+2 mm per cilindri a norma ISO 15552 @ 32 + 50;

® -0/+2,5 mm per cilindri a norma ISO 15552 & 63 + 200;

® -0/+2,5 mm per cilindri compatti a norma AFNOR @ 20 + 100;
® -0/+1 mm per cilindri corsa breve @ 12 =+ 100;
® -0/+2,5 mm per cilindri senza stelo @ 18 + 63.

CORSE SUPERIORI A QUELLE MASSIME INDICATE A CATALOGO

E facolta della clientela inoltrare al ns. ufficio commerciale la richiesta di fattibilita per la realizzazione, tra le altre cose, anche di cilindri aventi corse superiori a quelle
massime dichiarate nella tabella relativa alle caratteristiche tecniche di ogni serie. Waircom sara in linea di massima sempre in grado di realizzare tali cilindri, naturalmente
con le limitazioni fisiche imposte dalle tecnologie produttive, ma dovra essere cura e responsabilita solo dell’utilizzatore finale fare in modo di approntare opportuni
accorgimenti tecnici (ad esempio evitando carichi di punta, piuttosto che guidando opportunamente lo stelo etc...) affinché tali cilindri con corsa non standard possano
comunque funzionare correttamente e in sicurezza.

SENSORI MAGNETICI

L’intensita e la forma dei campi magnetici generati dai magneti inseriti all’interno dei gruppi pistone sono variabili in funzione della presenza di masse metalliche
ferromagnetiche che potrebbero portare fenomeni di mutua induzione, pregiudicando il corretto funzionamento dei sensori stessi. Per tale motivo si consiglia di impiegare
materiali non magnetici per tali masse, come ad esempio opportuni acciai inossidabili.
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Caratteristiche generali
dei cilindri Waircom

Waircom propone una vasta gamma
di cilindri in modo da soddisfare le
pit ampie esigenze e applicazioni
industriali. Siamo in grado di offrire
attuatori lineari con e senza stelo,
guidati, compatti, rotanti

e antirotanti, sia conformi alle piu
diffuse normative internazionali,

che rispondenti a progetti proprietari,
che mirano all’ottimizzazione del
rapporto qualita/prezzo senza
trascurare la sempre presente
attenzione all’innovazione continua.

Tutte le famiglie prevedono anche,
quando non gia comprese nella
progettazione dello stesso cilindro,
una serie di accessori fissaggi o
sensori magnetici che ne permettono
un ancor pit completo ventaglio

di impieghi. Come sempre tutto cio
avviene con un sistema produttivo
guidato da una gestione del sistema
qualita rispondente ai requisiti
previsti nella norma di riferimento
UNI EN ISO 9001:2000.
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Cilindri
a norma ISO 6432

serie

DESCRIZIONE

| cilindri serie U, conformi alla normativa ISO 6432, sono fornibili per
tutti gli alesaggi nella versione base, con alimentazione posteriore in
asse, magnetici e con ammortizzi regolabili dal & 16 al @ 25.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Pressione di esercizio | 1+10 bar

Temperatura di esercizio | 0 + +80 °C (con aria secca -20 °C)

0 + +150 °C con guarnizioni per alte temperature

(con aria secca -10 °C)

Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata
Versioni Doppio effetto; Semplice effetto molla anteriore;

Semplice effetto molla posteriore, Stelo passante;

Fondello (alimentazione posteriore in asse)

Alesaggi @8, 10,12, 16, 20, 25
Attacchi @8+16=M5
@20-25=G1/8

Corse standard (mm) |10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60, 70, 80, 90, 100, 120, 125,
140, 150, 160, 180, 200, 250, 300, 350, 400, 500
Lunghezza deceleratori @ 16 20 25

FORZA TEORICA DI TRAZIONE DELLA MOLLA

mm 17 18 18.5
Corse max (mm) @8-10=150; @ 12 - 16 = 250; @ 20 - 25 = 1000 15
Corse max sempl. eff. (mm)| @ 8 + 12 = 20; @ 16 + 25 = 50 s
CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE 12
Testate Lega di alluminio anodizzata = 105 225
Camicia Tubo estruso in acciaio INOX AISI 304 o9 [~ S
Fissaggio Cianfrinatura irreversibile con doppio sistema di tenuta 2 15 ~—
camicia-testata meccanica e pneumatica °
Stelo Acciaio INOX AISI 308 rullato f 6 =
Dadi (stelo e testata) | Acciaio 5 45 '2]22\
Acciaio INOX (a richiesta) = i = 012-16 T |
Ogive deceleratori Ottone 5 3 ] N
Bronzina guida stelo | Bronzo sinterizzato autolubrificante § 15 et S ] T
Pistone Lega di alluminio con anello guida in resina acetalica b ‘l
(con o senza magnete) 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
Guarnizioni Gomma NBR - Viton®
Molle Acciaio per molle Corsa (mm)
CHIAVE DI CODIFICA
C IR JEE I s | [VERSIONES
/ Base R stelo passante
H Fondello (alimentazione posteriore in asse)
VERSIONE 2
D Doppio effetto Y Semplice effetto molla posteriore™
S Semplice effetto molla anteriore
Al . TIPO PISTONE
esaggio —
. 99 C Non magnetico E Magnetico
Versione 1
Corsa VARIANTE 1
Serie X Ammortizzato
Versione 2 VARIANTE 2
Tipo pistone Z Predisposto per bloccastelo™* A Constelo esagonale antirotante™*
Variante 1 VARIANTE 3
Variante 2 2 Guarnizioni per alte temperature***
Variante 3 * Quota “XC” per la versione “YE” & incrementata di 10 mm
Varianti speciali (a richiesta) ** Fornibile dal @ 16 al @ 25
) . ) . o *** Fornibile solo per @ 20 e @ 25
N.B.: Sensori magnetici FM100 - FM157 (vedi cap. sensori magnetici da pag. 1.93) = Fornibile solo per tipo pistone non magnetico e stelo standard

e \edere informazioni tecniche pag. 0.12

ESEMPI DI CODIFICA

Cilindro @16, base, corsa 50 mm, doppio effetto, tipo pistone non Cilindro @25, stelo passante, corsa 100 mm, doppio effetto, tipo pistone

magnetico 16/50 UDC magnetico, ammortizzato 25R100 UDEX
Cilindro @20, base, corsa 50 mm, doppio effetto, tipo pistone magnetico, Cilindro @25, base, corsa 40 mm, semplice effetto molla posteriore, tipo
ammortizzato 20/50 UDEX pistone non magnetico con guarnizioni per alte temperature, 25/40 UYC2
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CILINDRO BASE U

1 AM XC+CORSA N
WF L
Ch. M1

EE

A MR
L~ A} | The

—1-FHE o8 s R HE - ee - — It B
N~ — ‘
Y = -
=

EW Ch.2 B KW | KV M2

= | = || = | B || & || N W

N.B.: Dado testata e dado stelo di serie

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE

@ |AM*| B BE* C |CD* |Ch*|Ch2 | D* | EE* | ES | EW* KK KV | KW* L* | LB | M1 | M2 MM MR*| N | WB | WF* | XC* | PESO | INCR.(g)
H9 d13 A (g) |x10mm
8| 12| 3 | MI2x125 |15 | 4 7 16 | M5 - 8 M4 19| 6 | 6|60 |14 |12 | 4 9 8 - 16 | 64 | 283 2
10 12 | 3 | M12x1,25 |15 | 4 - 7 16 | M5 - 8 M4 19| 6 [ 6160 |14 |12 |4 9 8 - 16 | 64 | 292 2,3
121 16 | 4 | M16x1,56 |18 | 6 5110 |19 | M5 - 12 M6 241 8 | 9|70 19|19 |6 |12 |12 - 22 | 75 | 553 3,7
16| 16 | 4 | M16x1,5 |18 | 6 5|10 |21 | M5 - 12 M6 24| 8 | 9|77 | 18|18 |6 |12 | 12 - 22 | 82 63 4,2
20| 20 | 5 | M22x15 |25 | 8 7113 |26 |G1/8] 8 16 M8 30|10 |12 91119 |20 | 8 |15 | 18 7 24 | 95 138 9,1
251 22 | 6 | M22x1,5 |28,5| 8 9 |17 |30 |G1/8| 10 | 16 | M1Ox1,25 |30 | 10 | 12100 | 23 | 22 [ 10 |18 | 15 73 28 | 104 | 1885 | 12,5

* QUOTE NORMALIZZATE
A Quota “XC” per la versione “YE” & incrementata di 10 mm

STELO PASSANTE

AM WF WF-+CORSA

N.B.: Dadi testate e dadi stelo di serie

FONDELLO (ALIMENTAZIONE POSTERIORE IN ASSE NON PREVISTA DALLA NORMA ISO 6432)

EE - LB+CORSA _
D T
T/ o il | ]

N.B.: Dado testata e dado stelo di serie
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STELO ESAGONALE ANTIROTANTE

il

N.B.: Dado testata e dado stelo di serie

PREDISPOSTO PER BLOCCASTELO

AM WB
— M
T ——1 (|l I A
1 I
- ._S—\f - 5 .\ / [
J L
N.B.: Dado testata e dado stelo di serie
DADO TESTATA - ACCIAIO - UDT @
[%] DI CH S PESO
()
8-10 M12x1,25 19 6 7
12-16 | M16x1,5 24 8 16 N
20-25 M22x1,5 30 10 25

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 304
(VEDI PAG. 1.17)

7T\
~
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Accessori
_ Fissaggi per cilindri
serie a norma ISO 6432

FLANGIA - ACCIAIO - UF @

7} FB Lw S TF UF UR | PESO
H13 JS13 (9)
8-10 4,5 13 30 39 19 5
12-16 | 5,5 18 40 54 30 10
20 6,6 19 50 64 36 20
25 6,6 23 5 50 64 36 20

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 304
(VEDI PAG. 1.17)

oW

LW
PIEDINO - ACCIAIO - UP ©
@ | AB| AU | LA | LB | LC | NH R S
H13
810 | 45 | 95 | 14 | 64 | 28 6 | 95
1216 | 55 | 12 19 | 7481 | 28:35| 20 13 N
20 | 66 | 13 | 215 | o | 465 | 25 | 18 41
25 6,6 13 21,5 95 49,5 25 18 &)
L ~ 1 L
[7] S TR | US | XS | XT | PESO i T— :
JS13 © L J XS LC+CORSA B
810 | 15 | 25 | 34 | 24 | 65 | 10 TR Xt L AU%
26| 2 32 | 46 | 32 0 | 25 us LA
20 | 25 | 40 | 54 | 35 11 40 LB-+CORSA |
25 | 25 | 40 | 54 | 39 15 | 40

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 304
(VEDI PAG. 1.17)

CERNIERA POSTERIORE - ACCIAIO - USC @

@ | cD D H LA | LB | LC | LD
8 | H13 Js13 | E9
810 | 4 45 | 16 | 225 | 11 8,1 6
2 6 55 | 20 | 325 | 15 | 121 | 10 R
6 6 55 | 20 | 325 | 15 | 121 | 10 T
20 3 66 | 25 | 3756 | 18 | 161 | 105 U (O
25 3 66 | 25 | 375 | 18 | 161 | 105 ;
==
[7] LE | X R S | PESO I
@ 0
810 | 145 | 665 | 45 | 15 | 15 X4 CORSA "
2 | 205 | 78 7 2 25 - _— -
16 | 205 | & 7 2 25 LA
20 26 | 975 | 8 25 | 50
25 26 | 1065 | 8 25 | 50

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 304
(VEDI PAG. 1.17)

CERNIERA OSCILLANTE - ACCIAIO - UCT @
[ LA LB | TD | TL | TM | UW [ PESO

(9)
810 | 13 64 4 6 26 20 17
12-16 | 14 | 76-83 | 6 10 38 25 35
20 20 93 6 10 46 30 45 )
25 24 | 101 6 10 46 30 45 - %—v -
5%
uw LB+CORSA
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Accessori
Bloccastelo per cilindri _ W B Z
a norma ISO 6432 serie

DESCRIZIONE

Il bloccastelo serie WBZ ¢ un dispositivo meccanico da applicare

ai cilindri a norma ISO 6432 (serie U e UP), il cui compito & di

bloccarne lo stelo in qualsiasi posizione.

Questa soluzione permette di bloccare la corsa del cilindro in 1
qualsiasi momento si verifichi un’improvvisa caduta di pressione.
La forza di bloccaggio € comunque sempre maggiore di quella
sviluppata dal rispettivo cilindro alimentato a 10 bar.

Il funzionamento & di tipo statico (stelo cilindro non in movimento);
€ necessario fermare preventivamente lo stelo del cilindro prima
di effettuare il bloccaggio meccanico.

Il bloccastelo serie WBZ non € da considerarsi un dispositivo di

sicurezza.

CARATTERISTICHE TECNICHE CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE
Pressione di esercizio 3 + 6 bar con pressione di alimentazione del cilindro O + 10 bar Corpo Lega di alluminio anodizzata
Temperatura di esercizio | 0 + +80 °C (con aria secca -5 °C) Palette Ottone
Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata Pistoni Resina acetalica
Taglia 20, 25 Guarnizioni Gomma NBR
Attacchi 20-25=M5 Molle Acciaio
Bloccaggio Meccanico - Esclusivamente assiale (bidirezionale)

Sbloccaggio Mediante pilotaggio pneumatico
Condizione in assenza Bloccato

di pressione

Forza di serraggio Taglia 20 25

con carico statico N 490 490

CHIAVE DI CODIFICA
wez| | | [ ] VARIANTE

G Predisposta per montaggio con unita di guida serie WUG*

*Alimentazione ruotata di 90°

Serie

Taglia

Variante

ESEMPI DI CODIFICA ASSEMBLAGGIO

Bloccastelo taglia 20 |WBZ + cilindri serie U o UP versione Z M/WBZ
WBZ20

Bloccastelo taglia 25 + cilindro serie U @25, predisposto per
bloccastelo, corsa 150 mm, doppio effetto, tipo pistone non magnetico, RICAMBI

ASSEMBLATI :
WBZ25 + 25/150 UDCZ + M/WBZ KIT PALETTE Taglia /PMWBZ
KIT PISTONE Taglia /SG/WBZ

INFORMAZIONI TECNICHE
Il funzionamento del bloccastelo € basato sull’azione di due palette contrapposte che, divaricate da molle opportunamente tarate, si oppongono allo
scorrimento dello stelo. Per allungarne la vita operativa, € consigliabile bilanciare la pressione nelle camere del cilindro durante la fase di serraggio dello stelo
mediante una valvola 5/3 centro in pressione (vedi schemi qui sotto riportati).

COMANDO PNEUMATICO COMANDO ELETTRO-PNEUMATICO BLOCCASTELO WBZ TAGLIA| wWB
20 71
we 25 73

M22x1.5_

22

PESO 190 g

Cilindri serie U




Accessori
Unita di guida per cilindri

serie a norma ISO 6432

DESCRIZIONE

Le unita di guida serie WUG, applicabili ai cilindri a norma
ISO 6432, fungono da dispositivi antirotazione dello stelo in
presenza di momenti torcenti e sono utilizzate per realizzare sistemi

1 multiasse in cui & richiesta un’elevata precisione di movimento.
Nelle versioni singola e doppia, le unita di guida sono disponibili
con bronzine autolubrificanti (per basse velocita e carichi elevati)
e per la taglia 20 - 25 anche con manicotto a ricircolo di sfere (per
alte velocita).

N.B.: | cilindri delle serie U (@ 12 + 25) e UP (& 16 + 25) versione
magnetica applicati alle unita di guida possono montare
esclusivamente i sensori magnetici serie FM157 (vedi da pag. 1.97).

CARATTERISTICHE TECNICHE CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE
Taglia 12-16,20-25 Corpo Lega di alluminio anodizzata
Corse standard (mm) 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500 Giunto autoallineante radiale | Acciaio
Versioni Unita singola Fermo meccanico Ottone
Unita doppia tarabile di serie
Flange di estremita Unita singola: Acciaio zincato
Unita doppia: Lega di alluminio anodizzata
Aste Acciaio C 45 cromato (tipo di scorrimento con bronzine)
Acciaio temprato (tipo di scorrimento con manicotti)
Bronzine Bronzo sinterizzato, autolubrificante, con raschiastelo
Manicotti Cuscinetti a ricircolo di sfere, con raschiastelo
Canotto Ottone

CHIAVE DI CODIFICA

woe| | ] 1L ] VERSIONE
Unita singola D Unita doppia
TIPO DI SCORRIMENTO
B con bronzine M Con manicotti*

* Fornibile solo per taglia 20 - 25

Serie

Versione

Tipo di scorrimento

Taglia
Corsa
ESEMPI DI CODIFICA ASSEMBLAGGIO
Unita di guida singola, taglia 20 - 25, corsa 150 mm, con manicotti [WUG + cilindri serie U o UP (2 16 +25) M/WUG

+ cilindro serie UP @ 25, corsa 150 mm, doppio effetto, tipo
pistone magnetico, ASSEMBLATI
WUGM 20 - 25/150 + 25/150 UPDE + M/WUG

Unita di guida singola, taglia 12 - 16, corsa 100 mm, con bronzine
WUGB 12 - 16/100

Unita di guida doppia, taglia 20 - 25, corsa 100 mm, con manicotti
WUGDM 20 - 25/100

Cilindri serie U




Accessori
Unita di guida per cilindri ) W
a norma ISO 6432 serie

INFORMAZIONI TECNICHE

UNITA DI GUIDA SINGOLA WUG UNITA DI GUIDA DOPPIA WUGD
: 1
. 2 — 2 N

><
:
|
.
[ 1]

gmunnnn

F L=(LT-2LH) + CORSA

CARICO MAX WUG VERSIONE B CARICO MAX WUGD VERSIONE B
)

250 250

225 : : 225
. 200 g 200
=
S W
L 175 © 175
o N =
= E] .
; 150 ° 150
2 125 2 125 20-25
S 2
é 100 S 100
8 8 N

. ~

50 50

~ T~ 20-25 ™
e I
25 = = 106 25 = 12-16
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Sporgenza XL (mm) L totale con carico posizionato a L/2 (mm)

CARICO MAX WUG VERSIONE M CARICO MAX WUGD VERSIONE M
150 250
135 \ 225
. 120 T P 200
£ =
W 105 - 175
o 2
s 90 - 150
° °
£ £
¢ 75 ‘5 125
8 8
€ €
3 60 g 100 AN
5 . ~— = I
45 o 75
° . . ~——20-25
30 50
20-25
15 25
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Sporgenza XL (mm) L totale con carico posizionato a L/2 (mm)
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Accessori
Unita di guida per cilindri
a norma ISO 6432

serie

UNITA DI GUIDA SINGOLA WUG

LT + CORSA
LA LC LE
1 I
|
ib I
77777777777 om| <C
| x
''''''' a /
// !
4 N°4 FORIDC ,
D PASSANTI /
) TG N°4+4 FORI DD
LK /
LK /
/
— ( —
— *9 A I
m— =
N
o e P fl—- N I
©) ©
2
SA LG i
LM LL 2
<C
<
=
DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI
TAGLIA DA DB DC DD FA FB HA HB HC HD HE | HM LA LB LC LD LE LF LG LH
12-16 10 52 M4 M5 M6 M12x1,25 | 65 60 6 47 24 |1 325 | 25 28 60 47 40 35 7 10
20 B12 | M10| 6,5 M4 M5 |BM8 | MM6 | M16x1,5 83 77 7 55 | 30,6 | 325 | 27 44 69 52 45 40 7 10
25 B12|M10| 65 M4 M5 |BM8 | MM6 | M16x1,5 83 77 7 55 | 305 | 325 | 32 50 69 52 45 40 7 10
TAGLIA | LK LL | LM LN LT PB SA TD TG PESO INCREM. (g)
(9) ogni 10 mm
12-16 19 16 22 6,5 | 100 12 | Ch14 | 85 22 690 12
20 10 30 19,5 10 115 12 Ch.21 10 32,5 | B890 | M830 | B17 M12
25 10 30 | 195 10 115 12 | Ch.21 10 | 32,5 | B890 | M830 | B17 | M12
B - Bronzine
M - Manicotti

Cilindri serie U




Accessori
Unita di guida per cilindri
a norma ISO 6432

- WUGQG

UNITA DI GUIDA DOPPIA WUGD

LT + CORSA
TA 8 LA LC TC_
0 LH LN LH B __TA 1
==
= ]
f
e
<2 =
T A~
B
| * WH N°6 FORI FA /
< o w R /] (O}
T T x / =
! - | N°4 FORIDC / O
x
d
\ r |
\N°6 FORI FA
N°2 FORI DB PASSANTI _| | |
LB LD
LK TG N°4+4 FORI DD
[T
/ 5
= T = B N i
s el I R SR S ]
o g & = '§ Hy o 0 & .
z =5
= el Lo} O ' H—— s
(=)
SA LG = LG
LM w3
<C
S
=
DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI
TAGLIA DA DB | DC | DD | FA FB HA [ HB | HC [ HD [ HE | HF [ HG [ HH | HL [HM [ LA | LB | LC | LD | LE
12-16 10 52 | M4 | M5 | M4 | Mi2x1,25 | 65 18 6 47 24 | 13 [ 305 1 18 [ 325 | 30 | 43 | 60 | 47 | 40
20 [B12[M10| 65 | M4 | M5 | M4 | Mi6x15 | 83 | 215 7 55 | 305 | 25 | 405 | 1 205 | 325 | 33 50 | 69 | 52 45
25 [B12[M10] 65 | M4 | M5 | M4 | Mi6xi,5 | 83 | 215 ] 7 55 | 305 | 25 | 405 | 1 205 [ 325 39 | 56 | 69 | 52 | 45
TAGLA| LF [ LG| LH| LK LL [ LM [ LN [ LO LP LT | SA| TA|] TB| TC| TD | TG PESO INCREM. (g)
(9) ogni 10 mm
12-16 40 7 15 19 | 16 | 22 | 65 | 225 19 120 | Chi4| 175| 175 5 | 85 | 22 740 12
20 45 7 15 10 | 30 [195 ] 10 | 25 | 22,15 | 135 | Ch21] 20 | 195| 55 | 10 | 325 |B1170] M1110 | B18 | M12
25 45 7 15 10 | 30 [ 195 ] 10 | 25 | 22,15 | 1385 | Ch21] 20 | 195| 55 | 10 | 325 |B1170| M1110| B18 | M12
B - Bronzine
M - Manicotti
CANOTTO PER DECELERATORE WUGCD TAGLIA
TAGLIA FA FB L PESO (g)
12-16 M12x1,5 MB8x1 35 20 L
20-25 M16x1,5 M8x1 40 50
CANOTTO PER PROXIMITY WUGCP TAGLIA =e +-—-—-—- ==
TAGLIA FA FB L PESO (g)
12-16 M12x1,5 MB8x1 25 12
20-25 M16x1,5 M8x1 25 31

Cilindri serie U




serie

DESCRIZIONE

| cilindri serie P sono realizzati con profilo tondo dal & 32 al @ 63.
Sono fornibili nella versione base o con alimentazione posteriore
in asse, predisposto per sensori magnetici e con ammortizzi
regolabili.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Pressione di esercizio | 1+10 bar

Temperatura di esercizio | O + +80 °C (con aria secca -20 °C)

0 + +150 °C con guarnizioni per alte temperature
(con aria secca -10 °C)

Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non Iubrificata
Versioni Doppio effetto; Semplice effetto molla anteriore;

Semplice effetto molla posteriore; Stelo passante;

Fondello (alimentazione posteriore in asse);Fondello ridotto
Alesaggi @32, 40, 50, 63
Attacchi @32 =G1/8

@40-50 =G1/4

@63 =G3/8

Corse standard (mm) 10, 25, 50, 75, 80, 100, 125, 150, 160, 175, 200, 250, 300,
320, 350, 400, 450, 500

Lunghezza deceleratori|@ 32 40 50 63

mm 29 35 40 40

Corse max (mm) @ 32 + 63 = 1000

Corse max sempl. eff. (mm) | @ 32 + 63 = 50

CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE

Cilindri
a profilo tondo

FORZA TEORICA DI TRAZIONE DELLA MOLLA

180

162

144

Testate Lega di alluminio anodizzata E o 3
Camicia Tubo estruso in acciaio INOX AISI 304 E 126 =% N
Fissaggio Cianfrinatura irreversibile con doppio sistema di tenuta 2 108 =~ :\ ~
camicia-testata meccanica e pneumatica © 90 |1 NN
Stelo Acciaio C45 cromato 5 :l&”\
Acciaio INOX AISI 303 rullato g 72t | B 1] \\\
Dado stelo e ghiera Acciaio S ]
Acciaio inox (a richiesta per la ghiera) § =~ SS T
Ogive deceleratori Lega di alluminio anodizzato “36 S|
Bronzina guida stelo Bronzo sinterizzato autolubrificante 18 ~~
Pistone Lega di alluminio con anello guida in resina acetalica =
(con o senza magnete) 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
Guarnizioni Poliuretano - Viton®
Molle Acciaio per molle Corsa (mm)
CHIAVE DI CODIFICA
CIE A E JE I s VERSIONE 1
/ Base R steo passante
H Fondelo (alimentazione posteriore in asse) C  Fondello ridotto*
VERSIONE 2
D Doppio effetto Y Semplice effetto molla posteriore™
X S Semplice effetto molla anteriore
Alesaggio
Versione 1 TIPO PISTONE
Corsa ——— C Non magnetico E  Magnetico
Serie VARIANTE 1
Versione 2 X Ammortizzato
Tipo pistone VARIANTE 2
Variante 1 1 Stelo e dado in INOX 3 SteloedadoinINOX e
Variante 2 guarnizioni per alte temperature™*

Varianti speciali (a richiesta)

N.B.: Sensori magnetici FM 100 - FM157 (vedi cap. sensori magnetici da pag. 1.93)
® \Vedere informazioni tecniche pag. 0.12
ESEMPI DI CODIFICA

Cilindro @32, base, corsa 50 mm, doppio effetto, tipo pistone non
magnetico 32/50 PDC

Cilindro @40, base, corsa 50 mm, doppio effetto, tipo pistone
magnetico, ammortizzato 40/50 PDEX

2 Guarnizioni per alte temperature™*

* Non disponibile nella variante “X”
** Ingombri diversi dalle versioni “D” e “S”; contattare I'ufficio commerciale
*** Fornibile solo per tipo pistone non magnetico

Cilindro @50, stelo passante, corsa 100 mm, doppio effetto, tipo
pistone magnetico, ammortizzato 50R100 PDEX

Cilindro @50, base, corsa 40 mm, semplice effetto molla posteriore,
tipo pistone non magnetico con guarnizioni per alte temperature,
50/40 PYC2

Cilindri serie P




Cilindri
a profilo tondo )
serie

CILINDRO BASE P

LA + CORSA
AM WF LB+ CORSA 1
KW M ﬁ I N_
T TTT e
Z _ 1 = = ]
| =2 g HT H-————- =04 E I
. : N ;l
I il i

LC LD+ CORSA H:%:
= | &= || b= || By || B || DA ) Wi

N.B.: Ghiera testata e dado stelo di serie

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE

g | AM BE [ CH| D EE KK KW | LA LB LC | LD M | MM | N R SW | WF | XC | XD | PESO | INCR.(g)
(g9 | x10mm

32 | 20 | M30x1,56 | 3656 | 17 | 38 | G1/8 | M1Ox1,25| 6 | 1564 | 96 47 | 78 30 12 | 14 M8x1 10 | 38 | 134 | 140 | 386 16

40 | 24 | M38x1,5 44 19 | 46 | G1/4 | M12x1,25| 7 | 182 | 113 57 | 89 35 16 | 16 M10x1 12 | 45 | 158 | 163 | 690 26

50 32 M45x1,5 55 24 | 57 G1/4 M16x1,5 8 202 120 62 96 38 20 18 | M12x1,5 | 16 50 [ 170 | 176 | 1265 34

63 | 32 | M4bx1,5 | 675 | 24 | 70 | G3/8 | M16x1,5 8 | 206 | 124 63 | 98 38 20 | 18 | M14x1,5| 24 | 50 | 174 | 180 | 1750 50

STELO PASSANTE
AM WF WF + CORSA

=== || =Hii5—
N.B.: Ghiere testate e dadi stelo di serie
FONDELLO (ALIMENTAZIONE POSTERIORE IN ASSE) FONDELLO RIDOTTO
EE XD+CORSA ) XC+CORSA
) ® o | ) T a
inie 1] e — =l el ol o
N.B.: Ghiera testata e dado stelo di serie N.B.: Ghiera testata e dado stelo di serie

Cilindri serie P




Accessori
Fissaggi

serie

GHIERA - ACCIAIO - PG @

[7] d D S | PESO
(9)
32 M30x1,5 42 8 43
40 M38x1,5 50 10 80 S
1 50-63 M45x1,5 60 10 122 ﬁ

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 304
(VEDI PAG. 1.19)

FLANGIA/PIEDINO - ACCIAIO - PFP @
@ | AB| AU | HA | HB | HC | LA | LB | LC

-TB_

32 7 14 14 49 28 21 124 76
40 9 20 18 58 30 30 1563 83
50 9 20 20 70 40 30 160 92
63 9 20 20 80 50 30 164 96

HC

O | NH| S | TB| TR| TS | XS | XT |PESO
(9

HA

32 | 28| 4 14 | 52 | 66 | 48 | 24 | 98 LG + CORSA ol
40 | 33 | 5 | 20 | 60 | 88 | 60 | 25 | 183
50 | 40 | 6 | 20 | 70 | 90 | 64 | 30 | 276
63 | 45 | 6 | 20 | 76 | 96 | 64 | 30 | a9 LB-+ CORSA

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 304

(VEDI PAG. 1.19)

CERNIERA POSTERIORE - ACCIAIO - PSC @

@ | CH E G H L LA | LB
32 13 7 20 | 34 | 125 | 20 | 46,1 D R ‘ L -+ CORSA .G

40 17 9,5 27 38 146 28 56,1
50 19 10 30 44 1568 36 69,1

63 19 10 34 50 161 42 82,1

o LC | NA | NB R s | PESO o
9 )

32 58 24 40 8 4 150 i

40 70 30 50 9,5 5 259

50 86 34 54 10 6 403

63 | 100 | 35 65 10 6 520

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 304
(VEDI PAG. 1.19)

PERNI (coppia) - ACCIAIO - PT @

[7] D H LA LB | CH | PESO

(@
32 10 51 47 125 6 10
40 12 64 57 146 6 20
50 14 75 62 158 6 40
63 16 90 63 161 8 65

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AlSI 304 =
(VEDI PAG. 1.19)

LA
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Cilindri INOX con testate in tecnopolimero

a norma ISO 6432 per @ 16 + 25
e a profilo tondo per @ 32 + 50

DESCRIZIONE

| cilindri serie UP nascono come risposta tecnologicamente
efficiente alle sempre nuove esigenze espresse dai diversi settori
industriali. Sono disponibili negli alesaggi @16 + 50, ove gli
alesaggi @16 + 25 sono conformi alla norma ISO 6432.

Tali attuatori si propongono come valida nonché economica
alternativa ai cilindri completamente realizzati in acciaio
inossidabile, in molte applicazioni “speciali” (come ad esempio
industria alimentare, chimica, farmaceutica..) e/o caratterizzate da
ambienti aggressivi. Infatti, caratteristica peculiare di questa serie,
€ rappresentata dal materiale impiegato per la realizzazione delle
testate: si tratta di uno speciale tecnopolimero che garantisce

serie

FORZA TEORICA DI TRAZIONE DELLA MOLLA

comunque adeguate caratteristiche meccaniche.
© 01625
CARATTERISTICHE TECNICHE 155
Pressione di esercizio 1+ 10 bar B
Temperatura di esercizio | 0 + +70 °C (con aria secca - 20 °C) 105 T S
Fluido Aria filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata = |
—— - 9
Versioni Doppio effetto, Stelo passante, 2 ——
Semplice effetto molla anteriore o posteriore €75 T~
Alesaggi 216, 20, 25, 32, 40, 50 s .
Attacchi @16 =Mb P 220
020:32 =G1/8 5 450 e r———
©40-50 =Gl/4 £ =els - ~—
Corse standard (mm) 10, 25, 50, 75, 80, 100, 125, 150, 160, 175, 200, 250, 300, o h I e e ||
350, 400, 450, 500 E 15
Corse max (mm) 016 =250
@20+50 =1000 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
Corse max sempl. eff. (mm) | @16 + 50 =50 Corsa (mm)
180 P RONNG
CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE 162
Testate Tecnopolimero =z 144
Camicia Tubo estruso in acciaio INOX AISI 304 o s
- : — T : a —— - < 250
Fissaggio camicia-testata | Cianfrinatura irreversibile con doppio sistema di tenuta |
meccanica e pneumatica ° 108
Stelo Acciaio INOX AISI 303 rullato o o0 4 ~
Dadi (stelo e testata) Acciaio INOX 8 ﬁ&\ -
e ghiera S 2 T T i =
Pistone Lega di alluminio con anello guida in resina acetalica S g, R T
(con o senza magnete) g -]
Guarnizioni Poliuretano 3% ~_|
Molle Acciaio per molle 18
]
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
Corsa (mm)
CHIAVE DI CODIFICA
L IEJE e s VERSIONE 1
/ Base R steo passante
Alesaggio VERSIONE 2
Versione 1 D Doppio effetto Y  Semplice effetto molla posteriore*
Corsa S sempilice effetto molla anteriore
erie
Serie TIPO PISTONE
Versione 2 C Non magnetico E Magnetico
Tipo pistone
o e VARIANTE 1
Variazioni speciali (a richiesta)

N.B.: Sensori magnetici FM 100 - FM157 (vedi capitolo sensori magnetici da pag. 1.93)
® Vedere informazioni tecniche pag. 0.12

ESEMPI DI CODIFICA

Cilindro @ 20, stelo passante, corsa 100 mm, doppio effetto, tipo
pistone non magnetico 20R100 UPDC

Z Predisposto per bloccastelo*™

* Quota “XC” per la versione “YE” & incrementata di 10 mm per @ 16 + 25;
per @ 32 + 50 contattare 'ufficio commerciale
** Fornibile per @ 20 e @ 25

Cilindro @ 40, base, corsa 50 mm, semplice effetto molla anteriore,
tipo pistone non magnetico 40/50 UPSC

Cilindri serie UP




Cilindri INOX
. con testate in tecnopolimero
serie a norma ISO 6432 per @ 16 + 25

CILINDRO BASE UP @ 16 + 25 A NORMA ISO 6432

AM XC+CORSA N
1 WF L
Ch. M1
EE
MR
M) + ] H>7
w| x| | _ _ _ | O 2 _ . o w
m| X f Ol m
=
=
ch2,/ _|B|. _|KW KV M2

= || = || B || B || A || W

N.B.: Dado testata e dado stelo in INOX AISI 304 di serie

DIMENSIONI D’INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE UP @ 16 + 25

@ AM*| B BE* C |CD* |Ch*| Ch2 | D*| EE* | ES | EW* KK* KV*| KW* L*| LB | M1 | M2 | MM MR*| N | WB | WF*| XC* | PESO | INCR.(g)

HY d13 A | (9 | x10mm
6] 16| 4 [ Mi6x1,6 |18 | 6 | 5] 10 |21 | M6 | - | 12 Y3 24| 8 |9 77 18|18 6 [12 12 ] - |22 |8 | 63 )
20| 20 | 5 |M22xi,5 |25 | 8 | 7 | 13 |26 |G1/B| & | 16 M8 30 [ 10 | 12| 91 [ 19 |20 | 8 |15 | 13 | 71 | 24 | 95 | 138 9.1

25| 22| 6 | M22x1,5 |285| 8 9 | 17 |30 |G1/8| 10 | 16 | M1Ox1,25 |30 | 10 |12 |100 | 28 | 22 [ 10 |18 | 15 73 28 | 104 | 188,5 12,5

* QUOTE NORMALIZZATE
A Quota “XC” per la versione “YE” € incrementata di 10 mm

STELO PASSANTE @ 16 + 25

AM WF WF+CORSA

N WW{ iNe
- _l_, -

N.B.: Dadi testata e dadi stelo in INOX AISI 304 di serie

Cilindri serie UP




Accessori
Fissaggi in INOX AISI 304 per cilindri @ 16 + 25 .
a norma ISO 6432 serie

DADO TESTATA - ACCIAIO INOX - UPDT @

[7] DI CH S PESO
(9)
16 M16x1,5 24 8 16
20-25 | M22x15 30 10 25

FLANGIA - ACCIAIO INOX - UPF @

@ | FB| LW]| S | TF | UF | UR | PESO
H13 JS13 (@
16 | 55| 18 | 4 | 40 | 54 | 30 | 10
20 | 66 | 19 | 5 | 50 | 64 | 36 | 20
25 | 66 | 23 | 5 | 50 | 64 | 36 | 20

PIEDINO - ACCIAIO INOX - UPP @

7] AB | AU LA LB LC NH R
H13
16 5,5 12 19 |74-81|28-35| 20 13
20 6,6 18 [ 2156 | 91 456 | 25 18
25 6,6 183 | 215 | 95 | 455 | 25 18

| H» . i \—\,
|
. T - |

7] S TR us Xs XT | PESO

]
© ] c:? e L
16 | 2 | 32 | 46 | 32 | 10 | 25
LC+CORSA AB
20 | 25 | 40 | 54 | 35 | 11 | 40 - s |
25 | 25 | 40 | 54 | 39 | 15 | 40 TR AU
L us _ LAl

LB+CORSA

CERNIERA POSTERIORE - ACCIAIO INOX - UPSC @

7] CcDh D H LA LB LC LD
f8 | H13 E9
16 6 55 27 25 15 | 121 5
20 8 6,6 30 32 20 | 16,1 6
25 8 6,6 30 32 20 | 16,1 6

o | LE| X| R S | PESO
(9
16 | 25 | 80 7 3 36
20 | 295 | of 10 4 78
25 | 295 100 | 10 4 78

LX+CORSA

ALTRI ACCESSORI

- Bloccastelo serie WBZ (vedi pag. 1.7)
- Unita di guida serie WUG (vedi pag. 1.8)

Cilindri serie UP




Cilindri INOX
. con testate in tecnopolimero
serie per @ 32 + 50 a profilo tondo

CILINDRO BASE UP @ 32 + 50

LA + CORSA
1 AM WF LB+ CORSA
KW M R.LN_
N ciar |11 o R :
.

LD+ CORSA

= || = || B || B ||| W

N.B.: Ghiera testata e dado stelo in INOX AISI 304 di serie

DIMENSIONI D’INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE UP @ 32 + 50

9 | AM BE C CH| D EE KK KW | LA LB LC | LD M | MM | N R SW | WF | XC | PESO| INCR.(g)
(g) | x10mm

32 | 20 | M30x1,56 | 366 | 17 | 38 | G1/8 | M1Ox1,25| 6 | 1564 | 96 47 | 78 30 12 14 M8x1 10 38 | 134 | 386 16

40 | 24 | M38x1,5 44 19 | 46 | G1/4 | M12x1,25| 7 | 182 | 113 57 | 89 35 16 16 M10x1 12 45 | 158 | 690 26

50 32 M45x1,5 55 24 | 57 G1/4 M16x1,5 8 202 120 62 96 38 20 18 M12x1,5 16 50 170 | 1265 34

STELO PASSANTE @ 32 + 50

AM WF WF + CORSA

ab
=

N.B.: Ghiere testate e dadi stelo in INOX AISI 304 di serie

Cilindri serie UP




Accessori
Fissaggi in INOX AISI 304 .
per cilindri @ 32 + 50 a profilo tondo serie

GHIERA - ACCIAIO INOX - UPG @

[7] d D S | PESO
(9)

32 M30x1,5 45 7 43

40 M38x1,5 50 8 80 s

50 M45x1,5 58 9 122 ] 1

FLANGIA/PIEDINO - ACCIAIO INOX - UPFP @
@ | AB| AU | HA | HB | HC | LA | LB | LC

-TB_

32 7 14 14 49 28 21 124 76
40 9 20 18 58 30 30 1563 83
50 9 20 20 70 40 30 160 92

HC

7] NH S TB TR TS XS XT |PESO

HA

Mmoo
J
Cilozl )

(9)

32 | 28 | 4 | 14 | 52 | 66 | 48 | 24 | 98 ‘ ‘ 1] ] a8 XS ‘ LC + CORSA | ol
40 | 33 | 5 | 20 | 60 | 88 | 60 | 25 | 183 T 1

TR XT LA
50 | 40 | 6 | 20 | 70 | 90 | 64 | 30 | 276 - - -

TS LB+ CORSA

CERNIERA POSTERIORE - ACCIAIO INOX - UPSC @

@ | CH E G H L LA | LB
32 13 7 20 | 35 | 125 | 20 | 46,1 - Le L -+ CORSA &

40 17 9,5 27 40 146 28 56,1
50 19 10 30 45 1568 36 69,1

o LC | NA | NB R s | PEsO "
9 )

32 58 24 40 8 4 150 ¥

40 70 30 50 9,5 5 259

50 86 34 54 10 6 403

PERNI (coppia) - ACCIAIO INOX - UPT @

[7] D H LA LB | CH | PESO
(@
32 10 51 47 125 5 10
40 12 61 57 146 6 20
50 14 75 62 158 6 40

LA

Cilindri serie UP







Cilindri
a norma ISO 15552 :
“profilo pulito” serie

DESCRIZIONE

| cilindri pneumatici della serie X sono conformi alla norma ISO 15552, che
ne assicura la completa intercambiabilita con i precedenti cilindri a norma
ISO 6431, definendo gli ingombiri sia del cilindro “nudo” che completo di
fissaggi. Sono fornibili negli alesaggi compresi dal @ 32 al @ 100, e la
camicia, in lega di alluminio estrusa, presenta delle cavita (slot a “T”) su tre
lati dove € possibile montare direttamente i sensori magnetici serie FM 100.
Questa peculiarita permette di lasciare invariate le dimensioni del cilindro,
ospitando i suddetti sensori completamente incassati e garantendone
oltretutto una maggiore protezione. Le guarnizioni dinamiche sono in
poliuretano ad alte prestazioni, con temperatura di esercizio standard
compresa da -35°C a +80°C. Tra le versioni disponibili si evidenzia quella
avente stelo antirotante, di particolare sezione, in acciaio INOX AISI 303
di serie. Il design compatto e innovativo rende la serie X un prodotto
esteticamente gradevole ma soprattutto funzionale. Infatti mediante
I'utilizzo di cover strips, che rendono il profilo completamente “pulito”,
il cilindro non offre recessi allo sporco e quindi risulta idoneo anche per CARATTERISTICHE TECNICHE
I'utilizzo in ambienti difficili quali quello alimentare. Ulteriore caratteristica

€ la possibilita di assemblare alcune serie di valvole direttamente sulla Pressione di esercizio | 110 bar
camicia del cilindro grazie alle piastrine X/P/M.. (vedi pag.1.24). Temperatura di esercizio |0 + +80°C (con aria secca -35°C)
0+ +150°C con guarnizioni per alta temperatura (con aria secca—-10°C)
Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata
CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE Versioni Doppio effetto; Semplice effetto molla anteriore; Semplice
Testate Lega alluminio pressofuso, verniciata effetto molla posteriore; Stelo passante; Tandem doppia
Camicia Profilo estruso in lega di alluminio anodizzata 20 pym spinta; Tandem doppia corsa; Tandem contrapposti
Viti Acciaio (autoformanti) Alesaggi @ 32,40,50,63,80,100
Stelo Acciaio C45 cromato Attacchi 032 =G1/8
Acciaio INOX AISI 303 rullato ©40-50 =G1/4
Dado stelo Acciaio @63-80 =G3/8
Acciaio INOX @100 =G1/2
Bronzina guida stelo Bronzo-Ferro 20%, sinterizzata autolubrificante Corse standard (mm) 25, 50, 75, 80, 100, 125, 150, 160, 200, 250, 300, 400
Pistone Tecnopolimero (con o senza magnete) 320, 350, 500, 550, 600, 650, 700, 800, 900, 1000
Lega di alluminio per alte temperature Lunghezza deceleratori @ 32 40 50 60 80 100
Guarnizioni Poliuretano mm 24 29 29 35 35 40
Viton® Corse max (mm) @ 32 + 100 = 3000
Cover strips Polivinilcloruro Corse max sempl. eff. (mm) | @ 32 + 100 = 50

CHIAVE DI CODIFICA

e B JEJEE s UERSIGNE

/ Doppio effetto T  Tandem doppia spinta
S Semplice effetto molla anteriore P Tandem doppia corsa
Y Semplice effetto molla posteriore V  Tandem contrapposti
R steo passante
TIPO PISTONE

Alesaggio N Non magnetico M Magnetico

Versione ——— VARIANTE 1

Corsa ———— Z Predisposto per bloccastelo A Stelo antirotante INOX

Serie

e - VARIANTE 2

Tipo pistone 1 Stelo e dado in INOX* 3 Steloedadoin INOX e guarnizioni

Variante 1 o per alte temperature**
2 Guarnizioni per alte temperature**

Variante 2

Variante 3 VARIANTE 3
4 cover strips su cave sensori***

Varianti speciali (a richiesta)

* Di serie nella variante “A” (stelo antirotante)
** Fornibile solo con tipo pistone non magnetico e stelo standard
*** Di serie su cava grande

N.B.: Sensori magnetici FM100 (vedi cap. sensori magnetici da pag. 1.93)
 \edere informazioni tecniche pag. 0.12

ESEMPI DI CODIFICA RICAMBI
Cilindro @50, doppio effetto, corsa 100 mm, tipo pistone non KIT GUARNIZIONI
magnetico, predisposto per bloccastelo 50/100 X/NZ Poliuretano @/SG/X
Cilindro @63, stelo passante, corsa 150 mm, tipo pistone magnetico, gtelolfatssame pto“uretano gj ggﬁ% X
. . er alte temperature
stelo inox con cover strips 63R150 X/M14 Stelo passante per alte temperature DISG/R/X2

Cilindro @80, tandem doppia corsa, 50 mm corsa 1+100 mm corsa 2,
tipo pistone magnetico 80P50+100 X/M

Cilindri serie X




Cilindri
a norma ISO 15552
“profilo pulito”

serie

CILINDRO BASE X

A WH {8+ CORSA
02 PL PL 3
1 0 VD VA TG
— r
o o ¥—-H-HPAW-—H o —— WS —

‘V\\M |

M=

— =g
- =
= iy W
BG
N.B.: Dado stelo di serie
DIMENSIONI D’INGOMBRO CILINDRO BASE
[%] A* BA* BG* CH RT* E* EE* G D KK* ¢ |¢2*| {8 | O | PL* | R| SW*| TG* | VA* | WB | WH* | PESO| INCR. (9)
B* VD* (g) |ogni 10 mm
32 22 30 16 17 M6 47 G1/8 27 12 M10x1,25 [160| 20 94 | 6 18 | 9 10 |32,5] 3 86 26 690 30
40 24 35 16 19 M6 52 G1/4 31 16 | M12x1,25 |185| 22 105 | 7 [ 20,5 9 13 | 38 3 100 | 30 900 45
50 32 40 16 24 M8 63 G1/4 30 20 M16x1,5 |172| 26 106 | 8 19 |9 17 146,5] 3 127 | 37 | 1240 60
63 32 45 16 24 M8 75 G3/8 | 355 | 20 M16x1,5 |197| 27 121 | 8 22 |19 17 |56,5 | 4 127 | 37 | 1750 80
80 40 45 16 30 M10 93 G3/8 36 25 M20x1,5 |216| 29 128 | 9 23 |9 22 | 72 4 156 | 46 | 3580 100
100 40 55 16 30 M10 | 113 G1/2 39 25 M20x1,5 |234| 35 138 | 9 24 | 9 22 | 89 4 161 | 51 | 5270 120

* QUOTE NORMALIZZATE
STELO PASSANTE

A WH WH + CORSA

N.B.: Dadi stelo di serie

STELO ANTIROTANTE

SEZIONE STELO

FA || B || || W )| =S || B

N.B.: Dado stelo di serie

Cilindri serie X




Cilindri
a norma ISO 15552
“profilo pulito”

TANDEM DOPPIA SPINTA

serie

A WH { +CORSA1 + CORSA2

N.B.: Dado stelo di serie

TANDEM DOPPIA CORSA

A WH { +CORSA1 + CORSA2

ﬂzﬁ,__' OL——— ;

CORSA1
CORSA2 %ﬂ:
N.B.: Dado stelo di serie
TANDEM CONTRAPPOSTI
A WH {8+ CORSA1 {8 +CORSA2 WH A
R
5 Moy o\ |Jes —{vel|| 5
N.B.: Dadi stelo di serie
PREDISPOSTO PER BLOCCASTELO
A W8 ‘
_ i /T@,@i\@ ]
o % SRR |t 1) -/ Eemt "
—Y — by s\
Lo g

N.B.: Dado stelo di serie

Cilindri serie X




Accessori
Cover strip e piastrine fissaggio

serie per cilindri a norma ISO 15552 “profilo pulito”
COVER STRIP CAVA PICCOLA - X/CP
|
1000
B ]
|
COVER STRIP CAVA GRANDE - X/CG
O —T~_C
f:]/’/ : \\ [ 1000
W[ 777777777 +I 7777777 , /7
_ ”
i
E] AN l g [‘j
-~ . | e
O g—bp5 Y
PIASTRINE FISSAGGIO PER CAVE A “T”- X/P/M.. ESEMPIO DI MONTAGGIO VALVOLE MEV-MEK/CILINDRO
SIGLA A
X/P/M3 | M3
X/P/M4 | M4

INFORMAZIONI TECNICHE PIASTRINE FISSAGGIO

Tali piastrine, ad inserimento verticale, permettono di fissare direttamente sulla camicia del cilindro alcune serie di valvole e forniscono anche il riferimento di
posizione in caso di sostituzione dei sensori magnetici.

Cilindri serie X




Cilindri
a norma ISO 15552 con tiranti

DESCRIZIONE

| cilindri serie CPUI sono conformi alla normativa ISO 15552 che
ne assicura la completa intercambiabilita con i precedenti cilindri a
norma ISO 6431. Sono fornibili dal @ 32 al @ 200, ammortizzati di serie
e, nella versione con pistone magnetico, prevedono I’'applicazione
di sensori magnetici.

CARATTERISTICHE TECNICHE

1+ 10 bar

0+ +80 °C (con aria secca -20 °C)

0+ +150 °C con guarnizioni per alta temperatura
(con aria secca -10 °C)

Pressione di esercizio
Temperatura di esercizio

Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata
Versioni Doppio effetto; Semplice effetto molla anteriore; Semplice
effetto molla posteriore; Stelo passante; Tandem doppia
spinta; Tandem doppia corsa; Tandem contrapposti
Alesaggi @ 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125, 160, 200
Attacchi @32 =G1/8
@40 - 50 =G1/4
263 -80 =G3/8
©100 - 125 =G1/2
@ 160 - 200 =GJ3/4

Corse standard (mm) 25,50, 75, 80, 100, 125, 150, 160, 175, 200, 250, 300, 320, 350,

400, 450, 500, 550, 600, 650, 700, 800, 900, 1000

CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE

Testate

Lega di alluminio, trattata con cataforesi

Camicia

@ 32 + 125 profilo estruso in lega di alluminio anodizzata 20 pm
@125 + 200 tubo estruso in lega di alluminio anodizzata 20 pm

Tiranti, dadi tiranti
e dado stelo

Acciaio
Acciaio INOX (a richiesta per tiranti e dadi tiranti)

Stelo

Acciaio C45 cromato
Acciaio INOX AISI 303 rullato

Bronzina guida stelo

Bronzo-Ferro 20%, sinterizzata autolubrificante

Ogive deceleratori

Lega di alluminio

Lunghezza deceleratori | @ 32 40 50 63 80 100 125 160 200 Pistone Monoblocco gomma NBR (con o senza magnete)
mm 21 23 26 30 33 37 37 40 40 Viton® (fornibile solo con pistone di tipo non magnetico)
Corse max (mm) @ 32 + 200 = 3000 Guarnizioni Gomma NBR
Corse max sempl. eff. (mm) | @ 32 + 63 =50; @80 - 100 = 100 Viton®
CHIAVE DI CODIFICA
| et L I s [WERSIONE

Alesaggio

Versione

Corsa

Serie

Tipo pistone

Variante 1

Variante 2

Variante 3

Varianti speciali (a richiesta)

N.B.: Sensori magnetici FM 100 - FM157 - FM158 (vedi capitolo sensori magnetici da pag. 1.93)

® Vedere informazioni tecniche pag. 0.12

ESEMPI DI CODIFICA
Cilindro @50, doppio effetto, corsa 100 mm, tipo pistone magnetico,
predisposto per bloccastelo 50/100 CPUI/MZ
Cilindro @63, stelo passante, corsa 150 mm, tipo pistone magnetico,
stelo INOX 63R150 CPUI/M1
Cilindro @80, tandem doppia spinta, corsa 50 mm, tipo pistone
magnetico 80T50 CPUI/M
Cilindro @80, tandem doppia corsa, 50 mm corsa 1+100 mm corsa
2, tipo pistone magnetico 80P50+100 CPUI/M

Cilindro @80, tandem contrapposti, 50 mm corsa 1+50 mm corsa 2,
tipo pistone magnetico, stelo INOX 80V50+50 CPUI/M1

/ Doppio effetto

S Semplice effetto molla anteriore
Y Semplice effetto molla posteriore

R stelo passante
TIPO PISTONE

N Non magnetico

VARIANTE 1

T  Tandem doppia spinta
P Tandem doppia corsa
V  Tandem contrapposti
M Magnetico

Z Predisposto per bloccastelo *

VARIANTE 2

1 Stelo e dado in INOX
2 Guarnizioni per alte temperature™

VARIANTE 3

3  Steloedadoin INOX e guarnizioni
per alte temperature**

5 Camiciain profilo estruso (solo per @ 125)

* Fornibile dal @ 32 al @ 125
** Fornibile solo con tipo pistone non magnetico

RICAMBI

KIT GUARNIZIONI

Tipo pistone non magnetico NBR @/SG/CPUI/N
Stelo passante NBR  @/SG/R/CPUI/N
Per alte temperature  @/SG/CPUI/N2
Stelo passante
per alte temperature  @/SG/R/CPUI/N2

Tipo pistone magnetico NBR @/SG/CPUI/M
Stelo passante NBR  @/SG/R/CPUI/M

Cilindri serie CPUI




Cilindri
_ a norma ISO 15552 con tiranti
serie

CILINDRO BASE CPUI

A WH {8+ CORSA E
1 02 G G TG
0 PL PL | VA
[}
= o ¥ [HE— B w
S ) I=
|
SW EE
CH
40 20

5 =
e ||
E] BG

Dettaglio del centraggio anteriore @ 200

N.B.: Dado stelo di serie

DIMENSIONI D’INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE

@ | A* | BA* |[BG*| CH | RT* E* EE* G D KK* l ¢2x| {8 | O |PL* | R [SW*| TG* | VA* |WB |WH*| PESO | INCREMENTO
B* (9) (g) ogni 10 mm

32 |22 | 30 |16 | 17 | M6 47 | G1/8 | 27 | 12 | M10x1,25 | 160 15 | 94 6 | 18 |7 | 10 | 325] 3 |86 | 26 520 28

40 | 24 | 35 |16 | 19 | M6 54 | G1/4 | 30 | 16 | M12x1,25| 185 20 | 105 7 120 |7 | 13 38 3 100 30 810 36

50 |32 | 40 |16 | 24 | M8 65 | G1/4 32,5 | 20 | M16x1,5 | 172 24 | 106 8 [225|7 | 17 | 465 | 3 [127]| 37 1235 55

63 |32 | 45 |16 | 24 | M8 75 | G3/8 | 37 | 20 | M16x1,56 | 197 24 | 121 8 |235]9 | 17 | 565 | 4 127 37 1790 58

80 | 40 | 45 |16 | 30 | M10 95 | G38 | 37 |25 | M20x1,5 | 216 32 | 128 9 |23 |9 | 22 72 4 |156| 46 2900 80

100 40 | 55 |16 | 30 | M10 | 114 | G1/2 | 40 | 25 | M20x1,5 | 234 36 | 138 9 |245|9 | 22 89 4 161 51 4080 104

125154 | 60 |20 | 41 | M12 | 140 | G1/2 | 46 | 32 M27x2 268 50 | 160 | 12 | 24 | - | 27 | 110 6 |205| 65 6070 126

160 | 72 | 65 |24 | 55 | M16 | 180 | G3/4 | 50 | 40 M36x2 310 60 | 180 | 15 | 24 | - | 36 | 140 6 - | 80 | 13100 210

200 | 72 | 75 |24 | 55 | M16 | 220 | G3/4 | 48 | 40 M36x2 310 60 | 180 | 15 | 24 | - | 36 | 175 6 - | 95 | 18200 290

* QUOTE NORMALIZZATE

STELO PASSANTE

A WH WH + CORSA

N.B.: Dadi stelo di serie

Cilindri serie CPUI




Cilindri

a norma ISO 15552 con tiranti . C P U I
serie

TANDEM DOPPIA SPINTA

A WH {+2 CORSA 1
- | =
( § [@: j?‘ 8 © % %ﬁ

N.B.: Dado stelo di serie

TANDEM DOPPIA CORSA

A WH £+ 2 CORSA 1 + CORSA 2

€ -efrE- o | g--Jec S
E

CORSA 1

N.B.: Dado stelo di serie

TANDEM CONTRAPPOSTI

A WH 8 + CORSA1 £8 + CORSA2 WH A

N.B.: Dadi stelo di serie

PREDISPOSTO PER BLOCCASTELO

N.B.: Dado stelo di serie

Cilindri serie CPUI




Accessori
: P I Fissaggi per cilindri serie X
serie e serie CPUI a norma ISO 15552

FLANGIA - ACCIAIO - CPUI/F @ (Fornito completo di viti)
o D FB E MF R TF | UF

H11 | H13 JS14 | JS14 | JS14
32 | 30 7 45 | 10 | 32 | 64 | &0
40 | 35 9 52 0 | 3 | 72 | 90
1 50 | 40 9 656 | 12 | 45 | 90 | 110 E
63 | 45 9 76 | 12 | 50 | 100 | 120 ZF+CORSA R

80 45 12 95 16 63 126 150
100 55 14 116 16 75 150 170 L - [-
125 60 16 140 20 90 180 205 = -1

FB

160 | 65 | 18 | 180 | 20 | 115 | 230 | 260 S SPER R E:;
200 | 75 | 22 | 220 | 25 | 135 | 270 | 300 AL FES eSS

T I AN\ R S S I\ /5 e B B [T T
@ | W | zF |PESO - — fgz% gé/jc - 7

© 1 { { Ef'
32 16 130 | 190 - /L -

40 20 145 246 +-+ +-+
50 25 166 478 — —
63 25 170 622 Lw. MEL
80 30 190 | 1430
100 35 205 | 1986
125 45 245 | 3750
160 60 280 | 6350
200 70 300 | 11350

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 316 DAL @ 32 AL @ 100, VITI ESCLUSE

PIEDINO - ACCIAIO - CPUI/PB @ (Fornito completo di viti)

[7] AB | AH AT | AU E F SA
H14 | JS15
32 7 32 4 24 45 35 142
40 9 36 4 28 52 36 | 161
50 9 45 5 32 65 47 170 XA+CORSA -
63 9 50 5 32 75 45 | 185
80 12 63 6 41 95 55 | 210
100 | 14 71 6 41 115 | 57 | 220
125 16 90 8 15 140 | 70 | 250 , =) ()
160 18 115 10 60 180 75 300 ] =T : -
200 | 22 135 12 70 | 220 | 100 | 320

AH

[7] TR | XA | PESO
JS14 @

32 32 | 144 | 66

40 36 | 163 | 78

50 45 | 175 | 168
63 50 190 | 190 SA+CORSA
80 63 | 215 | 882
100 | 75 | 230 | 452
125 | 90 | 270 | 1090
160 | 115 | 320 | 1188
200 | 135 | 845 | 3450

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 316 DAL @ 32 AL @ 100, VITI ESCLUSE

CERNIERA FEMMINA ANTERIORE - NON A NORMA ISO - ALLUMINIO - CPUI/CFA @ (Fornito completo di viti)

@ | CB| CD| E | FL | L | UB |PESO
HO h14 | (g)
32 | 26 | 10 | 45 | 22 | 13 | 45 | 48
40 | 28 | 12 | 52 | 25 | 16 | 52 | 75

50 | 32 | 12 | 65 | 27 | 16 | 60 | 124 £o RN S—
63 | 40 | 16 | 75 | 32 | 21 | 70 | 192 i} v
80 [ 60 | 16 [ 95 [ 36 | 22 | 90 | 380 [ f-1 “3
100 | 70 | 20 | 115 [ 41 | 27 | 110 | 620 i =S A
125 | 90 | 25 | 140 | 50 | 30 | 130 | 1180 — @ ui ;i;@ fffffff @/J{i;
160 | 90 | 30 | 180 | 55 | 35 | 170 [ 1780 » — & & =
200 | 110 | 30 | 220 | 60 | 35 | 170 | 2900 ;,—:Fﬂ ﬁ J

—L—

FL

Cilindri serie X e CPUI




Accessori
Fissaggi per cilindri serie X .
e serie CPUI a norma ISO 15552 serie

Ul

CERNIERA FEMMINA POSTERIORE - ALLUMINIO - CPUI/CF @
(Fornito completo di viti) - ALLUMINIO CON BRONZINE - CPUI/CF @ B
- ACCIAIO - CPUI/CF @ AC
7] CB cb E FL L L4 UB
H14 H9 h14 1

32 26 10 45 22 13 5,5 45
40 28 12 52 25 16 5,6 52
50 32 12 65 27 16 6,5 60
63 40 16 75 32 21 6,5 70
80 50 16 95 36 22 10 90
100 60 20 116 4 27 10 110
125 70 25 140 50 30 10 130
160 90 30 180 55 35 10 170
200 90 30 220 60 35 11 170

L4 cD

5
»
[T

5!

T

;'_
%
T

\

i

|
//4

<

S
lffh' -

7] XD | PESO | PESO
ALL. (g) ACC.(g)
32 142 | 48 | 138
40 160 | 75 | 230
50 170 | 124 | 338
63 190 | 192 | 540
80 | 210 | 380 | 1000
100 | 230 | 620 | 1700
126 | 275 | 1180 | 3350
160 | 815 | 1780 | 5750
200 | 335 | 2900 | 8900

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 316 DAL @ 32 AL @ 125, VITI ESCLUSE

XD+CORSA

PERNO PER CERNIERA FEMMINA POSTERIORE IN ALLUMINIO - ACCIAIO - CPU/CPUI/SEC @

IN ACCIAIO - ACCIAIO NITRURATO ZINCATO - CPUI/SEC @ AC
@ | BU | EK | EL | PESO
7 (9)
32 | 53 | 10 | 46 | 32
40 | 60 2 | 53 | 52 B

50 68 12 61 60
63 78 16 71 122
80 98 16 91 152 EL
100 118 20 111 290
125 139 25 132 530
160 178 30 1715 | 978
200 178 30 171,56 | 978

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 316 DAL @ 32 AL @ 125

EK

CERNIERA MASCHIO - ALLUMINIO - CPUI/CM @
(Fornito completo di viti) - ALLUMINIO CON BRONZINE - CPUI/CM @ B
- ACCIAIO - CPUI/CM @ AC

%) CcD E EW FL L L4 XD
H9
32 10 45 26 22 13 5,6 142
40 12 52 28 25 16 5,5 160
50 12 65 32 27 16 6,5 170
63 16 75 40 32 21 6,5 190
80 16 95 50 36 22 10 210

100 | 20 | 115 | 60 | 41 27 | 10 | 230 L L

125 | 25 | 140 | 70 | 50 | 30 | 10 | 275

160 | 30 | 180 | 90 | 5 | 35 | 10 | 315 T4l

200 | 80 | 220 | 90 | 60 | 85 | 11 | 335 = 28

@ |PESOJPESO| Mo el - %;f: B E@E
ALL. (g)| ACC. (g) =11

32 54 | 176 L el

40 | 76 | 274 XD-+CORSA

50 124 368
63 212 682
80 420 | 1196
100 666 | 2100
1256 | 1264 | 3740
160 | 1846 | 5890
200 | 2950 | 8470

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 316 DAL @ 32 AL @ 125, VITI ESCLUSE

Cilindri serie X e CPUI




Accessori
Fissaggi per cilindri serie X
e serie CPUI a norma ISO 15552

ARTICOLAZIONE A SQUADRA - ALLUMINIO - CPUI/AS @
- ACCIAIO - CPUI/AS @ AC (DAL @ 32 + 125)

serie

%} PH CK | EM GL RA | UR BT L5
JS15| H9 JS14 | JS14
1 32 32 10 26 21 18 31 8 1,6
40 36 12 28 24 22 35 10 1,6
50 45 12 32 33 30 45 12 1,6
63 50 16 40 37 35 50 14 1,6
80 63 16 50 47 40 60 14 2,5
100 71 20 60 55 50 70 17 2,5
125 90 25 70 70 60 90 20 3,2
160 | 115 30 90 97 88 126 25 4
200 | 135 30 90 106 90 130 30 4

XD+CORSA 6L _
T

PH

L

QO | BR| S5 | KI | K2 | XD | PESO| PESO T Ef
H13 | JS14 ALL. (g)|ACC. (g) _lss[_ , i

32 | 10 | 66 | 38 | 51 | 142 | 56 | 158

20 | 11 | 66 | 41 | 54 | 160 | 139 | 238 - RA

50 | 13 9 50 | 65 | 170 | 142 | 418 K2 LR |

63 15 9 52 67 190 | 200 | 526
80 15 11 66 86 210 | 312 | 1055
100 19 11 76 96 230 | 656 | 1360
125 | 225 | 14 94 124 | 275 | 826 -

160 | 316 | 14 118 | 166 | 315 | 2600
200 | 31,5 | 18 122 | 162 | 335 | 3250

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 316 DAL @ 32 AL @ 125

CERNIERA FEMMINA POSTERIORE STRETTA - ALLUMINIO - CPUI/CFS @
(Fornito completo di viti) - ACCIAIO - CPUI/CFS @ AC (DAL @ 32 + 125)
@ | CG| CP| B3 |[@CF| E | FM | L10 | Lid
D10 | d12 F7

32 | 14 | 34 | 33| 10 | 45 | 22 | 9 | 165
20 | 16 | 40 | 43 | 12 | 52 | 25 | 9 | 18
50 | 21 | 45 | 43 | 16 | 65 | 27 | 11 | 22 o
63 | 21 | 51 | 43 | 16 | 75 | 32 | 11 | 22 -t
80 | 25 | 65 | 43 | 20 | 95 | 36 | 14 | 26 E L
100 | 25 | 75 | 63 | 20 | 115 | 41 | 14 | 26 : -

25| 37 | 97 | 63 | 30 | 140 | 50 | 20 | 39 * ‘
160 | 43 | 122 | 63 | 35 | 180 | 55 | 20 | 44 i
200 | 43 | 122 | 63 | 35 | 220 | 60 | 25 | 44 w ‘ {

@CF

@ | La | XD | PESO| PESO )
ALL. (g)ACC. (g)

32 | 55 | 142 | 42 | 140 CGJ

40 | 55 | 160 | 70 | 230 B
50 | 65 | 170 | 112 | 336
63 | 65 | 190 | 194 | 546
80 | 10 | 210 | 382 | 1190
100 | 10 | 230 | 610 | 1840
125 | 10 | 275 | 1100 | 3550
160 | 10 | 815 | 2000 | -

200 | 11 | 335 | 3300

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 316 DAL @ 32 AL @ 125, VITI ESCLUSE

|14
M

cP XD+CORSA

PERNO ANTIROTAZIONE PER CERNIERA FEMMINA POSTERIORE STRETTA - ACCIAIO NITRURATO ZINCATO - CPUI/SEC @ AT

7] d4a | @JK| L8 | ES L9 | L5 | G |PESO
Hi2 | 7 ©

32 3 10 14 | 325 | 45 | 41 | 4 | 26 SO B G

40 7 2 6 | 38 6 8 | 4 72 ML

50 Z 6 | 20 | 43 6 54 | 5 | 84 ,

63 7 16 | 20 | 49 6 60 | 5 | 94 SIC I [E—

80 Z 20 | 24 | 63 6 75 | 6 | 184

100 | 4 20 | 24 | 73 6 8 | 6 | 208 .15

25 | 6 30 | 36 | 94 9 170 | 7 | 606

60 | 6 35 | 41 | 119 9 135 | 7 | 974

200 | 6 35 | 41 | 119 9 135 | 7 | 974

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 316 DAL @ 32 AL @ 125

Cilindri serie X e CPUI




Accessori
Fissaggi per cilindri serie X .
e serie CPUI a norma ISO 15552 serie

CERNIERA MASCHIO STRETTA CON SUPPORTO A SNODO ISO 12240 - ALLUMINIO - CPUI/CMSS @
(Fornito completo di viti) - ACCIAIO - CPUI/CMSS @ AC (DAL @ 32 + 125)
O [OCX| E | EN | MS | EU | G | DL
H7
32 | 10 | 45 | 14 | 16 | 105 | 9 | 22 1

40 12 52 16 19 12 9 25
50 16 65 21 21 15 11 27
63 16 75 21 24 15 11 32
80 20 95 25 28,6 18 14 36
100 20 1156 25 30 18 14 4

125 30 140 37 40 25 20 50 (7 A\
160 35 180 | 43 45 28 20 55 @ §@

EU 4

200 35 220 43 48 28 25 60 -

@‘,

i ﬁ‘w“ﬁ

5.
[7] L4 | XD | PESO| PESO
ALL. ()| ACC. (g) @ : @
32 55 | 142 | 62 158 u |G
40 55 | 160 | 100 | 254 EN DL
50 65 | 170 | 180 | 360 E XD+CORSA

63 6,5 190 244 588
80 10 210 476 | 1118
100 10 230 646 | 1810
125 10 275 | 1410 | 3500
160 10 315 | 2385 -

200 11 335 | 3860

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 316 DAL @ 32 AL @ 125, VITI ESCLUSE

ARTICOLAZIONE A SQUADRA CON SUPPORTO A SNODO ISO 12240 - ACCIAIO - CPUI/ASSS @ AC

[} CA | BQ | CK | EM G1 G2 G3 H6
JS15 H7 JS14 | JS14
32 32 | 10,6 10 14 21 18 31 10
40 36 12 12 16 24 22 35 10
50 45 15 16 21 33 30 45 12
63 50 15 16 21 37 35 50 12
80 63 18 20 25 47 40 60 14
100 71 18 20 25 55 50 70 15 |
125 90 25 30 37 70 60 90 20 il f

EM XD+CORSA G1

7} K1 K2 L5 R S5 XD | PESO

JS14 H13 @ Noe
32 | 38 | 51 | 16 | 15 | 66 | 142 | 178

40 | 41 | 54 | 16 | 18 | 66 | 160 | 268 | ss|_

50 | 50 | 65 | 16 | 20 | 9 | 170 | 458 + L g; J

63 52 67 1,6 23 9 190 | 550 - =
80 66 86 2,6 27 11 210 | 970
100 76 96 2,5 30 11 230 | 1326
125 94 124 | 3.2 40 | 13,6 | 275 | 3000

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 316 DAL @ 32 AL @ 125

CERNIERA OSCILLANTE - ACCIAIO - CPUI/CTA @ (Fornito completo di viti)

@ | L1 | LA| LB | TD | TL | TM | UW | PESO
€9 | h14 | hi4 @
32 | 14 | 19 | 127 | 12 | 12 | 50 | 46 | 137
40 | 19 [ 205[1445] 16 | 16 | 63 | 59 | 385
50 | 19 | 27,5 |1525] 16 | 16 | 75 | 69 | 513
63 | 24 | 25 | 170 | 20 | 20 | 90 | 84 [ 1041
80 | 24 | 34 | 186 | 20 | 20 | 110 | 102 | 1563
100 | 29 | 87,6 | 2035] 25 | 25 | 132 | 125 | 3000

LB+CORSA 0,

Cilindri serie X e CPUI




Accessori
_ P I Fissaggi per cilindri serie X
serie e serie CPUI a norma ISO 15552

CERNIERA INTERMEDIA - ACCIAIO - PROFILO ESTRUSO - CPUI/CT @ (Fornito completo di grani)

@ | M| N |T|TK | TL | TM |UW | XV | XV | PESO
+0,3(+03| €9 |max | h14 | h14 | max |min \max | (g)

K
N
32 |1856| 7 | 12|18 | 12 | 50 |48,56 |62 | 84 | 130
1 40 | 19 | 8 | 16|20 | 16 | 683 | 59 | 70 | 95 | 238
50 |245| 8 | 16|20 | 16 | 76 | 71 |79,6[100,5| 318 -
|
|
00

uw

L

63 | 28 |12 120 |26 | 20 | 90 | 85 | 87 | 108 | 608
80 [3656]12 | 20| 26 | 20 | 110|105 | 96 | 124 | 928
100 42,5615 | 26 | 82 | 26 | 182|129 |107 | 133 | 1662

™

1251 569,6|15 | 25 | 33 | 25 | 160 | 154 [127,5| 163 | 2600

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 316 DAL @ 32 AL @ 100, = - :
GRANI ESCLUSI | I .
N.B.: POSIZIONE REGOLABILE (fissaggio con grani) XV min \—F D

XV max+CORSA

TL

ASSEMBLAGGIO: CPUI/CT @ + cilindro CPUI
sigla M/CPUI/CT @

CERNIERA INTERMEDIA - ACCIAIO - PROFILO PULITO - X/CT @ (Fornito completo di grani)

@ |TK |[TD [ TL | TM [UW1|UW2 | XV XV | PESO
e9 |h140/-03 min | max | (g)

32 |18 |12 |12 | 50 | 70 | 50 56 85 250
40 |20 |16 |16 | 63 | 78 | 62 63 95 410
50 |20 |16 | 16 | 76 | 91 | 74 66 96 530
63 |25 |20 |20 | 90 | 94 | 88 75 108,56 | 775
80 |25 |20 | 20 | 110 | 130 | 109 | 78,6 |115,5 | 1430
100 | 30 | 26 | 256 | 132 | 145 | 130 89 123 | 1950

FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 316 DAL @ 32 AL @ 100,
GRANI ESCLUSI

N.B.: POSIZIONE REGOLABILE (fissaggio con grani) XV min

XV max+CORSA

ASSEMBLAGGIO: X/CT @ + cilindro X
sigla M/X/CT @

CERNIERA INTERMEDIA - ACCIAIO - TUBO ESTRUSO - CX/CPUI/CT @ (Fornito completo di grani)

%] TK M TD TL ™ uw XV
e9 h14 h14 min
125 32 12,25 25 25 160 155 127
160 40 16,25 32 32 200 190 150
200 40 16,25 32 32 250 240 163

TK

@ | XV |PESO 50
max | (g) e

125 | 163 | 2600 HH»

160 | 190 | 4300 -

200 | 207 | 7450 Q0

N.B.: - POSIZIONE FISSA (specificare la quota XV, fissaggio con
cilindro avente i tiranti filettati e zincati S6, vedi pag. 0.12) XV min

- POSIZIONE REGOLABILE (fissaggio con grani) W ks CORSA

ASSEMBLAGGIO (FISSA): CX/CPUI/CT @ + cilindro CPUI S6
sigla MF/CX/CPUI/CT @

SUPPORTO CERNIERA INTERMEDIA - ACCIAIO - CPUI/SCT @

%} A B1 B2 C di d2 FN
F7 | H13
32 32 46 18 1106 | 12 6,6 30
40-50 | 36 55 21 12 16 9 36
63-80 | 42 65 23 13 20 11 40
100-125| 60 75 1285 | 16 25 14 50
160-200| 60 92 40 | 2256 | 32 18 60

7} XA | PESO ’
(9
32 71 100
40-50 | 87-99 | 150
63-80 [116-136| 234
100-125|164-192| 435
160-200|245-295| 850

Cilindri serie X e CPUI




Accessori
Bloccastelo per cilindri serie X .
e serie CPUIl a norma ISO 15552 serie

DESCRIZIONE

Il bloccastelo WBZ € un dispositivo meccanico da applicare ai cilindri
a norma ISO 15552 (serie X e CPUI), il cui compito & di bloccarne
lo stelo in qualsiasi posizione. Questa soluzione permette di bloccare
la corsa del cilindro in qualsiasi momento si verifichi un’improvvisa
caduta di pressione. La forza di bloccaggio € comunque sempre
maggiore di quella sviluppata dal rispettivo cilindro alimentato a 10 bar.
Il funzionamento del bloccastelo WBZ ¢ di tipo statico (stelo cilindro
non in movimento); & necessario fermare preventivamente lo stelo del
cilindro prima di effettuare il bloccaggio meccanico.

Il bloccastelo WBZ non € da considerarsi un dispositivo di sicurezza.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Pressione di esercizio 3 + 6 bar con pressione di alimentazione del cilindro 0 + 10 bar
Temperatura di esercizio | 0 + +80 °C (con aria secca -5 °C)
Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata
Taglia 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Attacchi 32+63 =G1/8
80+125 =G 1/4 CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE
Bloccaggio Meccanico - Esclusivamente assiale (bidirezionale) Corpo Lega di aluminio anodizzata
Sbloccaggio Mediante pilotaggio pneumatico Palette Ottone
Qondizigne in assenza Bloccato Pistoni Resina acetalica
di pressione : Guarnizioni Gomma NBR
Forza di serraggio Taglia 32 40 50 63 80 100 125 Molle Acciaio
con carico statico N 790 1240 1930 3060 5400 7700 12040

CHIAVE DI CODIFICA ESEMEIbe oD RIT:
Bloccastelo taglia 50 WBZ50

- D Bloccastelo taglia 80 + cilindro serie CPUI @80, corsa 150 mm,
,WBZ predisposto per bloccastelo, tipo pistone nonmagnetico, ASSEMBLATI
Serie

WBZ80 + 80/150 CPUI/NZ + M/WBZ

Taglia
RICAMBI
ASSEMBLAGGIO KIT PALETTE Taglia/PM/WBZ
|WBZ + cilindri serie X o CPUI versione Z M/WBZ | KIT PISTONE Taglia/SG/WBZ
BLOCCASTELO WBZ
WB
LD E
WH 0 DA TG
T [
(=)
[} H
O ! = o
= \ Z [y A K \
o il!’i N (N o w
U s ] \—/
i o O
= I O o
B Ll
LB
LA
L3
DIMENSIONI DI INGOMBRI E PESI
TAGLIA B BE E DA DD HD L3 LA LB LC LD TG wWB WH PESO
(9)
32 30 8 47 G1/8 M6 9 67,5 60 20 6 33,25 32,5 86 26 400
40 34,9 8 54 G1/8 M6 9 80 70 20 6 42,5 38 100 30 600
50 40 12 65 G1/8 M8 12,5 100 90 24 8 58 46,5 127 37 1100
63 45 12 75 G1/8 M8 17,5 100 90 24 8 59 56,5 127 37 1500
80 45 16 95 G1/4 M10 17,5 120 110 32 12 69 72 156 46 2600
100 55 16 114 G1/4 M10 20 120 110 32 12 69 89 161 51 3500
125 60 20 138 G1/4 M12 19 156 140 45 20 84,5 110 205 65 6500

N.B.: INFORMAZIONI TECNICHE (comuni alle serie U - vedi pag. 1.7)

Cilindri serie X e CPUI




Accessori
Unita di guida per cilindri serie X
e serie CPUI a norma ISO 15552

serie

DESCRIZIONE

Le unita di guida serie WUG, applicabili ai cilindri a norma ISO 15552
(serie X e CPUI), fungono da dispositivi antirotazione dello stelo in
presenza di momenti torcenti, e sono utilizzate per realizzare sistemi
multiasse in cui & richiesta un’elevata precisione di movimento.

1 Nelle versioni singola e doppia, le unita di guida sono disponibili con
bronzine autolubrificanti (per basse velocita e carichi elevati), o con
manicotti a ricircolo di sfere (per alte velocita).

N.B.: | cilindri delle serie X e CPUI (@ 32 + 63) versione magnetica
applicati alle unita di guida possono montare rispettivamente solo i
sensori magnetici serie FM100 e FM157 (vedi da pag. 1.93).

CARATTERISTICHE TECNICHE CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE
Taglia 32, 40, 50, 63 Corpo Lega di alluminio anodizzata
Corse standard (mm) 25, 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 500 Giunto autoallineante radiale | Acciaio
Versioni Unita singola Fermo meccanico Ottone
Unita doppia tarabile di serie
Flange di estremita Unita singola: Acciaio zincato
Unita doppia: Lega di alluminio anodizzata
Aste Acciaio C 45 cromato (tipo di scorrimento con bronzine);
Acciaio temprato (tipo di scorrimento con manicotti)
Bronzine Bronzo sinterizzato, autolubrificante, con raschiastelo
Manicotti Cuscinetti a ricircolo di sfere, con raschiastelo
Canotto Ottone

CHIAVE DI CODIFICA

woe | AL VERSIONE
Unita singola D unita doppia
TIPO DI SCORRIMENTO
B con bronzine M Con manicotti
Serie
Versione
Tipo di scorrimento
Taglia
Corsa
ESEMPI DI CODIFICA ASSEMBLAGGIO
Unita di guida singola, taglia 63, corsa 150 mm, con manicotti piu |WUG + cilindri serie X o CPUI M/WUG

cilindro serie X @ 63, doppio effetto, corsa 150 mm, tipo pistone
magnetico, ASSEMBLATI
WUGM 63/150 + 63/150 X/M + M/WUG

Unita di guida singola, taglia 40, corsa 250 mm, con manicotti
WUGM 40/250

Unita di guida doppia, taglia 50, corsa 100 mm, con bronzine
WUGDB 50/100

Cilindri serie X e CPUI




Accessori
Unita di guida per cilindri serie X )
e serie CPUIl a norma ISO 15552 serie

INFORMAZIONI TECNICHE

UNITA DI GUIDA SINGOLA WUG UNITA DI GUIDA DOPPIA WUGD
L 1
L2 L2
XL — —
X LA L+ | - ,75 ,,,,, — R
_ o e —

X
[T 11 [I:I 1
|
|
I
|
|
ll‘Jl
|
H
|
i¢
|
’,
|
]
T
1]

<@mmunnnyj
-
I
<@mmurnnnmijf -
-

L = (LT - 2LH) + CORSA

CARICO MAX WUG VERSIONE B CARICO MAX WUGD VERSIONE B
)
1000 1000
900 900 50-63
800 800
700 700
600 600 40
= —
= 500 = 500
®
T 400 NS 400
g °
300 £ 300
2 N N PN 2
N ™~ ~ N
€ 200 N~ ~~ 0 23 g 200
3 T ~ ] =T 40 S 32
5 100 = 32 5 100
s} 3
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Sporgenza XL (mm) L totale con carico posizionato a L/2 (mm)
CARICO MAX WUG VERSIONE M CARICO MAX WUGD VERSIONE M
1000 1000
900 900
800 800 50-63
700 700
600 600
= = 40
500 o 500
o o
=400 = 400
(=3 ? \
E 300 L £ 30
g NN T 3
€ 200 L = 63 € 200
3 S 50 3 32
S 100 T 40 5 100
(&) — 32 (&)
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Sporgenza XL (mm) L totale con carico posizionato a L/2 (mm)
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Accessori
Unita di guida per cilindri serie X
e serie CPUI a norma ISO 15552

serie

UNITA DI GUIDA SINGOLA WUG

LT + CORSA
LC
1 LA LK TG
LG LE
0 |LH| N°4+4 FORI DD LF
— —t f P
E - e — - — - P —-—]
A
] | .
o | 9
\ hd
i Wy o -4 © o <<
pu - iy x
@ 0
& | o
81 [ 1 / ! 1
[ ©—
ey 4 ] ] | |1
o
L WL It
— HH HH ~ =
LN N°4 FORI DD
LB D PASSANTI
LK aT6 N°4+4 FORI DD
© 4
- L
SA o
LM LL R
<C
Jlo
2|
DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI
TAGLIA DA DD FA FB HA HB HC HD HE LA LB LC LD LE LF LG LH
32 16 M6 M10x1,25 M18x1,5 112 100 7 79 61 20 50 120 70 50 45 8 12
40 20 M6 M12x1,25 M20x1,5 125 115 7 90 69 21 60 135 75 60 55 9 12
50 25 M8 M16x1,5 M24x2 150 144 7 108 85 25 70 150 80 70 65 10 15
63 25 M8 M16x1,5 M27x2 162 155 7 119 100 27 73 180 107 80 75 12 15
TAGLIA LJ LK LL LM LN LT PA PB SA SB D TG PESO INCREM. (g)| PESO INCREM. (g)
WUGB (g) | ogni 10 mm | WUGM (g) | ogni 10 mm
32 22 38 50 34,5 25 157 6 15 Ch.23 | Ch.17 12 32,5 2060 29 1815 31
40 27 44 50 42,5 30 172 8 20 Ch.26 | Ch.20 15 38 2905 45 2760 50
50 32 47 50 50 35 190 8 25 Ch.30 | Ch.20 17,5 46,5 4780 65 4525 76
63 32 49,6 50 65 35 225 9,5 25 Ch.36 | Ch.20 17 56,5 6315 65 5950 87

CANOTTO PER DECELERATORE WUGCD TAGLIA

TAGLIA FA FB L PESO (g)
32 M18x1,5 M12x1 40 50
40 M20x1,5 M14x1,5 45 60 L
50 M24x2 M16x1,5 50 105
63 M27x2 M20x1,5 60 130

FA
FB
L
T
\
\
\
n
|

CANOTTO PER PROXIMITY WUGCP TAGLIA

TAGLIA FA FB L PESO (g)
32 M18x1,5 M12x1 40 47
40 M20x1,5 M12x1 40 67
50 M24x2 M12x1 45 128
63 M27x2 M12x1 45 173

Cilindri serie X e CPUI




Accessori
Unita di guida per cilindri serie X _
e serie CPUIl a norma ISO 15552 serie

UNITA DI GUIDA DOPPIA WUGD

LT + CORSA
LA LC
LG LG LH 1
N°6 FORI FA T8 TA LH IE | TA 18
D TE LK TG N°4-+4 FORI DD La 16
HH E HH
(] )
I I e N
R
g @ | @
A
(=] [aa} << 1. [ i N (&) 7
o = = Dl o
@
— °4 FORI DD
@__ [ ] Q} ‘ ___\b
O I I e N T - o 1l m . |-
o i o T 11 NI —
o HH L HH ! | HH o
T T T T
Lo P £ /
N°6 FORI FA
LB LD
LK oTG N°4+4 FORI DD
d
© &
& s
w A4 = ¥ w
— -
B '
25y - o ]
‘ LM LL 2
SA <
Jo
2T
DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI
TAGLIA DA DD FA FB HA HB HC HD HE HF HG HH LA LB LC LD LE
32 16 M6 M5 | Mi8x1,5 | 112 60 7 79 61 1 57 1 285 50 120 70 50
40 20 M6 M6 | M20x1,5 | 125 68 7 %0 69 25 | 635 1 315 60 135 75 60
50 25 M8 M8 | M24x2 | 150 79 7 108 85 1 76 1 375 70 150 80 70
63 25 M8 M8 | M27x2 | 162 89 7 119 | 100 1 82 1 39,5 73 180 | 107 80
TAGLIA LF LG LH LJ LK LL LM LN Lo LP LQ T PA PB SA SB TA
32 58 8 18 22 33 50 345 25 34 25 9 181 6 10 | ch23 | chi7 24
40 65 9 20 27 a4 50 425 30 375 30 0 200 8 10 | Ch26 | Ch20 26
50 785 10 25 32 47 50 50 35 445 35 25 | 225 8 12| Ch.a0 | Ch.20 335
63 93 2 25 32 495 50 65 35 54 40 25 | 260 95 12 | Cha6 | Ch20 40
TAGLIA B TC D TE TG | PESO |INCREM.(g)| PESO |INCREM.(g)
WUGDB (g)| ogni 10 mm|WUGDM (g) | ogni 10 mm
32 245 | 95 95 14 325 | 2320 29 2250 31
40 30 9 115 | 155 38 | 3480 45 3340 50
50 33 12 13 19 465 | 5750 65 5480 76
63 1 12 17 19 565 | 6445 65 6065 87
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Cilindri
con aste gemellate

serie

DESCRIZIONE

| cilindri con aste gemellate serie CPA fungono da sistemi antirotazione

in presenza di momenti torcenti. Sono stati concepiti per essere

intercambiabili con i cilindri conformi alla norma ISO 15552 (serie X e

CPUI) e quindi ne accettano gli accessori fissaggio posteriore.
1 | cilindri della serie CPA sono di serie ammortizzati e magnetici.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Pressione di esercizio |1 + 10 bar

Temperatura di esercizio | 0 + +80 °C (con aria secca -20 °C) CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE
Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata Testate Lega di alluminio anodizzata
Versioni. Doppio effetto; Stelo passante ISO Camicia Profilo estruso in lega di alluminio anodizzata 20 pm
Alesagg © 32, 40, 50, 63, 80, 100 Tiranti e dadi Acciaio
Attacchi @32 =G1/8 Flangia Lega di alluminio anodizzata

©40-50 =G1/4 Steli Acciaio C45 cromato

@63-80 =G3/8 Acciaio INOX AISI 303 rullato

@100 =G1/2 Dado stelo Acciaio
Corse standard 25, 50, 75, 80, 100, 125, 150, 160, 175, 200, 250, Acciaio INOX

300, 320, 350, 400, 500 Bronzina guida stelo | Bronzo, sinterizzata autolubrificante
Lunghezza deceleratori| @ 32 40 50 63 80 100 Ogive deceleratori Lega di alluminio

mm 25 25 25 30 35 35 Pistone Lega di alluminio, Derling con magnete
Corse max (mm) @32 -40=200; @50 -63=350;J80 - 100 =500 Guarnizioni Poliuretano

CHIAVE DI CODIFICA

LS L lew] [ ][ ] [s] [VERSIONE
/ Doppio effetto RA  stelo passante ISO
TIPO PISTONE
Alesaggio ——— - M Magnetico
Versione VARIANTE
Corsa 1 Steli e dado in INOX
Serie
Tipo pistone
) RICAMBI
Variante
Varianti speciali (a richiesta) KIT GUARNIZIONI
. . - ) » Poliuretano @/SG/CPA/M
N.B.: Sen;on magqet:;r FM jOO - FM157 - FM 158 (vedi capitolo sensori magnetici da pag. 1.93) Stelo passante ISO poliuretano /SG/RA/CPA/M
® \edere informazioni tecniche pag. 0.12
INFORMAZIONI TECNICHE
M .
1) v
CARICO RADIALE MAX AMMISSIBILE F COPPIA MAX AMMISSIBILE M
150 [-T52100 15 0100
135 o8\ 135
ANAY \
120 . 12 280
10.5
105 gﬂ \ £ \\ \
= = 9
IJz\: 90 J N \ E \
g PN X T 75[ 063
2 60 AV % 6
g . 2‘40 SEASNEE % 4.5| 050 N
€ 50 [T NS e B ORI
© ~ T~ e e ° 15 ’\ ™~
15 — — . gy
— 0‘;,5.
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Corsa (mm) Corsa (mm)

Cilindri serie CPA




Cilindri
con aste gemellate

serie

CILINDRO BASE CPA

c L8+CORSA E 1

F
= V7 N

G
BG
i g B _ﬁ$ __________ ¢‘” i‘ 4>é —}9'“
N g

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE

(7] B BG Cc D E EE F F1 G H K L8 M S T TG v VA z PESO | INCR.(g)
(g9 |x10mm
18 770 30
22 980 43
26 1570 70
35 2320 128
40 3830 132
50 5600 139

32 30 16 26 M6 47 G1/8
40 35 16 30 M6 53 G1/4
50 40 16 37 M8 65 G1/4
63 45 16 37 M8 75 G3/8
80 45 16 46 M10 95 G3/8
100 55 16 51 M10 | 116 | G1/2

48 28 15 M6 94 19 35 8 32,6 32
54 | 315 | 15 M8 106 | 22,5 45 10 38 40
69 | 315 | 18 M8 106 30 55 12 | 46,5 50
69 35 22 M10 | 121 38 70 16 | 56,5 63
86 36 22 M12 | 128 50 85 20 72 80
91 41 22 M12 | 138 70 106 20 89 100

oo OO ||
R RN R E Eo B

STELO PASSANTE ISO

L8+CORSA F1+CORSA

N.B.: Dado stelo di serie

Cilindri serie CPA




Accessori
Fissaggi

serie

FLANGIA - ACCIAIO - @32 +50-CPUI/F @
(Fornito completo di viti) -@ 63 + 100 - CPA/F @

7} FB E MF R TF UF w

H13 JS14 | JS14 | JS14

1 32 7 456 | 10 [ 3 [ 64 [ 80 | 16
40 9 52 | 10 | 8 | 72 | 90 | 20
50 9 65 | 12 | 45 | 90 | 110 | 25 ZF+CORSA e
63 9 756 | 12 | 50 | 100 | 120 | 25 R

80 12 95 16 63 126 150 30
100 14 1156 16 75 150 170 35 ] ]

o ZF | PESO [
(9)
32 | 130 | 190
40 | 145 | 246
50 | 155 | 478
63 | 170 | 622
80 | 190 | 1430 +1 +-
100 | 205 | 1986 —

TF
UF

PIEDINO - ACCIAIO - @32 +50 - CPUI/PB @
(Fornito completo di viti) - @63+ 100 - CPA/PB @
o AB | AH | AT | AU E F SA
H14 | JS15
32 7 32 4 24 45 35 | 142
40 9 36 4 28 52 36 | 161
50 9 45 5 32 65 47 | 170 AT
63 9 50 5 32 75 45 | 185
80 12 63 6 41 95 55 | 210
100 | 14 71 6 41 115 | 57 | 220

32 144 32 66

Pl = Fr LB

40 163 36 78

L
T T T T
50 175 45 168 ||
63 190 50 190 ,_HU
80 | 215 | 63 | 382 F
SA+CORSA | TR
E

100 | 230 75 452 SB+CORSA |

N.B.: ACCESSORI FISSAGGIO POSTERIORE COMUNI ALLE SERIE X E CPUI (vedi da pag. 1.29)

Cilindri serie CPA




Cilindri
a norma AFNOR NF E49-001
(ex CNOMO)

DESCRIZIONE

| cilindri serie CX sono conformi alla normativa AFNOR NF E49-001
(ex CNOMO) e risultano quindi intercambiabili.

Nella versione con pistone magnetico, i cilindri prevedono I'applicazione
di sensori magnetici.

CARATTERISTICHE TECNICHE

1+ 10 bar

0+ +80 °C (con aria secca —20 °C)

0+ +150 °C con guarnizioni per alte temperature
(con aria secca —20 °C)

Pressione di esercizio
Temperatura di esercizio

serie

Corse standard (mm) 25, 50, 75,100, 125, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 500,

600, 700, 800, 900, 1000

Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata

Versioni Doppio effetto; Semplice effetto molla anteriore; Semplice
effetto molla posteriore; Stelo passante; Tandem doppia
spinta; Tandem doppia corsa; Tandem contrapposti

Alesaggi @ 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125, 160, 200 CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE

Attacchi 032 =G1/8 Testate Lega di alluminio anodizzata
@40 - 50 =G1/4 Camicia Tubo estruso in lega di alluminio anodizzata
063 -80 =G3/8 Tiranti, dadi tiranti Acciaio
2100 - 125 =G1/2 e dado stelo Acciaio INOX (a richiesta per tiranti e dadi tiranti)
© 160 - 200 =G3/4 Stelo Acciaio C45 cromato

Acciaio INOX AISI 303 rullato

Bronzina guida stelo

Bronzo-Ferro 20%, sinterizzata autolubrificante

Lunghezza deceleratori | @ 32 40 50 63 80 100 125 160 200

Ogive deceleratori

Lega di alluminio

mm?25 30 30 35 35 40 40 50 &0 Pistone Monoblocco gomma NBR, (con o senza magnete)
Corse max (mm) @ 32 + 200 = 3000 Viton® (fornibile solo con tipo pistone non magnetico)
Corse max sempl. eff. (mm) | @ 32 + 100 = 50 Guarnizioni Gomma NBR
Viton®
CHIAVE DI CODIFICA
T e [ [ J s ] [VERSIONE

Alesaggio

Versione ————

Corsa

Serie

Tipo pistone

Variante 1

Variante 2

Varianti speciali (a richiesta)

N.B.: Sensori magnetici FM 100 - FM157 - FM158 (vedi capitolo sensori magnetici da pag. 1.93)
® \Vedere informazioni tecniche pag. 0.12

ESEMPI DI CODIFICA

Cilindro @50, doppio effetto, corsa 100 mm, tipo pistone non
magnetico 50/100 CX

Cilindro @63, stelo passante, corsa 150 mm, tipo pistone magnetico,
stelo inox 63R150 CX/FM1

Cilindro @80, tandem doppia spinta, corsa 50 mm, tipo pistone
magnetico 80T50 CX/FM

Cilindro @80, tandem doppia corsa, 50 mm corsa 1 + 100 mm
corsa 2, tipo pistone magnetico 80P50+100 CX/FM

Cilindro @80, tandem contrapposti, 50 mm corsa 1 + 50 mm corsa
2, tipo pistone magnetico, camicia in ottone 80V50+50 CX/FM4

/ Doppio effetto
S Semplice effetto molla anteriore
Y Semplice effetto molla posteriore
R stelo passante

TIPO PISTONE

Non magnetico

VARIANTE 1
1 Stelo e dado in INOX
2 Guarnizioni per alte temperature®

VARIANTE 2

4 Camicia in ottone*

Tandem doppia spinta
Tandem doppia corsa

<7T-

Tandem contrapposti

/FM Magnetico

3 Stelo e dado in INOX e guarnizioni

per alte temperature*

6 Camicia acciaio cromata
internamente™

* Fornibile solo con tipo pistone non magnetico

** Fornibile dal @ 32 al @ 100

RICAMBI

KIT GUARNIZIONI

Tipo pistone non magnetico NBR @/SG/CX
Stelo passante NBR  @/SG/R/CX
Per alte temperature  @/SG/CX2
Stelo passante
per alte temperature  @/SG/R/CX2

Tipo pistone magnetico NBR @/SG/CX/FM
Stelo passante NBR  @/SG/R/CX/FM

Cilindri serie CX




Cilindri
_ a norma AFNOR NF E49-001
serie (ex CNOMO)

CILINDRO BASE CX

K L+CORSA K M

<
<
=

ol - +]1— 1] —-—- —- —A=-H{-—-- ==
O —————— - H—Jo
S
F E

= || = || B || B | N W

N.B.: Dado stelo di serie

DIMENSIONI D’INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE

7] A B Cc D E F G H K L L1 M N (0] P R S T \' PESO | INCREMENTO

(9) | (9)ogni 10 mm
32 12 M10 25 M6 | 25 20 15 134 | 17 | 80 | 90 45 | 33 G1/8 | 10 7 5 17 26 482 23
40 18 | M16x1,5 32 M6 | 34 36 15 191 17 | 110 | 129 52 | 40 G1/4 | 16 7 8 24 29 907 35
50 18 | M16x15 32 M8 | 34 36 15 191 | 23 | 110 | 129 65 | 49 G1/4 | 16 7 8 24 29 1170 46
63 22 | M20x15 45 M8 | 39 46 20 | 216 | 23 | 126 | 143 75 | 59 G3/8 | 20 9 10 30 34 1817 59
80 22 | M20x15 45 M10 | 39 46 20 | 215 | 28 | 126 | 143 9 | 75 G3/8 | 20 9 10 30 35 2680 66
100 | 30 M27x2 55 M10 | 47 63 20 | 251 | 28 | 145 | 164 | 1156 | 90 G1/2 | 27 9 13,5 41 39 4422 93
126 | 30 M27x2 55 M12 | 47 63 20 | 248 | 34 | 145 | 164 | 140 | 110 | G1/2 | 27 9 13,6 41 42 6630 110
160 | 40 M36x2 65 M16 | 50 85 25 | 310 | 42 | 180 | 200 | 180 | 140 | G3/4 | 36 13 18 55 50 13820 210
200 | 40 M36x2 65 M16 | 50 85 25 | 310 | 42 | 180 | 200 | 220 | 175 | G3/4 | 36 13 18 55 50 18840 290

STELO PASSANTE

; E U E+CORSA
. _ f ,,,,,,,,,,, f, Ao r
c A'jf rrrrrrrrrrr +'jk =)

N.B.: Dadi stelo di serie

Cilindri serie CX




Cilindri
a norma AFNOR NF E49-001

(ex CNOMO) serie
TANDEM DOPPIA SPINTA
F E H + 2CORSA
A%11O0 O] O
= (_‘l ﬁ
(= e — 4=
N.B.: Dado stelo di serie
TANDEM DOPPIA CORSA
F E H+2 CORSA1 + CORSA2
lTj;jr —————— ———F—— Fulq
Ef,+Ef,11r,j,Jrlgk,,,, ,,,,,,,,, ,,,,, ,,f
= r—1 H
=g —— = —1 G
- = f—
CORSA2|_
N.B.: Dado stelo di serie
TANDEM CONTRAPPOSTI
F E L+ CORSA1 L+ CORSA2 E F
R

= E=—— T B = ==
5110 oJre O
= —(2 |———| -

= Ee—— e Y o O i |

N.B.: Dadi stelo di serie

Cilindri serie CX




Accessori
_ Fissaggi per cilindri
serie a norma AFNOR NF E49-001 (ex CNOMO)

FLANGIA - ACCIAIO - CX/F @

%} A B D E G LE LF
H13
32 68 80 9 33 8 17 113
40 78 90 9 40 8 26 152
1 50 94 110 11 49 10 24 154 ]

63 104 120 11 59 10 29 174
80 130 150 14 75 12 27 176
100 150 170 14 90 12 35 204

Fan)
A\
1256 [ 180 [ 205 | 18 [ 110 | 16 31 | 208 ﬁ—%—:?z—@fﬁ @

160 | 228 | 260 | 22 | 140 | 20 | 30 | 250 ()

200 | 268 | 300 | 22 | 170 | 20 | 30 | 250 E@j{ ( { @ < @
/ /

@ | M |PESO &= == |

(9 L L]
32 45 158 B =) ;
40 52 | 206 LE G . E

50 65 424

LF+CORSA M
63 | 75 | 504
80 | 95 | 1046
700 | 115 | 1480
125 | 140 | 3000
160 | 180 | 6300
200 | 220 | 9300
PIEDINO ALTO - ALLUMINIO - CX/P @
o A D F G H | (A W
H13
32 |28 | 9 | 82 | 8 | 85 | 134 | 132
40 [ 3 | 9 | 3 | 8 | 3 | 164 | 171
50 | 45 | 11 | 45 | 10 | 45 | 180 | 179
63 | 85 | 11 | 80 | 10 | 45 | 195 | 199 LiW-+GORSA
80 | 70 | 14 | 63 | 12 | 55 | 211 | 207 6 S
700 | 90 | 14 | 73 | 12 | 55 | 231 | 235
125 [ 100 | 18 | of | 16 | 68 | 249 | 244 e == — — 5B > | ©
160 | 180 | 22 | 115 | 20 | 82 | 304 | 292 N1 o @ )
200 | 170 | 22 | 185 | 20 | 92 | 804 | 202 $y@—-—-—\/— —————— — =1 T @ —
“lle ol &),
@ | M | O |PESO HE- =—="5- D O
(g) T & TIT T T T

32 45 27 54 ol oA
40 52 27 70

50 65 35 | 150
63 75 35 | 170
80 9% 43 | 354 L LA+CORSA N
100 | 115 | 43 | 470
125 | 140 | 52 | 918
160 | 180 | 62 | 2300
200 | 220 | 62 | 3450

PIEDINO ALTO LARGO - ALLUMINIO - CX/PL @

%} A B D F G H LC
H13

32 65 82 9 32 8 35 116

40 72 90 9 36 8 35 146

50 | 90 | 110 | 11 45 | 10 | 45 | 154
63 | 100 | 120 | 11 50 10 | 45 | 169 L0 CORSA
80 | 126 | 154 | 14 | 63 | 12 | 55 | 18 r .
100 | 148 | 180 | 14 73 12 55 | 201 LP-+CORSA & M
|
|

125 180 216 18 91 16 67,5 209

160 230 275 22 115 20 80 260

&FH — © 1 ®
200 | 270 | 318 22 135 20 80 260 &Ea(@ rrrrr 7;@7 |
[] LD LP LQ M o) P | PESO - @ @ - ‘

EEZ e ,

© T = rFn [l Tl T T T
32 | 60 | 95 | 123 | 45 | 18 | 545 | 76 | HEHIE Ufdo- i wJ HiH w Hil
40 90 134 162 52 18 62 90 L LD+CORSA | 0 Dl
50 86 132 166 65 22 77,5 188 H A
63 101 152 186 75 22 87,5 206 LC+CORSA B

80 93 148 192 95 28 110 410 N - - -
100 113 176 220 115 28 130 576
125 113 176 224 140 32 161 1058
160 140 210 270 180 40 206 | 2350
200 140 210 270 220 40 246 | 3100

Cilindri serie CX




Accessori
Fissaggi per cilindri .
a norma AFNOR NF E49-001 (ex CNOMO) serie

PIEDINO BASSO - ACCIAIO - CX/PB @
%} A D E F H LA Lw

32 28 45 15,6 32 35 134 132
40 36 52 16 36 36 164 171

50 45 65 20,5 45 45 180 179 1
63 55 75 20,5 50 45 195 199
80 70 95 25,5 63 55 211 207
100 90 115 27 73 56 231 235
125 100 140 36 el 70 249 244
160 130 180 45 115 75 304 292

LW+CORSA

Sh

/N
200 | 170 | 220 47 135 | 100 | 304 | 292 @ =]
=

7] M 0 S [ PESO N

H13 © Sl
32 45 27 4 66 L0
40 45 27 4 78 _H
50 55 35 5 168 | LA+CORSA
63 55 35 5 190
80 7 43 6 382
100 7 43 6 452
125 9 52 8 | 1090
160 11 62 10 | 1180
200 11 62 12 | 3450

CERNIERA FEMMINA - ALLUMINO - CX/CF @

7} G K Ly M (o) R S
H9
32 8 18 128 45 26 8 8

40 8 24 168 52 33 12 12
50 10 26 170 65 33 12 12
63 10 30 194 75 47 16 16
80 12 32 196 95 47 16 16
100 12 37 229 115 57 20 20
125 16 4 233 140 57 21 20
160 20 55 285 180 72 25 25
200 20 55 285 220 72 25 25

(@)

o | PESO &
(9) N\,

® | 38 .

40 58 LY+CORSA

50 | 118

63 | 146

80 | 324

100 | 492

125 | 978

160 | 1872

200 | 2800

PERNO PER CERNIERA FEMMINA MONTATA POSTERIORMENTE - ACCIAIO - CX/SEC @

o EK | EL | BU | PESO
7 (9)
32 8 46 | 53 | 21
40 | 12 | 53 | 60 | &2
50 | 12 | 66 | 73 | 64
63 | 16 | 76 | 83 | 130
80 | 16 | 96 | 103 | 160
100 | 20 | 117 | 124 | 304
125 | 20 | 142 | 149 | 364
160 | 25 | 182 | 189 | 720 — B
200 | 25 | 222 | 229 | 82

EK

EL

Cilindri serie CX




Accessori
Fissaggi per cilindri
serie a norma AFNOR NF E49-001 (ex CNOMO)

ARTICOLAZIONE NORMALE - ALLUMINIO - CX/AN @

7} A B D E F H Ly
32 25 0 40 28 7 26 128
40 32 16 52 38 9 38 168
1 50 32 16 52 38 9 38 170

63 46 25 75 54 1A 52 194
80 46 25 75 54 11 52 196
100 56 32 115 90 14 61 229

125 | 56 | 32 | 115 | 90 4 | 61 | 233 P £ L
160 | 71 | 43 | 180 | 150 | 18 | 80 | 285 & = ——— —HE
= = ‘/\;\ o -
200 | 71 43 | 180 | 150 | 18 | 80 | 285 7 1 ——r @ | @ | j@) 1
- — 5 & \ﬁ ]
[7] P S T PESO T - o S— == ]
H9 (@) S ) g »
32 | 18 8 8 26 —
20 | 26 | 12 | 10 | 56 LY+GORSA P
50 | 26 | 12 0 | 56 LA

63 34 16 12 176
80 34 16 12 176
100 41 20 16 376
125 4 20 16 376
160 55 25 20 924
200 55 25 20 924

ARTICOLAZIONE A SQUADRA - ALLUMINIO - CX/AS @/SQ

7} A B BG D F H Ly
H13

32 25 25 20 37 7 18 123

40 32 32 32 54 9 25 168

50 32 32 32 54 9 25 170

63 46 40 50 75 1 32 194
80 46 40 50 75 " 32 196
100 56 50 70 103 14 40 229
125 56 50 70 103 14 40 233
160 70 63 110 154 18 50 285
200 70 63 110 154 18 50 285

[%] P R S T v PESO T T 1
H9 ) - 1l 1 '_‘

32 32 19,5 8 8 41 58 ,L LY+CORSA H BG

40 45 26 12 10 52 144 L B L—>D

50 45 26 12 10 52 144 \

63 63 32 16 13 63 300
80 63 32 16 13 63 300
100 90 42 20 17 80 649
125 90 42 20 17 80 649
160 140 54 25 20 111 1922
200 140 54 25 20 111 1922

CERNIERA INTERMEDIA -@32 =100 - ACCIAIO - CX/CPU/CT @

(Fornito completo di grani) - @125 + 200 - ACCIAIO - CX/CPUI/CT @
[%] A B D E G M Q
h14 e9 h14 min

32 46 50 12 12 15 6,25 | 585
40 59 63 16 16 20 6,25 73
50 69 73 16 16 20 8,25 73 -6 b
63 84 90 20 20 25 825 | 855
80 102 108 20 20 25 10,25 | 86,5
100 125 131 25 25 30 10,25 | 101
125 155 160 25 25 32 12,25 | 105
160 190 200 32 32 40 16,26 | 120
200 240 250 32 32 40 16,25 | 120

[] Q [ PESO|N.B.
max | (g |- POSIZIONE REGOLABILE

35 775 | 130 (fissaggio con grani)

40 | 105 | 306 | ASSEMBLAGGIO:

50 | 105 | 370 | CX/CPU/CT @+ dlindro CX  sigla M/ICX/CPU/CT @
63 | 1175| 702 |_pPOSIZIONE FISSA

80 | 1165 | 894 | (specificare la quota Q, fissaggio con

100 138 | 1590 | cilindro avente i tiranti filettati e zincati S6)
125 | 134 | 2600 | AGSEMBLAGGIO:

160 | 160 | 4300 | cX/CPU/CT @ oppure CX/CPUI/CT @

200 | 160 | 7450 | 4 cilindro CXS6  sigla MF/CX/CPUI/CT @

Cilindri serie CX




Cilindri
aexnorma CETOPRP 43 P

-«GPU

DESCRIZIONE

| cilindri serie CPU sono conformi alla ex normativa CETOP RP 43 P.
Nella versione con pistone magnetico, i cilindri prevedono I’'applicazione
di sensori magnetici.

CARATTERISTICHE TECNICHE

1+10 bar

0 + +80 °C (con aria secca -20 °C)

0 + +150 °C con guarnizioni per alta temperatura

(con aria secca -10 °C)

Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata

Pressione di esercizio
Temperatura di esercizio

CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE

Versioni Doppio effetto; Semplice effetto molla anteriore;
Semplice effetto molla posteriore; Stelo passante Testate Lega di alluminio anodizzata
Alesaggi © 32, 40, 50, 63, 80, 100 Camicia Tubo estruso in lega di alluminio anodizzata
Attacchi @32 =G1/8 Tiranti, dadi tiranti Acciaio
@40 - 50 =G1/4 e dado stelo Acciaio INOX (a richiesta per tiranti e dadi tiranti)
@63 -80 =G3/8 Stelo Acciaio C45 cromato
@100 =G1/2 Acciaio INOX AISI 303 rullato

Corse standard (mm) 25, 50, 75, 100, 125, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 500,

600, 700, 800, 900, 1000

Bronzina guida stelo
Ogive deceleratori

Bronzo-Ferro 20%, sinterizzata autolubrificante
Lega di alluminio

Lunghezza deceleratori | @ 32 40 50 63 80 100 Pistone Monoblocco gomma NBR, (con e senza magnete)
mm 25 30 30 35 35 40 Viton® (fornibile solo con pistone non magnetico)
Corse max (mm) 032 + 100 = 3000 Guarnizioni Gomma NBR
Corse max sempl. eff. (mm) | @ 32 + 100 = 50 Viton®
CHIAVE DI CODIFICA
DT Vo] [ [ [vERSORE
/ Doppio effetto Y Semplice effetto molla posteriore
S Semplice effetto molla anteriore R Stelo passante
TIPO PISTONE
Non magnetico /FM Magnetico
VARIANTI
) 1 Stelo e dado in INOX 3 Stelo e dado in INOX e guarnizioni
Alesaggio 2 Guarnizioni per alte temperature* per alte temperature
Versione " . .
* Fornibile solo con tipo pistone non magnetico
Corsa
Serie
Tipo pistone
Varianti

Varianti speciali (a richiesta)

N.B.: Sensori magnetici FM100 - FM157 - FM 158  (vedi capitolo sensori magnetici da pag. 1.93)
® Vedere informazioni tecniche pag. 0.12

ESEMPI DI CODIFICA RICAMBI
Cilindro @50, doppio effetto, corsa 100 mm, tipo pistone non KIT GUARNIZIONI
magnetico 50/100 CPU Tipo pistone non magnetico NBR @/SG/CPU
Cilindro @63, stelo passante, corsa 150 mm, tipo pistone magnetico, Stelo passante NBR  @/SG/R/CPU
stelo INOX 63R150 CPU/FMH gteélg'fafsjﬁja”e 0/sa/CPU2
per alte temperature  @/SG/R/CPU2
Tipo pistone magnetico NBR @/SG/CPU/FM
Stelo passante NBR  @/SG/R/CPU/FM

Cilindri serie CPU




Cilindri
: aex norma CETOPRP 43 P
serie

CILINDRO BASE CPU

L+CORSA M
1

L

F E— || E—
N.B.: Dado stelo di serie
DIMENSIONI D'INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE
(%] C d D DD E F G J L M N P R S T \') PESO INCR. (g)
(9) x 10 mm
32 M30x1,5 M10x1,25 12 M6 20 10 15 24 98 45 33 14 G1/8 6 17 26 517 21
40 M35x1,5 M12x1,25 18 M6 24 13 18 28 110 52 40 14 G1/4 7 19 29 810 36
50 M40x1,5 M16x1,5 18 M8 32 16 20 35 110 65 49 15 G1/4 8 24 29 1210 44
63 M40x1,5 M16x1,5 22 M8 32 17 20 35 125 75 59 15 G 3/8 8 24 34 1727 61
80 M45x1,5 M20x1,5 22 M10 40 20 20 42 136 95 75 16 G 3/8 9 30 35 2590 64
100 M55x2 M20x1,5 25 M10 40 22 28 47 145 115 90 16 G1/2 9 30 39 3970 76

STELO PASSANTE

E J J+CORSA

" )
|
©
|
feoXc
IVJ
|

N.B.: Dadi stelo di serie

Cilindri serie CPU




Accessori
Fissaggi per cilindri
a ex norma CETOP RP 43 P serie

FLANGIA - ACCIAIO - CPU/F @ (Fornito completo di viti)

2] A | B C| F] G| Q] M

3% | %2 | 8 | 4 | 7 | 8 | 16 | 130

20 | % | 9 | 52 | 9 | 8 | 20 | 146

50 | 45 | 110 | 65 | 9 | 10 | 25 | 1% 1
63 | 60 | 120 | 75 | 9 | 10 | 25 | 170 E

80 | 63 | 150 | 95 | 12 | 12 | 30 | 190 _ _
100 75 170 115 14 12 35 204 —:7:7 7:7:7

n I
@ | O |PESO S E R o

(9)
32 64 145

40 [ 72 | 1% |
50 | 90 | 390 EERE=

| h@@

©

63 100 530 -
80 126 | 1045 =

100 | 150 | 1450 Q 6l
M-+CORSA c

PIEDINO ALTO - ALLUMINIO - CPU/P @ (Fornito completo di viti)

[7] A B c F G H L

H13

32 32 | 144 | 142 7 32 35 22

40 36 | 164 | 162 9 36 35 26

50 45 | 173 | 166 9 45 43 28

63 50 | 190 | 185 9 50 45 30 B+CORSA -

80 63 | 215 | 210 | 12 63 55 37 s M
100 | 75 | 229 | 219 | 14 71 55 37

o M S | PESO ]
(9 | 2 ,;,f,f,f,@*

32 45 8 55

) B
. jiEeS =

63 75 10 190 A
80 95 12 370 L
100 | 115 12 500 C+CORSA A

CERNIERA FEMMINA POSTERIORE - ALLUMINIO - CPU/CF @ (Fornito completo di viti)

%} F I H J k L M
H9
32 9 12 142 10 26 45 45

40 12 15 161 12 28 52 52
50 12 17 172 12 32 60 65
63 17 20 190 16 40 70 75
80 17 20 210 16 50 90 95 M
100 21 25 229 20 60 110 115

[%] X PESO | N.B.:

(g) | utilizzabile anche con articolazione
30 20 35 | asquadra delle serie X e CPUI

20 o3 55 | (vedipag. 1.30)

50 27 105
63 30 170
80 32 300
100 37 455

H+CORSA

Cilindri serie CPU




Accessori
Fissaggi per cilindri
serie a ex norma CETOP RP 43 P

PERNO PER CERNIERA FEMMINA POSTERIORE - ACCIAIO - CPU/CPUI/SEC @

[7] BU EK EL | PESO
f7 (9)
32 53 10 46 32

40 60 12 53 52
1 50 68 12 61 60
63 78 16 71 122
80 98 16 91 152
100 | 118 | 20 111 | 290

EK

CERNIERA MASCHIO - ALLUMINIO - CPU/CM @

7} F 1 H J M o X
H9
32 10 12 142 10 45 26 20
40 12 15 161 12 52 28 23
50 12 17 172 12 65 32 27
63 16 20 190 16 75 40 30
80 16 20 210 16 95 50 32

700 | 20 | 25 | 229 | 20 | 115 | 60 | a7 X
|
0 | PESO
(@ = = _ E: e
2 | 50 ‘ ~ T
ofwol | JlF3l w9 Do)
50 | 140
: |
63 [ et0 | |l s | e f@gs P x
80 | 350 =
100 565 H+CORSA
CERNIERA INTERMEDIA - ACCIAIO - CX/CPU/CT @ (Fornito completo di grani)
o A B D E G M Q
hi4 | €9 | h14 min
32 | 46 | 50 | 12 | 12 | 15 | 625 | 575
20 | 59 | 63 | 16 | 16 | 20 | 625 | 67
50 | 69 | 73 | 16 | 16 | 20 | 825 | 74
63 | 84 | 90 | 20 | 20 | 25 | 825 | 815 -6 D_
80 | 102 | 108 | 20 | 20 | 25 | 10,25 | 895
100 | 125 | 131 | 25 | 25 | 30 | 10,25 101 El
- .O_o N

[} Q PESO | N.B.:

max (9) | - POSIZIONE REGOLABILE
32 88,5 | 130 (fissaggio con grani)

40 | 99 | 30 | \SSEMBLAGGIO:

50 106 370 " .
63 | 1135 702 CX/CPU/CT @ + ciinaro CPU sigla M/CX/CPU/CT @

80 | 130,56 | 894 | - POSIZIONE FISSA
100 138 | 1500 | (specificare la quota Q, fissaggio con
cilindro avente i tiranti filettati e zincati S6)

ASSEMBLAGGIO: Q max+CORSA

CX/CPU/CT @ + clindro CPU S6 - -
sigia MF/CX/CPU/CT @

I

Cilindri serie CPU




Cilindri compatti a norme

AFNOR NF E49-004-1 e NF E49-004-2

DESCRIZIONE

| cilindri serie BU sono disponibili dal & 20 al @ 100 e, essendo conformi alle
norme AFNOR NF E49-004-1 e NF E49-004-2, sono intercambiabili anche
senza l'utilizzo di ancoraggi. Inoltre dal @ 32 al @ 100 sono fornibili con
interasse testate a norma ISO 15552. Nella versione con pistone magnetico
i sensori magnetici vengono inseriti nelle cave disposte sul profilo estruso.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Pressione di esercizio
Temperatura di esercizio

Semplice effetto 2 + 10 bar - Doppio effetto 1 + 10 bar

0 + +80 °C (con aria secca -20 °C)

0 + +130 °C con guarnizioni per alte temperature

(con aria secca -10 °C; per le versioni semplice effetto: max 100 °C)

Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata

Versioni Doppio effetto; Semplice effetto molla anteriore; Semplice effetto
molla posteriore; Stelo passante; Tandem doppia spinta; Tandem
doppia corsa; Tandem contrapposti; Stelo con dispositivo
antirotante; Stelo passante forato; Interasse testate ISO

Alesaggi @ 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100

Attacchi ©20-25=M5;032+100=G1/8

Corse standard (mm) 5,10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 55, 60, 65, 70, 75, 80,
100, 125, 150, 160, 200, 250, 300, 320, 350, 400

Corse max (mm) 020 -25=200; @32 + 63 =300; @80-100 =400
Corse max sempl. eff. (mm) | @ 20 + 100 = 25

Corse max st. pass. for. (mm)| @ 20 + 32 = 40; @ 40 + 63 = 60; @ 80 - 100 = 80

Corse max antirotante (mm) | @ 20 - 25 = 40; @ 32 + 100 = 80

CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE

Testate Profilo estruso in lega di alluminio anodizzata
Camicia Profilo estruso in lega di alluminio anodizzata 20 ym
Viti Acciaio
Stelo @ 20 - 25 = Acciaio INOX AISI 303 rullato

@ 32 + 100 = Acciaio C45 cromato
Dado stelo Acciaio

Acciaio inox

Bronzina guida stelo Bronzo, sinterizzata autolubrificante

Pistone @ 20 - 25 = Acciaio zincato (con 0 senza magnete)

@ 32 + 100 = Lega di alluminio (con o senza magnete)
Guarnizioni Poliuretano
Molle Acciaio per molle

CHIAVE DI CODIFICA

el L JETE s

Alesaggio
Versione 1
Corsa

Versione 2

Serie

Versione 3

Versione 4

Tipo pistone

Variante 1

Variante 2

Varianti speciali (a richiesta)

N.B.: Sensori magnetici serie FM100 (vedi capitolo sensori magnetici pag. 1.93)
® \edere informazioni tecniche pag. 0.12

ESEMPI DI CODIFICA

Cilindro @50, base, corsa 50 mm, doppio effetto, tipo pistone
magnetico, stelo filetto femmina 50/50 DBU/MS.

Cilindro @63, stelo passante, corsa 80 mm, doppio effetto, tipo
pistone magnetico, stelo INOX e filetto maschio 63R80 DBU/M17.
Cilindro @80, tandem doppia corsa, 50 mm corsa 1 + 100 mm
corsa 2, doppio effetto, tipo pistone magnetico, stelo filetto femmina
80P50 + 100 DBU/MS.

serie

FORZA TEORICA DI TRAZIONE DELLA MOLLA

200 I
1
180 00
<_Q\\
160 P
—
140 B
= 080 RS
o 120 P
<:§ \\\\\\ T~
] 100 963 ——
o) — T~~~
S 80 = =
e ) =
S 60 —— I e
S 040 I —— -t
= 40 : 032 | I
5 = ==
IS [] ¢,25 ——— R ———
5 20 - ——
= 1 ¢5| 0 = =
0 25 5 75 10 125 15 175 20 225 25
Corsa (mm)
VERSIONE 1
/ Base T Tandem doppia spinta
R stelo passante P Tandem doppia corsa
F stelo passante forato V  Tandem contrapposti
VERSIONE 2
D Doppio effetto Y Semplice effetto molla posteriore
S Semplice effetto molla anteriore
VERSIONE 3
| Interasse testate ISO*
VERSIONE 4
A Stelo con dispositivo antirotante (fornibile solo nella variante stelo filetto femmina)
TIPO PISTONE
Non magnetico /M Magnetico
VARIANTE 1
1 Stelo e dado in INOX** 3 Stelo e dado in INOX e guarnizioni
2 Guarnizioni per alte temperature™* per alte temperature
VARIANTE 2
7 Stelo filetto maschio 8 Stelo filetto femmina

* Fornibile solo dal @ 32 al @ 100.
Per le versioni “T”, “P” e “V” contattare I'ufficio commerciale
**Di serie @20 e @ 25
***Fornibile solo per tipo pistone non magnetico

N.B.: Per la versione interasse testate ISO, gli accessori testate sono
comuni a quelli dei cilindri serie X e CPUI (vedi da pag. 1.28)

RICAMBI

KIT GUARNIZIONI
Poliuretano @/SG/BU Stelo passante poliuretano @/SG/R/BU
Per alte temperature @/SG/BU2 | Stelo passante per alte temperature  @/SG/R/BU2

Cilindri serie BU




Cilindri compatti a norme
AFNOR NF E49-004-1 e NF E49-004-2

serie

DISPOSIZIONE DELLE CAVE PER SENSORI MAGNETICI

020, 025, 032 040, 850 063, 080, 100 . 20 | 34
1 25 4

32 4 -
40 8,4 14
50 7,6 3,2
63 6
80
100

K11

CILINDRO BASE BU STELO FILETTO FEMMINA

_PL_ PL
EE LD

X /J\ =
! = R\
= & e _ H =5 %—(@)—%E w
Y A7 \ N~ U%:
o % T
( === QO rm@@jj
¥ 18 W s
i 6 16
ZA + CORSA E

ZJ + CORSA

DIMENSIONI D’INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE STELO FILETTO FEMMINA

[%] AF | BG* D D1 DT E EE KF LB LD | L1 |MM| PL |RR RT | SW TG WH | ZA ZB | ZJ |PESO|INCR.(g)
H11 | H13 A 1 (9 [x5mm
20 11,56 12 3,8 12 8 36 M5 Mé 4,4 4,5 25 1 10 7 143 M5 8 22 6 37 62 | 43 | 130 | 10
25 11,5 13 3,8 12 8 40 M5 M6 4,4 55 2,5 | 10 8 |43 M5 8 26 - 6 39 65 | 45 | 160 | 11
32 13 145 ] 45 14 10,5 | 50 G1/8 | M8 5,4 5 25 |12 |75 153 M6 | 10 32 [325] 7 44 735 | 51 | 215 | 16
40 13 145 | 45 14 10,5 | 60 G1/8 | M8 5,4 9,5 25 |12 | 75 |53 M6 | 10 42 138 | 7 45 755 ] 52 | 330 | 20
50 16,5 | 145 6 18 11 68 G1/8 | M10 1,7 8,5 25 |16 | 75 |64 M8 | 13 50 [46,5| 8 45 755 | 83 | 470 | 25
63 16,5 | 14,5 6 18 11 84 G1/8 | M10 1,7 |-175 |25 | 16 | 7,5 | 6,4 M8 | 13 62 |56,5| 8 50 855 | 58 | 710 | 37
80 21 16,5 8 23 15 | 102 | G1/8 | M12 1 -21 3 20 | 85 |84 | M0 | 16 82 | 72 | 8 56 95,5 | 64 |1295| 50
100 | 245 | 195 10 28 15 | 123 | G1/8 | M16 3,5 -25 3 25 | 10 |84 | M10 | 21 103 | 89 | 10 67 |114,5| 77 |2250| 70

* LA QUOTA (BG - LB) PER LE VERSIONI TANDEM (T, P, V) E RIDOTTA DI 5 mm

** A - AFNOR
1-1SO

Cilindri serie BU




Cilindri compatti a norme
AFNOR NF E49-004-1 e NF E49-004-2 B U
serie

SEMPLICE EFFETTO MOLLA POSTERIORE STELO PASSANTE FILETTO FEMMINA E
FILETTO FEMMINA STELO PASSANTE FILETTO FEMMINA SEMPLICE EFFETTO

WH-+CORSA MB: :%%:
WH _ WH+CORSA

ZA+CORSA

W =i

STELO PASSANTE FORATO FILETTO FEMMINA E TANDEM DOPPIA SPINTA
STELO PASSANTE FORATO FILETTO FEMMINA SEMPLICE EFFETTO FILETTO FEMMINA

=

J e

WH_| a _ WH-+CORSA % WH, | E:%:
T Za+CORSA | 2B+200RSA

i Nl

TANDEM DOPPIA CORSA IN USCITA FILETTO FEMMINA TANDEM CONTRAPPOSTI FILETTO FEMMINA

CORSA 2 7 i i _
_CORSA 1 e L HH

[ F i

7B + 2CORSA1+CORSA2 L 2ZA+CORSA1+CORSA 2 i

Cilindri serie BU




Cilindri compatti a norme
AFNOR NF E49-004-1 e NF E49-004-2

serie

CILINDRO BASE BU STELO FILETTO MASCHIO

PL L
i L0
th 0 i T
\*‘ U
= I
= - a 1 = " =r
= x T =]
= 1 1
—
FEJEE = =
AN 18
Wi B 16
IA + CORSA E e
21 + CORSA

N.B.: Dado stelo di serie

DIMENSIONI D’INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE STELO FILETTO MASCHIO

@ AM|BG* [Ch | D D1 | DT | E | EE KK B[ LD [L1[MM[O|PL|RR| RT [SW| TG* |WH| zA| zB [ZJ [PESOJINCR.(g)
H11 | H13 AT (@) | x5mm
20 22| 12 |17 [ 8812 | 8 [3 | M5 | MiOx125 [44] 45 25|10 [6] 7 |43 [ M5 [ 8 |22 6 | 387 62 [43]160] 10
25 22 [ 13 |17 [88[ 12| 8 [40 | M5 | Mf0x1,25 [44| 55 |25[10 [6] 8 [43 | M5 | 8 |26 | - | 6 | 39| 65 |45 | 180 | 11
32 22 [145 |17 | 45| 14 | 105 |50 | G1/8 | M10x1256 |54 | 5 |25 |12 |6 |75 | 653 | M6 | 10 | 32 [325| 7 | 44 | 735 |51 | 240 | 16
40 22 [145 |17 | 45] 14 [ 105 [ 60 | G1/8 | M10x1,25 [ 654 956 |25 |12 [6[75] 58 [ M6 [ 1042 [38 [ 7 | 45| 755|562 [ 355 | 20
50 24 [145[19 ] 6 [ 18 | 11 [68 | G1/8 | M12x1256 [1,7 | 85 [25[16 |7 [75] 64 | M8 | 1850 [465] 8 | 45 [ 765 |53 | 505 | 25
63 24 [145[19 [ 6 [ 18 | 11 [84 [ G1/8 | MI2x125 [1,7 [-175]25 [16 [ 7 [ 75| 64 | M8 [ 18 [ 62 [665] 8 | 50 [ 855|568 | 745 | 37
80 32 [165 |24 [ 8 [ 23 | 16 [102 [ G1/8 | M16x16 | 1 | -21 [ 3 [20 [8[85 | 84 [Mi0O[ 1682 [72| 8 | 56 | 955 | 64 [1360] 50
100 40 [19,5 [ 30 [ 10| 28 | 16 [123 [ G1/8 | M20xi,6 |35 | 25 [ 8 [25 |9 | 10 [ 84 | Mf0| 21 [103| 89 | 10 | 67 [114,5] 77 [2390] 70
*LA QUOTA (BG - LB) PER LE VERSIONI TANDEM (T, P, V) E RIDOTTA DI 5 mm
** A - AFNOR
1-1S0
SEMPLICE EFFETTO MOLLA POSTERIORE STELO PASSANTE FILETTO MASCHIO E
FILETTO MASCHIO STELO PASSANTE FILETTO MASCHIO SEMPLICE EFFETTO

.=

AM
B WH-+CORSA MB: W | J _WH-+CORSA :%%:
T ZA+CORSA _

N.B.: Dado stelo di serie N.B.: Dadi stelo di serie

Cilindri serie BU




Cilindri compatti a norme

AFNOR NF E49-004-1 e NF E49-004-2

STELO PASSANTE FORATO FILETTO MASCHIO E
STELO PASSANTE FORATO FILETTO MASCHIO SEMPLICE EFFETTO

serie

TANDEM DOPPIA SPINTA
FILETTO MASCHIO

==

AM ] AM

|- -] - -

WH | WH-+CORSA
. ZA+CORSA _|

T

AM

ZB+2C0RSA

N.B.: Dadi stelo di serie

TANDEM DOPPIA CORSA IN USCITA FILETTO MASCHIO

N.B.: Dado stelo di serie

TANDEM CONTRAPPOSTI FILETTO MASCHIO

CORSA2,
corsAt [T

£ -

AM

WH

ZB + 2C0RSA1+CORSA2 D:%:E:

WH WH

2ZA+CORSA1+CORSA 2 . %ﬂl%:

N.B.: Dado stelo di serie

N.B.: Dadi stelo di serie

Cilindri serie BU




Cilindri compatti a norme
AFNOR NF E49-004-1 e NF E49-004-2

serie

CILINDRO BASE BU ANTIROTANTE

T
- L :
a I [ ‘ [
2FORIDA =
AV || I S — - w
E 2FORIDB
£ H B¢
YLH L @
: =5
L3 TG
L2 ZA + CORSA E
DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CARICO MAX BU ANTIROTANTE
o DA | DB | DC E L L2 L3 TG ZA |PESO | INCR. (g)
A | 9 x5mm 200
20 7 | M4 | 6 3% | 12 | 14 8 2 3 [ 10| 15 | ggo-1
25 5 M5 6 40 15,6 14 8 26 - 39 | 210 16 180
32 5 M5 8 50 [ 19,8 | 17 10 32 | 325 | 44 | 300 25 160
40 5 M5 8 60 | 233 | 17 10 42 38 | 45 | 440 30 G63
50 6 M6 10 68 | 297 | 20 12 50 | 465 | 45 | 610 40 140 N N
63 6 M6 10 84 | 354 | 20 12 62 | 565 | 50 | 930 55 10 N N
80 8 M8 12 102 | 46 22 14 82 72 | 56 | 1690 75 N NG
100 | 10 | Mi0 | 12 123 | 566 | 24 14 103 | 89 | 67 |2950| 106 100
(]
80 | I
* A - AFNOR = 4 ~ ~
1-1SO L 60 ?32-40 - I ~
% 40__¢20—‘J N .. J -
S SS
S 20
- |
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Sporgenza X (mm)
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Accessori
Fissaggi per cilindri compatti a norme
AFNOR NF E49-004-1 e NF E49-004-2 serie

FLANGIA @ 20-25 - ALLUMINIO - BU/F @ FLANGIA @ 32 - 100 - ALLUMINIO - BU/F @
(Fornito completo di vit) - ACCIAIO - BU/F @ AC (Fornito completo di vit) - ACCIAIO - BU/F @ AC
ZF+CORSA
P> —
ZF+CORSA f ] - 1
==y 1 O (D i L] L
o %
[ i ,
@| 4 — wlu
s O s = SE T
'+ o =1
E ! D
ZP+CORSA
B ZP+CORSA
[} di E FB MF P R TF UF ZF | zZP | PESO | PESO PER LE VERSIONI TANDEM (T, P, V) AGGIUNGERE
H11 H13 ALL. (g)| ACC. (g) LA DICITURA “TANDEM” ALLA SIGLA

20 12 36 | 66 10 4 55 70 53 | 47 70 | 160 ES.: BU/F @ TANDEM
25 12 40 6.6 10 4 B 60 76 55 49 80 | 200
32 14 50 7 10 3 32 65 80 61 54 100 | 260
40 14 60 9 10 3 36 82 102 | 62 55 160 | 420
50 18 68 9 12 4 45 90 110 | 65 57 240 | 600
63 18 87 9 15 7 50 | 110 | 130 | 73 65 450 | 1200
80 23 107 12 15 7 63 | 135 | 160 | 79 71 690 | 1800
100 | 28 128 14 15 5 75 | 163 | 190 | 92 82 980 | 2550

PIEDINO BASSO - ACCIAIO - BU/PB @ (Fornito completo di viti)

[%] AB AH AU AT E F SA TR |PESO
H13 (9)
20 6,6 27 16 4 36 22 69 22 32 AT
25 6,6 30 16 4 40 22 71 26 38
32 6,6 32 18 5 50 26 80 32 | 66
40 9 42,5 20 5 60 28 85 42 | 100
50 9 47 24 6 68 32 93 50 | 150
63 11 59,5 27 6 84 39 104 62 | 250
80 11 65,5 30 8 102 42 116 82 | 380
100 | 135 | 78,5 33 8 123 45 133 | 108 | 500

PER LE VERSIONI TANDEM (T, P, V) AGGIUNGERE LA DICITURA
“TANDEM” ALLA SIGLA
ES.: BU/PB @ TANDEM

SA+CORSA

CERNIERA MASCHIO POSTERIORE - ALLUMINIO - BU/CM @

(Fornito completo di viti) - ACCIAIO - BU/CM @ AC
O [CD|] E [EW| FL| L | L2 [ XD |PESO[PESO
Ho h14 ALL (g) ACC.

20 8 34 | 16 | 20 | 14 | 26 | 63 | 21 80
25 8 38 | 16 | 20 | 14 | 26| 65 | 27 | 85

N.B.: UTILIZZABILE CON CERNIERA POSTERIORE DELLA SERIE U ~_ XD+CORSA
(VEDI PAG. 1.6) S i
PER LE VERSIONI TANDEM (T, P) AGGIUNGERE

LA DICITURA “TANDEM” ALLA SIGLA
ES.: BU/CM @ AC TANDEM

i

®
|
|

Cilindri serie BU




Accessori
Fissaggi per cilindri compatti a norme
AFNOR NF E49-004-1 e NF E49-004-2

serie

CERNIERA FEMMINA POSTERIORE - ALLUMINIO - BU/CF @

(Fornito completo di viti) - ACCIAIO - BU/CF @ AC
@ [CB[CD| E| FL| L | L2 | UB| XD |PESOPESO
H14 | H9 h14 IALL. (g]ACC.(g)

1 32 | 26| 10| 48| 22 | 13 | 55| 45 | 73 | 60 | 170
40 | 28 | 12 [ 58 | 25 | 16 | 55| 52 | 77 | 104] 270

50 | 32| 12 | 66 | 27 | 16 | 65| 60 | 80 | 142 | 378 (e E - " XD+CORSA

63 | 40 | 16 | 83 | 32 | 21 | 65| 70 | 90 | 240 | 645 -

80 | 50 | 16 | 102 | 36 | 23 | 10 | 90 | 100 | 420 1070 =

100 | 60 | 20 | 123 41 | 26 | 10 | 110 118 | 721 [1730

N.B.: UTILIZZABILE CON PERNO E CERNIERA MASCHIO O
ARTICOLAZIONE A SQUADRA DELLE SERIE
X E CPUI (VEDI DA PAG. 1.29)

PER LE VERSIONI TANDEM (T, P, V) AGGIUNGERE LA
DICITURA “TANDEM” ALLA SIGLA
ES.: BU/CF @ TANDEM

CERNIERA OSCILLANTE - ACCIAIO - BU/CTA @ (Fornito completo di viti)
[} L1 P TD TL ™ uw XV | PESO

e9 | h14 | h14 (9)
20 | 14 8 12 | 12 | 38 | 35 | 57 | 100 - XV+CORSA - -1
25 | 14 8 2 | 12 | 42 | 39 | 59 | 114 Pl
32 | 14 7 12 | 12 | 52 | 46 | 65 | 132
40 | 19 | 12| 16 | 16 | 63 | 59 | 71 | 278 i
50 | 19 | 11 16 | 16 | 75 | 69 | 72 | 362 .

63 24 16 20 20 90 84 82 624
80 24 16 20 20 110 | 102 88 765
100 29 19 25 25 132 | 125 | 106 | 1464

uw
™

PER LE VERSIONI TANDEM (T, P, V) AGGIUNGERE LA DICITURA
“TANDEM” ALLA SIGLA
ES.: BU/CTA @ TANDEM

e

ACCESSORI PER CILINDRI AD INTERASSE ISO TESTATE 15552

Per la versione ad interasse testate ISO sono disponibili gli accessori per i cilindri serie X e CPUI a norma ISO 15552 (vedi da pag. 1.28)

Cilindri serie BU




Cilindri
compatti :
serie

DESCRIZIONE

| cilindri serie B trovano largo impiego nelle applicazioni di bloccaggio,
grazie alle dimensioni compatte e all’estrema semplicita di ancoraggio
mediante i fori ricavati nel corpo del cilindro. Nella versione con pistone
magnetico, i cilindri prevedono I'applicazione di sensori magnetici.

1

CARATTERISTICHE TECNICHE

1+ 10 bar

0+ +80 °C (con aria secca -20 °C)

0 + +150 °C con guarnizioni per alte temperature

(con aria secca -10 °C)

Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata

Pressione di esercizio
Temperatura di esercizio

,\-%’%
‘ﬁé)o%@'
'

@12 +100: Viton®
Rondella di ammortizzo | Vulkollan
Molla Acciaio INOX

Versioni Doppio effetto; Semplice effetto molla anteriore; Semplice effetto
molla posteriore; Stelo passante; Stelo con dispositivo antirotante
Alesaggi @12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100
Attacchi ©12+20  =M5 FORZA TEORICA DI TRAZIONE DELLA MOLLA
©25+63 =G1/8
©80-100 =G1/4
Corse standard Vedere tabelle 2001
180 ﬁm\
CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE 150 1280 \\\
Testata anteriore 212 + 25: Ottone . C
@32 = 100: Alluminio S NN
Testata posteriore Lega di alluminio anodizzata 2 23 \\
— - : ‘ — : 100
Camicia Profilo estruso in lega di alluminio anodizzata 15 um o #50 N
Stelo Acciaio INOX AISI 303 é 80 i N
Bronzina guida stelo Bronzo + PTFE 5 4ol040
Pistone @ 12 + 32: Delrin (con o senza magnete) g “ ™~
@ 40 + 100: Alluminio (con o senza magnete) s “0rg3) .y ~N
Guarnizioni @12 + 32: Gomma NBR N, S S—— N
@ 40 + 100: Poliuretano : 1256 T T

Corsa (mm)

0 5 10 15

20 25 30 35 40 45 50

CHIAVE DI CODIFICA

CIE I IE ] E A s ] ERSIONES
/ Base R steo passante
VERSIONE 2
D Doppio effetto Y Semplice effetto molla posteriore
S Semplice effetto molla anteriore
) VERSIONE 3
Alesaggio
. A Stelo con dispositivo antirotante”
Versione 1
c TIPO PISTONE
orsa
i Non magnetico /M Magnetico
Versione 2
Serie VARIANTE 1
Versione 3 1 Montaggio a cerniera maschio
Tipo pistone VARIANTE 2
Variante 1 2 Guarnizioni per alte temperature
Variante 2 * Fornibile dal @ 20 al @ 100
Varianti speciali (a richiesta)

N.B.: Sensori magnetici FM100 (vedi capitolo sensori magnetici pag. 1.93)
® \edere informazioni tecniche pag. 0.12

ESEMPI DI CODIFICA
Cilindro @16, base, corsa 50 mm, doppio effetto, tipo pistone non
magnetico16/50 DB
Cilindro @20, base, corsa 60 mm, doppio effetto, tipo pistone non
magnetico, guarnizioni per alte temperature 20/60 DB2
Cilindro @32, stelo passante, corsa 80 mm, doppio effetto, tipo
pistone magnetico 32R80 DB/M

RICAMBI

Contattare ufficio commerciale

Cilindri serie B




Cilindri

compatti
serie
SEMPLICE EFFETTO E DOPPIO EFFETTO
E
Ly - - e
1 - o
D1 D7 _ D4 _ | DiI_ _D3 _
= — 0 !
L =] ||| . = o J : 1=
! L LI T ! ‘ -
D 2 77‘7 H == i i
~D_ S B ! !
BN IR |
1 | | | -
| o= A
® 1| || ‘ | -
b= g ' ) .
i N \ \ !
L L B i % I
S ‘ ‘ !
B ) ,:‘J | | ‘_r
| | B ‘ “ — —“
| 1
2 iR »DSL | JDS L - N -
i i
D3 _ D4
— N -—
i
=
)
f 1
Vs [SSIN &)
o o © o I
|
(]
i ! 1 !
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DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI
O A | B | DDl | D3| D4 D7 |D8| E| F|F1] G |HI|H |12 181516 K]L LW ]| M|N]P | W |[PESO mcn.@l
(g) |x10mm)
2 | 25 | 25 | 6 |[M3 37156 - | - | - |47 - | M5 55 B “ | - | 5 |36 - |47 - | 6 |35 |335]|115
16 | 34 |30 | 8 |M4 |47 | 75|37 15656119 7| 5 | M5 8 18 |12 | 20 | 10 | 6 |46 |35 | 4 | 32 | 8 |45 | 74 | 165
20 | 40 [ 36 |10 [ M5 [ 58] 9 [58] 9 [22] 7 [52] M| 8 20 | 15 | 255|127 | 8 |57 |57 | 57 |385] 10 | 5 | 106 | 245
25 |445] 40 | 10 | M5 | 58| 9 |58 | 9 |245] 9 | 6 |G1B|105| - | 26 |155| 28 | 14 | 8 | 67 | 57 | 45 | 42 | 10 | 655 | 145 | 32
32 | 51|46 |12 M| 58] 9| - | - 27| 9] - |Gis|115] 36 | 32 | - - - 10 |57 4 | 48 |12 | 6 |172] 36
40 | 58 | 55 | 12 | MB | 58| 9 | - | - |305] 95| - |GiB| 11 | 42 | 42 - - 10 |57 4 |55 |12 | 6 |225] 40
50 | 70 | 65 | 16 | M8 | 68 | 11 | - | - |375|125] - |GiB|115] 50 | 50 - | - 13|68 4 | 65 | 12 | 75 | 359 | 63
63 | 86 | 80 | 16 | M8 | 9 | 14 | - | - | 46 | 15| - |GiB| 11 | 62 | 62 - | - |13 |88 5 | 80 | 14 | 7 |552] 70
80 | 105|100 | 20 [M10| 9 | 14 | - | - | 85 | 14| - |Gi4| 14 | 82 | 82 - T 9 6 | 100 | 15 | 8 |1072] 105
100 | 131 | 124 | 25 |M12| 11 | 172 - | - | 69 | 175| - |Gi4| 16 | 103 | 103 - T2 75 | 124 | 20 | 10 |1920] 160
DIMENSIONE H SEMPLICE EFFETTO DIMENSIONE H DOPPIO EFFETTO
[7] CORSA (mm) 7] CORSA (mm)
5 | 10 | 15 | 20 | 25 | 30 5 | 10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 80 | 100
12 | 22 | 27 - - - - 12 | 22 | 27 | 32| 37 | 42 | a7 | 57 - - - -
16 | 32 | 37 | 42 | 47 | s2 - 16 | 32 | 37 | 42| 47 | 52 | 58 | 63 | 78 | - - -
20 | 32 | 37 | 42 | a7 | B2 - 20 | 32 | 37 | 42| 47 | 52 | 58 | e8| 78 | - - -
25 | 335 | 385 435 | 485 | 535 | - 25 | 335 385 435 | 485 | 535 | 585 | 695 | 795 - - -
32 | 345 | 395 | 44,5 | 495 | 545 | 59,5 32 | 345 395 | 445 | 495 | 545 | 59,5 | 69,5 | 79,5 | 89,5 | 109,5| 129,5
40 | 345 | 395 | 445 | 495 | 545 | 595 40 | 345 395 | 445 | 495 | 545 | 595 | 69,5 | 79,5 | 895 | 109,5] 129,5
50 - | 445 495 | 54,5 | 595 | 64,5 50 - | 445 495 | 545 | 595 | 64,5 | 745 | 84,5 | 945 | 114,5] 13455
63 - 47 | 52 | 57 | 82 | 67 63 - 47 | 52 | 57 | 62 | 67 | 77 | 87 | 97 | 117 | 197
80 - 56 | 61 | 66 | 71| 78 80 - 56 | 61 | 66 | 71 | 76 | 8 | 96 | 108 | 126 | 146
100 | - 66 | 71 | 76 | 81 | 86 100 | - 66 | 71 | 76 | 81 | 86 | 96 | 106 | 116 | 136 | 156
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SEMPLICE EFFETTO MAGNETICO
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DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI

(%] A B D | D1 | D3 | D4 | D7 | D8 E F F1 G H3 | 1 12 13 15 16 K L L1 M N P W [PESO |INCR. (g)
(g) |x10mm
12 | 256 | 25 6 | M3 | 37 | 56 - - - 4,7 - M5 | 55 - - - - - 5 35 - 4,7 - 6 |35 [335|115
16 | 34 | 30 8 | M4 | 47 | 75 | 37 | 56 | 19 7 5 M5 8 - 18 | 12 20 | 10 6 46 | 35 4 32 8 |45 | 74 |165
20 | 40 | 36 | 10 | M5 | 58 | 9 | 58 9 22 7 52 | M5 8 - 20 | 156 | 255|127 | 8 57 | 57 | 57 |385| 10 5 106 | 24,5
25 |445| 40 | 10 | M5 | 58 | 9 | 58 9 |245| 9 6 |G18|105]| - 26 |1556 | 28 | 14 8 57 | 57 | 45| 42 | 10 | 55 | 145 | 32
32 | 51 46 | 12 | M6 | 58 | 9 - - 27 9 - |G18|115] 36 | 32 - - - 10 | 57 - 4 48 | 12 6 172 | 36
40 | 58 | 55 12 | M6 | 58 | 9 - - 1305 95 - |G1B| 11| 42 | 42 - - - 10 | 57 4 55 | 12 6 | 225 | 40
50 | 70 | 65 16 | M8 | 68 | 11 - - | 375 125] - |G1B|115]| 50 | 50 - - - 183 | 6,8 - 4 65 | 12 | 75 | 359 | 63
63 | 86 | 80 | 16 | M8 9 14 - - 46 15 - |G1B| 11| 62 | B2 - - - 13 | 8,38 - 5 80 | 14 7 |5652 | 70
80 | 105|100 | 20 |M10O| 9 14 - - 55 14 - |G14] 14 | 82 | 82 - - - 17 9 - 6 | 100 | 15 8 [1072 | 105
100 | 131 | 124 | 25 |M12 | 11 | 172 | - - 69 | 175| - |G14| 16 | 103 | 103 - - - 22 1 - 75 | 124 | 20 10 |1920 | 160
DIMENSIONE H
17} CORSA (mm)
4 5 10 15 20 25 30
12 - 32 37 - - - -

16 36 37 42 47 52 63 -
20 36 37 42 47 52 63 -

25 - 43,5 | 486 | 53,5 | 58,6 | 64,5 -

32 - 44,5 | 4956 | 546 | 59,56 | 645 | 695
40 - 44,5 | 495 | 5456 | 59,5 | 645 | 695
50 - - 495 | 5456 | 595 | 6456 | 69,5
63 - - 52 57 62 67 72
80 - - 56 61 66 71 76
100 - - 66 71 76 81 86
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DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI

g | A B D |Di1|D2 D3 | D4 | D7 | D8 | E F F1 G |H3 | 12 I3 |15 |16 K L L1 M N P S W [PESO INCR. (g]
(g) |x10mm

12 | 256 | 25 6 | M3 | - 37 |56 | - - - |47 - M5 |55 | - - - - - 5 | 35| - | 47| - 6 - |1 35 (335|115
16 | 34 | 30 8 | M4 | - 47175 |37 56|19 | 7 5 M5 | 8 - 18112120 |10 | 6 |46 |35 ] 4 | 32| 8 - |45 | 74 1165
20 | 40 | 36 | 10 | M5 | - 58| 9 | 58| 9 |2 | 7 |52| M58 - 20 | 156|256 (127 | 8 |57 |57 | 57 (385]| 10 - 5 | 106 | 24,5
25 |445| 40 | 10 | M5 | - 58| 9 | 58] 9 |245| 9 6 |G18|105| - 26 | 155 28 |14 | 8 |57 |57 |45 42 | 10 - | 55 1456 | 32
32 | 51 |46 | 12 | M6 245 |58 | 9 - - 27 | 9 - |G18|115| 36 | 32 - - - 10 | 57 | - 4 | 48 | 12 5 11 1172 | 36
40 | 58 | 55 | 12 | M6 |28 |58 | 9 - - 130595 - | G181 | 42 | 42 - - - 10 | 57 | - 4 |65 | 12 6 125|225 | 40
50 | 70 | 65 | 16 | M8 | 34 |68 | 11 - - |875(125| - | G18|11,56] 50 | 50 - - - 13 | 68 | - 4 | 65 | 12 6 | 135|359 | 63
63 | 86 | 80 | 16 | M8 |385 | 9 14 - - 46 | 15 - | G181 | 62 | B2 - - - 183 |88 | - 5 180 | 14 7 156 [ 862 | 70
80 | 105|100 | 20 | M10| 44 9 14 - - 55 | 14 - | G14)14 | 82 | 82 - - - 17 9 - 6 | 100 | 15 8 18 |1072 | 105
100 | 131 | 124 | 25 |M12| 56 | 11 |17,2| - - 69 [175| - |G1/4| 16 | 103 | 103 | - - - 22 | 11 - 75 124 | 20 | 10 |20,5|1920| 160
DIMENSIONE H
17} CORSA (mm)

5 10 15 20 25 30 40 50 60 80 100 125 160 200 250
12 32 37 42 47 52 57 - - - - - - - - -
16 37 42 47 52 63 68 78 88 98 118 138 - - - -
20 37 42 47 52 63 68 78 88 98 118 138 163 - - -
25 435 | 485 | 535 | 585 | 645 | 695 | 795 | 895 | 99,5 | 1195 | 139,5 | 164,56 - - -
32 445 | 49,5 | 545 | 595 | 645 | 695 | 795 | 895 | 99,5 | 119,5| 139,5 | 164,56 | 199,5 - -
40 445 | 49,5 | 545 | 595 | 645 | 695 | 795 | 895 | 99,5 | 1195 | 139,5 | 164,5 | 199,5 - -
50 - 495 | 545 | 595 | 645 | 695 | 795 | 895 | 995 | 1195 | 139,56 | 164,5 | 199,56 | 239,5 -
63 - 52 57 62 67 72 82 92 102 122 142 167 202 242 -
80 - 56 61 66 71 76 86 96 106 126 146 171 206 246 296
100 - 66 71 76 81 86 96 106 116 136 156 181 216 256 306
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SEMPLICE EFFETTO STELO ESTESO E SEMPLICE EFFETTO STELO ESTESO MAGNETICO
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DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI

9| A B |D | D1 | D2 D3 | D4 D7 D8| E F | F1 G H3 |H |12 | 1B |15 |16 |K L L1 | M N P | S| W |PESO|INCR. (g
(g) | x10mm

12|25 |25 |6 | MB| - |37 |56 - - - |47 ] - M5 |55 | - - - - - |5 | 35| - |47 - 6 | - |35 [335]| 115
16| 34 |30 | 8 | M4 | - |47 | 75|37 56| 19 |7 5 | M5 8 - |18 ] 12120 |10 |6 | 46|35 |4 | 32 |8 | - |45 |74 | 165
201 40 |36 |10 | M5 | - |58 | 9 |58 9|2 |7 |52| M5 8 - |20 | 15 |255(12,7|8 | 57 |57 |57 |35 |10 | - |45 | 106 | 245
251445140 |10 [ M5 | - |58 | 9 |58 9 [245]| 9 6 |G1/8|105 | - | 26 |155]28 |14 |8 | 57 |57 |45 | 42 |10 | - |55 | 1456 | 32
32| 51 46 | 12 | M6 | 245 |58 9 - - 27 9 - | G18 115 |36 | 32 - - - |10 | 57 | - 4 48 (12 | 5 | 11 172 36
40| 58 |55 |12 | MB | 28 |58 | 9 - 1305 (95 | - | G188 11 |42 | 42 - - - |10 | 57 | - 4 55 |12 | 6 |125 | 225 | 40
50| 70 | 65 |16 | M8 | 34 |68 | 11 - - | 375 (125 ] - | G188 [1156 |50 | 50 - - - |13 168 - 4 | 65 |12 | 6 |135| 359 | 63
63| 8 | 80 |16 | M8 |385| 9 14 - - | 46 | 15 - | G188 | 11 |62 | 62 - - - |13 ] 88 - 5 80 |14 | 8|15 | 552 | 70
DIMENSIONE H
4] CORSA (mm)

5 10 15 20 25 30
12 - 22 27 - - - -

12magn| 32 37 - - - -
16 |[16magn| 37 42 47 - - -
20 |20 magn| 37 42 47 63 68 -
25 |25magn| 435 | 485 | 535 | 64,5 | 695 -
32 |32magn| 44,5 | 495 | 545 | 645 | 695 | 795

40 40 magn 495 | 545 | 595 | 64,5 | 695
50 |50 magn - 495 | 545 | 595 | 64,5 | 695
63 |63 magn - 52 57 62 67 72
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DOPPIO EFFETTO STELO PASSANTE E DOPPIO EFFETTO STELO PASSANTE MAGNETICO
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DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI
O | A|B|D| DIl | D2|D3 D4 | D7 |D8] E | F [F1| G |H3|H |12 |13 |15 |16 |[K|] L LI |M]| N|P | S | W |PESO[INCR.(g)
(g) |x10mm
16 |34 | 30| 8 | M4 | - |47 75|37 156] 19 | 7 | 5| M5 | 8 | - |18 |12 | 20 | 10| 6 | 4635 | 4 | 32 |8 | - | 45]130] 19
20 |40 |36 |10 M5 | - |58] 9 | 58| 9| 2 | 7 |52| M5 | 8 | - | 20 | 15 |255 |12,7| 8 | 57 |57 | 57|385(10 | - | 45 | 150| 28
25 |445| 40 [10| M5 | - |58| 9 | 58 | 9 |245| 9 | 6 |G1B [105]| - | 26 |155 | 28 | 14 | 8 | 57 |57 | 45| 42 |10 | - | 55 | 185 355
32 | 51 | 46 |12 | M6 |245|58| 9 S lor | 9 G18 |115]36 |32 | - | - | - |[10|57| - | 4| 48 |12 | 5 | 11 |282] 395
40 | 58 | 55 12| M6 | 28 | 58| 9 - 305 | 95 G18 | 11 |42 |42 | - | - | - |10|57| - | 4|55 |12 | 6 |125|366] 435
50 | 70 | 65 | 16 | M8 | 34 | 68 11 - 375 [ 125 G1/8 |115]50 |50 | - | - | - |13]68| - | 4 | 65 |12 | 6 |135|521| 68
63| 86 | 80 | 16| M3 |335| 9 | 14 - a6 | 15 G811 62|62 - | - | - |13|88| - | 5|8 |14 | 8 | 15 |717]| 75
80 | 105100 |20 | M10 | 44 | 9 | 14 - |55 | 14 G1/4 | 14 |82 |8 | - | - | - [17] 9 | - | 6 [100]15 | 10 | 18 |1434] 114
100 [ 131 [124 | 25 | M12 | 86 | 11 | 17,2 69 [175 G14 | 16 [108[103 | - | - | - |22 [ 11 | - | 75| 124 |20 | 105 | 205 |2435| 174
DIMENSIONE H
o CORSA (mm)
5 10 15 20 25 30 40 50 60 80 | 100 | 125 | 160 | 200 | 250
16 37 42 47 52 63 68 78 88 98 | 118 | 138 - - - -
20 37 42 47 52 63 68 78 88 98 | 118 | 138 | 163 - - -
25 | 435 | 485 | 535 | 58,5 | 64,5 | 695 | 795 | 89,5 | 995 | 1195 | 139,5 | 1645 | - - -
32 | 445 | 495 | 545 | 59,5 | 645 | 695 | 795 | 89,5 | 995 | 1195 | 139,5 | 164,5 | 1995 | - -
40 | 445 | 495 | 545 | 59,5 | 645 | 695 | 795 | 89,5 | 995 | 1195 | 139,5 | 164,5 | 1995 | - -
50 495 | 545 | 595 | 645 | 69,5 | 795 | 895 | 99,5 | 119,56 | 1395 | 1645 | 199,5 | 2395 | -
63 52 57 62 67 72 82 92 | 102 | 122 | 142 | 167 | 202 | 242 -
80 56 61 66 7 76 36 96 | 106 | 126 | 146 | 171 | 206 | 246 | 296
100 66 71 76 81 36 96 | 106 | 116 | 136 | 156 | 181 | 216 | 256 | 306
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DOPPIO EFFETTO ANTIROTANTE E DOPPIO EFFETTO ANTIROTANTE MAGNETICO
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DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI
@ | A[B| o |[D|D2[D3|Ds|[D5[D6| E | F | G|[H [ H| 2] K[ LJ[M]|NJ]STJS [ T/ W [PESOJNCRg

(g) |x10mm
20 40 | 36 | 45° | 10 - 58 | 92 | M4 | 11 22 | 93 | M5 8 | 255| 255| 20 | 57 | 57 | 385| - 8 15 | 45 | 150 | 28
25 | 445 | 40 | 45° | 10 - 58 | 92 | M4 | 11 | 245|105 | G1/8| 11 28 | 28 22 | 57 | 45 42 - 8 15 | 55 | 185 | 355

32 51 46 |4156°| 12 | 245 58 | 92 | M5 | 17 27 9 | G1B8| 115| 36 32 28 | 57 4 48
40 58 55 | 45° 12 28 | 58 | 92 | M5 | 17 | 3056 | 95 | G1B| 115| 42 42 33 | 57
50 70 65 | 45° 16 34 | 68 | 1 M6 | 22 | 375|125 | G1B] 115| 50 50 | 42 | 68
63 86 80 | 45° 16 | 3885| 9 14 M6 | 22 46 15 | G18| 12 62 62 50 | 88 80 8 12 30 15 | 717 | 75
80 105 | 100 | 45° | 20 44 9 14 M8 | 28 55 14 | G1/4] 14 82 82 65 9 100 | 10 14 50 18 | 1434 | 114
100 | 131 | 124 | 45° | 25 56 1 | 172 M10| 30 69 | 175 | G1/4| 16 | 103 | 103 | 80 11 75 | 124 | 1056 | 14 50 | 20,6|2435| 174

5 10 20 11 | 282 | 395
55 6 10 20 | 12,6 | 366 | 435
65 6 12 30 | 185 | 521 | 68

DIMENSIONE H
o CORSA (mm)
5 10 [ 15 [ 20 [ 25 [ 30 | 40 [ 50 | 60 | 80 | 100 | 125 | 160
20 [ a7 | 42 | 47 | 52 [ 63 | 68 | 78 | 88 | 938 | 118 [ 188 | - -
25 | 435 | 485 | 535 | 585 | 64,5 | 695 | 795 | 895 | 995 | 1195 1395 | - -
32 | 445 | 495 | 545 | 595 | 64,5 | 695 | 795 | 895 | 995 | 1195 1395 | - -
40 | 445 | 495 | 545 | 595 | 64,5 | 695 | 795 | 895 | 9956 | 1195 [ 1395 | - -
50 - | 495 | 545 | 595 | 645 | 695 | 795 | 895 | 995 | 1195 ] 1395 | 1645] -
63 - 52 | 57 | 62 | 67 | 72 | 8 | 92 | 102 | 122 | 142 | 167 | 202
80 - 56 | 61 | 66 | 71 | 76 | 8 | 96 | 106 | 126 | 146 | 171 | 206
100 [ - 66 | 71 | 76 | 81 | 86 | 96 | 106 | 116 | 136 | 156 | 181 | 216
MONTAGGIO A CERNIERA MASCHIO DIMENSIONI DI INGOMBRO
o | A B | E2 | HS | z | B1
g Hs
- \H - 16 8 6 6 12 7 14
RN H \ ‘ 20 10 8 8 16 9 18
S \ A ]
o | 1] J 26 | 10 8 8 16 9 18
1, ‘ Ik ‘ 32 | 13 | 10 | 10 | 20 | 14 | 23
it | i | 40 | 15 | 12 | 12 | 24 | 16 | o1
I, \ I | 50 | 15 | 12 | 12 | 24 | A7 | 27
BRI ‘ I PN 63 | 19 | 16 | 16 | 8 | 22 | 35
it | Hih o 80 | 19 | 16 | 16 | 82 | 22 | 35
i b 100 | 23 | 20 | 20 | 40 | 26 | 43
: : = =
= | N
[\ | = Y
o e
N ‘ ,
E2 2
H5
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Accessori
Fissaggi

serie

PIEDINI (coppia) - ALLUMINIO - B/PB @
[ A2 | B2 c D9 | Et F2 16

16 5 10 10 3,6 17 5 30

20 5 10 10 3,6 18 5 40

1 :
6

25 12 12 55 20 7,5 45
32

12 12 5,5 24 5 50

.
40 6 12 2 | 656 | 2716 | 6 60 :,[j, —— [ﬁjﬁ_

50 | 75 | 15 5 | 65 | 325 | 5 70 e

63 | 7.5 | 15 5 | 85 | 40 | 75 | 8 7@i 77777777 B / \\
80 | 10 | 20 | 20 | 85 | 50 | 20 | 60

)
| |

100 10 20 20 10,5 62 22 80 1T = = — — — 11T TTT T T &

= ] "’1 |{@ | @l‘l '
@ | L2 ] M1 | NT | R |PESO o o D9_

(9 I 7

16 | H+10| 24 | 40 | M3 | 10 M| L2 R 2| 16 F2
20 | H+10| 4 50 M5 | 10,1 B2 | H* _| B2 N1
25 | H+12| 4 60 M5 | 20,4
32 | H+12| 4 60 M5 | 204
40 | H+12| 4 70 M5 | 247

50 H+15 5 80 M6 44,7
63 H+15| 6,5 100 M8 53
80 H+20 | 6,5 100 M8 99
100 | H+20 8 124 M10 120

*LA QUOTA H SI RILEVA DALLE

TABELLE DELLE SINGOLE VERSIONI
= =
B .
— |
= =
%ﬁﬂi ffffffffff _
|7J\ T ‘ T _‘.‘;_ _____ _F_ T ‘ T h
e i — ) e
[ ! L L
A2 A2
M1 L2 M1
- H* B2 B N1 N

NIPPLO CON FILETTO A NORMA ISO - ACCIAIO - NB @

[} D D1 A B C | PESO
9)

12 | Mex1 | M3 16 65 | 225 3

16 | Mex1 | M4 15 8 23 3.2

20-25 | M8&x1,25 | M5 20 10 30 7,2
32-40 |M10x1,25| M6 22 12 34 13,1

50-63 |M12x1,25| M8 24 14 38 23
G50-63| M16x1,5 | M8 32 14 46 47,6
80 | M1ex15 | M10 32 15 47 50,5
100 | M20x15 | M12 40 20 60 101 !
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Cilindri
compatti guidati

serie

DESCRIZIONE

| cilindri compatti guidati serie BG presentano dimensioni ridotte
ed elevate precisioni di spostamento. Questi cilindri offrono grande
resistenza a forze trasversali grazie all’utilizzo di aste robuste guidate
su manicotti o bronzine. | cilindri della serie BG sono a doppio effetto e
hanno il pistone magnetico e la piastra d’acciaio di serie e prevedono
I’applicazione di sensori magnetici.

CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE

Testate Lega di alluminio anodizzata
Corpo Lega di alluminio anodizzata
CARATTERISTICHE TECNICHE Stelo @16 + 25 acciaio INOX AISI 303
Pressione di esercizio | 1 + 10 bar 5 ?32 _ol §3||309I?I0 C45 cromato
Temperatura di esercizio | 0 + +80 °C (con aria secca -20 °C) A|sttone Aegg a é;én Inio C?[n magngte : b -
Fluido Aria compressa, fitrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata Ste cc!a!o cromato (SC,O rmmento con .ronz[ne)
Aesagg 316,20, 25. 32, 40. 50, 63 Acciaio temperato (scorrimento con manicotti)
Attacchi %) 16’ — M 5 - Piastre Acciaio nichelato
02040 =G1/8 Lega di alluminio anodizzata
050 ’ 63 —G1/4 Bronzine Bronzo sinterizzato, autolubrificante, con raschiastelo
Corse standard (mm) | @ 16 = 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 _ "2 per corse 20 - 50 mrm; N° 4 per corse 75 + 200 mm
@20 = 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200 Manicotti Cuscinetti a ricircolo di sfere, con raschiastelo
0 25 = 20, 25, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200 e N 2 per corso 20 + 50 ;W 4 per ooree 75+ 200
@32 + 63 =25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200 uarnizioni oluretano
CHIAVE DI CODIFICA
oAl JL Jleel [ [T [ ls| [VERSIONE
D Doppio effetto
TIPO DI SCORRIMENTO
B con bronzine M con manicotti
) VARIANTE
Alesaggio ————— ! ) o ! ) o
c Piastra singola acciaio D Piastra doppia acciaio
orsa
Versi S Piastra singola alluminio L Piastra doppia alluminio
ersione
Serie ESEMPIO DI CODIFICA
Tipo di scorrimento Cilindro @ 50, doppio effetto, corsa 50 mm con manicotti, piastra doppia
Variante acciaio 50/50 DBGMD
Varianti speciali (a richiesta) RICAMBI
N.B.: Sensori magnetici FM100 (vedi capitolo sensori magnetici pag. 1.93) KIT GUARNIZIONI
 \edere informazioni tecniche pag. 0.12 Poliuretano B/SG/BG
INFORMAZIONI TECNICHE
F R
H . M' N — Vs
floo o] SRS
% L/ 4 -0
M &
o
CARICO RADIALE MAX AMMISSIBILE F (in N) COPPIA MAX AMMISSIBILE M (in Nm) TOLLERANZA ANG. o
[%] Tipo di CORSA (mm) [%] Tipo di CORSA (mm) 7] Tioo di scorrimento
scormmy 1g | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 75 |100 scormmy 1o | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 75 |100 pB M
16 B 41 32 - 26 23 20 27 22 16 B 0,65 | 0,51 - 0,42 10,36 | 0,32 - - 16 +0,08° +0.10°
M 44 34 - 27 23 21 27 22 M 0,83 | 0,65 - 0,52 0,44 | 0,40 - - 20 +0.07° +0.09°
20 B - 53 - 45 38 34 52 42 20 B - 0,99 - 0,84 (0,71 | 0,64 | 0,97 |0,78 25 10107" iOYOQ"
M | - [62] - |50 [42 |36 |53 a4 M | - [120] - Jo9e [081 069102085 2 | 2006° | 2008
o5 B - 93 - 78 68 60 81 67 o5 B - 1,98 - 1,67 [ 1,45 (1,28 1,73 | 1,43 20 iOYOBD i0’08°
M - 94 - 79 68 60 59 51 M - 2,00 - 1,69 | 1,45 (1,28 | 1,26 | 1,09 50 10y05° iO’OBO
0 B | - | - [ - | - [131 163|138 w B | - | - [4a10] - | - [s19]397 [336 05 | 2005 | 2006°
M - - e | - - | 58 [ 270 | 213 M - - 204 - - | 141658519 ' ’
20 B - - 168 | - - | 131 | 163 | 138 20 B - - |45t - - 351438370 B - Bronzine
M| - - o2 | - - |64 [270 | 213 M| - - a7 - - [172]725 [572| M-Manicotti
50 B - - 240 - - 189 | 243 | 208 50 B - - 6,60 - - 519 16,68 | 5,72
M - - 117 - - 81 | 370 | 312 M - - 3,22 - - 2,22 (10,17 ] 8,58
63 B - - 250 - - 190 | 265 | 227 63 B - - 16,60 | - - 519 | 6,68 |5,72
M - - 117 - - 81 | 370 | 312 M - - 3,22 - - 2,22 110,17 8,58

Cilindri serie BG




Cilindri
compatti guidati

serie B G

CILINDRO COMPATTO GUIDATO BG

GA GC
1 @ Pany =
9
o @
H | i
K S
L Q
W VA
o D o O
U —
| > ( gl o >
g =
¢ © > |7 & o &
| N2
Pan)
- U
XN o
N | il N g
_— | | —
| GA | |GB| \N°4 FORI NN
LF C + CORSA PASSANTI
N° 4 FORI MM 8+ COROA E
PROF. FILETTO UTILE ML
DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE
7] A (CORSE mm) B C | DA| DB E (CORSE mm) F GA| GB| GC| H J L K |[MM | ML | NN | P
16 | 46 (10 + 50) 64,5(75+100) | 46 | 33 8 10 0(10+50) | 185(75+100) | 8 11 8 8 | 64| 5 22 | 30 | M5 | 12 | M5 | M5
20 | 53(20 +50) 845(75+200) | 53 | 37 | 10 | 12 0(20+50) | 31,5(75+200) | 10 | 10,5| 85 | 245| 83 | 75 | 24 | 36 | M5 | 13 | M5 | Gi/8
25 | 535(20+50) | 845(75+200) | 54 |375| 10 | 16 0(20+50) | 31,5(7/5+200) | 10 | 11,5] 9 25| 93 |75 | 30 | 42 | M6 | 15 | M6 | G1/8
32 | 97(25+50) 107 (75 + 200) 60 |375| 12 | 20 | 375(25+50) | 425(75+200) | 12 | 12,5| 9 |305| 112| 9 34 | 48 | M8 | 20 | M8 | G1/8
40 | 97 (25+50Q) 107 (75 + 200) 66 | 44 | 12 | 20 | 31(25+50) 36 (75+200) | 12 14 ] 10 | 31 | 120] 9 40 | 54 | M8 | 20 | M8 | G1/8
50 [106,5 (25 +50)* | 118 (75 + 200) 72 | 44 | 16 | 25 |345(25+50)"| 46(75+200) | 16 14| 11 | 35| 148|105 | 46 | 64 |[M10| 22 | M10| Gi/4
63 [106,5 (25 +50)* | 118 (75 + 200) 77 | 49 | 16 | 25 |29,5(5+50)| 41(75+200) | 16 | 16,5/ 13,5| 35 | 162 | 11 58 | 78 [M10 | 22 | M10 |G1/4*
9 /PW| Q| R |S | T|U |V W (CORSE mm) X |YE |YH | Yl | YL|YY | Z | PESO (g) per CORSE (mm) con piastra in alluminio
10 |20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100
16| 19 |16 |54 | 25| 62 | 46 | 56 |24 (10+30) | 44 (40 +100) - 24 | 8 |45 |43 | 10| M5 |5 [300|350| - 400 | 450 | 500 | 700 | 850
20 | 20,5 |18 | 70 | 30| 81 | 54 | 72 | 24 (20 - 30) 44 (40 +100) |120(125+200) | 28 |9,5 (55 |56 | 12| M5 |17 | - |640 - 720 | 800 | 880 [1200| 1400
25 (285 |26 |78 | 38| 91 |64 |82 |24(20-30) | 44(40+100) |120(125+200) | 34 |95 |55 |56 | 12 | M6 [17| - [850| - 950 |1050 [1150|1600| 1850
32| 34 |30 |96 |44[110]| 78 | 98 24 (25 48 (60 +100) | 124 (125+200) | 42 |11 |75 |66 | 16 | M8 |21 - - [1600 | - - 1850|2500 2850
40 | 28,5 | 30 |104 | 44| 118| 86 |106 24 (25) 48 (50 +100) | 124 (125+200) | 50 | 11 |7,5 |66 | 16 | M8 |22 | - - |1700 | - - |2100{2650| 3050
50 | 47 | 40 |130 | 60 | 146|110 | 130 24 (25) 48 (650 +100) |124(125+200) | 66 |14 | 9 |86 | 20 |[M10|22 | - - |2700| - - 3300(4100| 4700
63 | 55 | 50 |130 | 70| 168|124 | 142 28 (25) 52 (50 +100) |128(125+200) | 80 |14 | 9 |86 | 20 [M10 |24 | - - |3100 | - - |4218|4936| 5655
*Con manicotti: quota “A” (corsa 50) = 114 per @ 50 e 63; quota “E” (corsa 50) = 42 per & 50 e 37 per @ 63
PIASTRINA FISSAGGIO CAVE - ACCIAIO - BG/PF @ ESEMPIO DI FISSAGGIO
%} A B Cc D CH | PESO
(9)
16 7 10 M4 3,5 1,5 2
20-25| 8 15 M5 4 2 3,5 1
32-40] 10 | 20 | M6 5 25 | 75 . - \
50-63| 13 25 M8 7 3 17 Y gl //
. L e L
P L]
- o = ’ .
DY LHE
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Cilindri
avvitati _ H B
serie

DESCRIZIONE

| cilindri serie HB sono costruiti per essere fissati a bordo macchina
senza I'impiego di ancoraggi. La testata funge da ancoraggio nei tipi:
cerniera, vite, piedini, flangia anteriore e flangia posteriore. Le versioni
doppio effetto con ancoraggio a cerniera e a flangia posteriore sono
fornibili con testate ridotte. | cilindri HB non prevedono I'applicazione
di sensori magnetici.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Pressione di esercizio 1,5+ 10 bar
Temperatura di esercizio 0+ +80 °C (con aria secca —20 °C)
0+ +150 °C con guarnizioni per alte temperature
(con aria secca —20 °C)
Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata
Versioni Doppio effetto; Semplice effetto molla anteriore; Semplice
effetto molla posteriore; Stelo passante
Alesaggi @ 20, 27, 35, 40, 50, 58, 70, 85, 100
Attacchi ©20+50 =G1/8
©058+100 =G 1/4
Corse standard (mm) 10, 15, 20, 30, 40, 50, 60, 70, 80, 90, 100, 150, 200, 250
Corse max doppio effetto (mm)]_@ 20 - 27 = 1000; @ 35 + 50 = 1500; @ 58 + 100 = 2000 FORZA TEORICA DI TRAZIONE DELLA MOLLA
Corse max semplice @ 20 27 35 40 50 58 70 85 100
effetto mm20 25 35 60 70 60 70 90 100
Corse max semplice effetto | @ 20 27 35 40 50 58 70 85 100 300
(versione “S”) con distanziali | mm 60 75 105 180 210 180 210 270 300 970
N
240 \®
CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE o S P
Testate Lega di alluminio = 5%\ ™
Camicia @20 +100: Tubo estruso in lega di alluminio anodizzata; 2 180 NN
Tubo estruso in ottone a richiesta E 150 N
Stelo Acciaio C45 cromato 3 10 \S@Q
Acciaio INOX AISI 303 rullato o §>@F NN
Dado testata Acciaio S O g S
Bronzina guida stelo Bronzo-Ferro 20%, sinterizzata autolubrificante Z w0 ] [
Pattino guida-pistone Resina acetalica ; i g’( T T
Pistone Lega di alluminio s 0 ‘:B«Llr
Guarnizioni Gomma NBR ‘ . ;
Viton® 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Molle Acciaio per molle Corsa (mm)
CHIAVE DI CODIFICA
s® VERSIONE 1
/  Base R steo passante*
VERSIONE 2
Alesaggio — D Doppio effetto Y Semplice effetto molla posteriore
. S Semplice effetto molla anteriore
Versione 1
Corsa SERIE
. CB Montaggio a cerniera FAB Montaggio a flangia anteriore
Versione 2
Serie VB Montaggio a vite FPB Montaggio a flangia posteriore
PB Montaggio a piedini
Variante 1 VARIANTE 1
Variante 2 C Testata ridotta™
Variante 3 VARIANTE 2
Variante 4 1 Stelo INOX 3 Stelo INOX e guarnizioni
Varianti speciali (a richiesta) 2 Guarnizioni per alte temperature per alte temperature
® \ledere informazioni tecniche pag. 0.12 VARIANTE 3
4 Camiciain ottone
ESEMPIO DI CODIFICA VARIANTE 4
Cilindro @27, base, corsa 25 mm, semplice effetto molla anteriore, 5 Guarnizioni tergistelo
montaggio a piedini 27/25 SPB  Esclusa sorie ‘PR
Cilindro @20, stelo passante, corsa 100 mm, doppio effetto, ** Ingombri diversi dalle versioni “D” e “S”

. o * Fomibile solo per le serie “DCB”, “YCB', “DFPB’, “YFPB" e per la versione ‘R delle serie “DFAB” & “DVB’
montaggio a piedini 20R100 DPB o perie set peria vers "

Cilindro @58, base, corsa 50 mm, doppio effetto, montaggio a vite, RICAMBI

stelo INOX, camicia in ottone 58/50 DVB 14 KIT GUARNIZIONI
Cilindro @35, base, corsa 70 mm, doppio effetto, montaggio a NBR @/SG/HB Per alte temperature @/SG/HB2
cerniera, testata ridotta 35/70 DCBC Stelo passante NBR  @/SG/R/HB Stelo passante per alte temp. @/SG/R/HB2

Cilindri serie HB




Cilindri
: H B avvitati
serie

CILINDRO BASE A CERNIERA CB

H + CORSA

K1 Fi Y

TESTATA RIDOTTA

H2 + CORSA

S—
DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE CB
(%] D D1 E F1 H H2 | J K1 K2 L M N Q1 Q3 R S Y Y2 PESO |INCREM.
H8 | 0/+0,2 | 0/-0,2 (9) (9)
ogni 10 mm
20 8 M6 9 3 85 72 10 5 8 22 30 16 6 24 8 G1/8 24 | 10 | 11,5 200 15
27 | 10 M8 12 4 96 76 21 6 9 25 35 20 7 30 10 G1/8 28 |95 | 1156 289 20
35 | 12 M10 15 4 106 84 23 8 12 32 45 24 9 36 12 G1/8 32 |95 10 396 32
40 | 12 M10 15 4 121 90 26 10 18 40 50 32 10 44 12 G1/8 36 | 10 10 503 35
50 | 14 M12 18 5 130 101 28 12 25 49 61 32 12 46 14 G1/8 42 10 10 793 44
58 | 16 M14 21 5 140 110 | 33 14 26 54 70 32 14 48 16 G1/4 45 | 12 14 1181 53
70 | 18 M16 24 5 151 122 35 16 35 67 82 35 16 53 18 G 1/4 50 | 14 16 1474 64
85 | 20 M18 27 6 168 128 | 36 18 40 76 98 44,5 18 64,5 20 G1/4 60 |12,6 | 14 2033 89
100 | 24 M20 30 6 191 142 45 20 40 80 114 50 20 74 24 G1/4 70 | 14 19 3250 110

ACCESSORI
PERNO PER CERNIERA FEMMINA POSTERIORE - ACCIAIO - HB/SEC @

%} BU EK EL | PESO

7 (9)
20 28 5 23 | 45
27 31 6 26 7 BU

35 38 8 33 15
40 47 10 41 29
50 56 12 50 50
58 62 14 55 76
70 75 16 68 118
85 84 18 7 168
100 88 20 81 217

EK

Cilindri serie HB




Cilindri
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CILINDRO BASE A VITE VB

E Q1 F3 + CORSA

- =
B2 F1 Y 12 1

CH2 R

N.B.: Dado testata (HB/DT @) di serie. Contattare uff. commerciale per ulteriori dadli

STELO PASSANTE

E [0} H1 + CORSA Q1 + CORSA E
M

-

n
el © é fffff B =ECER

N.B.: Dado testata (HB/DT Q) di serie. Contattare uff. commerciale per ulteriori dadi

STELO PASSANTE TESTATA RIDOTTA

E Q1 H3 + CORSA Q3 + CORSA _ E
Y2 Fi

——==

N.B.: Dado testata (HB/DT @) di serie. Contattare uff. commerciale per ulteriori dadi

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE VB

[%] B2 | CH2 D D1 E F1 F3 H1 H3 12 L M Q1 Q3 R S S5 S7 Y Y2 PESO |INCREM.
@ (9

ogni 10mm
20 5 32 8 M6 9 3 41 58 61 3,5 30 16 24 8 G1/8] 24 14 |[M24x2| 10 | 11,5 129 15
27 6 35 10 M8 12 4 455 | 60,5 | 625 | 35 35 20 30 10 | G1/8] 28 14 |M28x2| 95 | 115 160 20
35 7 40 12 M10 15 4 4751 615 | 635 | 35 45 24 36 12 |G1/8| 32 18 |M32x2| 9,5 10 299,5 32
40 8 45 12 M10 15 4 51 68 69 3 50 32 44 12 | G1/8] 36 24 |M36x3] 10 10 416 35
50 10 50 14 M12 18 5 56 70 73 3 61 32 46 14 1 G1/8| 42 26 | M42x3| 10 10 691 44
58 10 55 16 M14 | 21 5 59 75 77 4 70 32 48 16 | G1/4] 45 30 |M45x3| 12 14 1028 53
70 10 60 18 M16 | 24 5 63 80 86 4 82 35 53 18 | G1/4| 50 30 | M&0x3| 14 16 1388 64
85 12 70 20 M18 | 27 6 67,5 84 | 88,5 4 98 | 445 | 645 | 20 |G1/4| 60 40 |Meox4| 125 | 14 2024 89
100 14 85 24 M20 | 30 6 72 89 90 4 114 50 74 24 | G1/4] 70 40 | M70x4| 14 19 3060 110
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CILINDRO BASE A PIEDINI PB

E

F1 R

~D_
D1

|

l

\

[

[
I ]
R

-

i

N°4 FORI F4

@ W3 + CORSA N2 L1 M:B:
W4 + CORSA

STELO PASSANTE

E W4 + 2C0RSA E

W3 + CORSA %E

W4 + CORSA

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE PB

[%] A D D1 E F1 F4 G L1 N2 Q2 R S1 w3 w4 PESO INCREMENTO

@ (¢}
ogni 10 mm

20 42 8 M6 9 3 4,25 17 52 13 36 G1/8 8 18 62 181 15

27 45 10 M8 12 4 4,5 19,5 55 17 40 G1/8 10 20 70 269 20

35 57 12 M10 15 4 5,5 22,5 69 17 44 G1/8 12 21 77 359 32

40 64 12 M10 15 4 55 25 78 22 56 G1/8 14 20 88 502 35

50 77 14 M12 18 5 5,5 30,5 93 22 54 G1/8 16 26 94 743 44

58 86 16 M14 21 5 6,5 35 102 25 56 G1/4 16 27 99 996 53

70 100 18 M16 24 5 6,5 41 118 26 61 G 1/4 18 28 107 1363 64

85 118 20 M18 27 6 8,5 49 138 27 72 G 1/4 20 30 122 2043 89

100 136 24 M20 30 6 8,5 57 158 28 76 G1/4 22 33 133 3019 110
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CILINDRO BASE A FLANGIA ANTERIORE FAB

_E__Q__ W1 + CORSA =
S3 - P -~
[ e
” “ = |§
N
PEn =3 | (O E— Al - =

STELO PASSANTE
E Q W2 + CORSA Q1 + CORSA E
M
| _} A _F
— :
el @ e .
— !
R %:%

STELO PASSANTE TESTATA RIDOTTA

E Q W5 + CORSA Q3 +CORSA _ E

o ?fﬂ EEEE
' 5=

R

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE FAB

o | D D1 E F F1 | 1 12 L M (o] P Q| Q1 |Q3 R S |S2|S3 S5 W1 | W2 W5 | Y | Y2 PESO | INCREM.
() (¢}

ogni 10 mm
20 | 8 M6 9 | 42 3,5 30 16 39 50 |10 | 24 8 G1/8 | 24 |23 | 4 |14 | 565 | 72 75 |10 | 11,6 91 15
27 |10 | M8 |12 | 45 3,5 35 20 48 58 |12 | 30 10 | G1/8 |28 |30 | 6 |14 (635|785 |80,5 |95 |115 178 20
35 |12 | M10 |15 | 5,5 3,5 45 24 54 66 |14 | 36 12 | G1/8 |32 |36 | 6 |18 (695|835 |855 |95 | 10 317 32
40 |12 | M10 |16 | 6,5 3 50 32 57 69 |15 | 44 12 | G1/8 |36 |40 | 7 | 24| 80 | 97 98 | 10 | 10 427 35
50 | 14 | M12 |18 | 6,5 61 32 75 87 |17 | 46 14 | G1/8 |42 |54 |7 |26]85 | 99 | 102 | 10 | 10 689 44

58 |16 | M14 | 21 | 6,5
70 |18 | M16 | 24 | 85
85 |20 | M18 | 27 | 10,5
100 | 24 | M20 | 30 | 10,5

3

4 70 32 82 100 |19 | 48 16 | G1/4 | 45 | 60 30| 88 | 104 | 106 | 12 | 14 915 53
4 82 35 100 | 119 |22 | 5883 18 | G1/4 |60 | 70 |10 |30 | 94 | 111 | 117 | 14 | 16 1244 64
4

4

[e0]

98 | 445 | 120 | 140 |24 [ 645 |20 | G1/4 | 60 | 80 |11 |40 | 103 |[119,6| 124 [125| 14 2113 89
114 50 187 | 160 (28 | 74 |24 | G1/4 |70 |88 |12 |40 | 118 | 135 | 136 | 14| 19 | 3200 110

[l IS IR RN N N V)
MDA ILIN NN
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CILINDRO BASE A FLANGIA POSTERIORE FPB

Cilindri
avvitati

F2 + CORSA
P E Q1
0 M S6
N4FORIFS F1 i
G o\ | ' =
\
APEEES = 5 H O - -
! L
R et FT—
TESTATA RIDOTTA
F5 + CORSA
E Q3
Y2
) =5
¢
= O E— © N

Q

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE FPB

%} D | D1 E F1 F2 | F5 | F6 bl L M (o} P |Q | Q@ | R S S4 | S6 Y Y1 | Y2 PESO INCREM.
(9 @

ogni 10 mm

20 8 M6 | 9 3 78 | 65 | 42 2 30 | 16 | 39 | 50 | 24 8 |G18| 24 | 23 18 | 10 | 11 | 115 el 15

27 | 10 | M8 | 12 4 89 | 69 | 45 2 35 | 20 | 48 | 58 | 30 | 10 |G1/8] 28 | 30 19 | 956 | 11,6] 115 178 20

35 | 12 | M10| 15 4 97 | 75 | 55 2 45 | 24 | 59 | 69 | 36 | 12 |G1/8| 32 | 38 19 | 95 |115] 10 317 32

40 12 |M10| 15 4 109 | 78 | 55 3 50 32 62 74 44 12 |G1/8] 36 40 21 10 [ 13,5| 10 427 35

50 | 14 | M12| 18 5 | 113 ] 84 | 65 3 61 32 | 75 | 87 | 46 | 14 |G1/8] 42 | 50 | 2o 10 [135] 10 689 44

58 | 16 | M14| 21 5 | 122 | 92 | 85 3 70 | 32 | 86 | 100 | 48 | 16 |G1/4| 45 | 62 | 24 | 12 | 15 | 14 915 53

70 | 18 | M16| 24 5 | 131 ] 102 | 85 4 82 | 35 | 100 | 119 | 53 | 18 |G1/4| 50 | 72 | 22 | 14 | 15 | 16 1244 64

85 20 | M18| 27 6 147 1107 | 10,6 | 4 98 | 445|120 | 140 | 645| 20 |G1/4| 60 80 25 1 125]16,5| 14 2113 89

100 | 24 | M20| 30 6 | 164 | 115|105 4 | 114 | 50 | 187 | 160 | 74 | 24 |G1/4| 70 | 88 | 28 | 14 | 18 | 19 3200 110
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Cilindri

senza stelo

DESCRIZION

E

| cilindri senza stelo della serie Z sono idonei per applicazioni che

richiedono corse lunghe in quanto hanno dimensioni di ingombro
ridotte rispetto ai cilindri con stelo sporgente. La versione con carrello
corto ha un ingombro del 40% inferiore rispetto allo standard (per
corsa zero). Le varianti F e FF (con carrello di guida) permettono
la traslazione di carichi non guidati e offrono resistenza a forze
trasversali. | cilindri serie Z hanno il pistone magnetico di serie e
quindi prevedono I'applicazione di sensori magnetici.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Pressione di esercizio

2 + 8 bar

Temperatura di esercizig

0 + +80 °C (con aria secca -20 °C)

serie

Fluido

Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata

CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE

Versioni Carrello standard; Carrello corto Testate Lega di alluminio anodizzata
Alesaggi @18, 25, 32, 40, 50, 63 Camicia Profilo estruso in lega di alluminio anodizzata
Attacchi @18 =M5 Bandella interna Poliammide

@25-32 =G1/8 Bandella esterna Acciaio INOX AISI 304

@40 -50 =G1/4 Raschia polvere Resina acetalica

@63 =G3/8 Pistone Lega di alluminio con anello guida in resina acetalica

Lunghezza deceleratori|@ 18 25 32 40 50 63 Carrello guida Lega di alluminio anodizzata

mm 15 18 24 34 40 49 Ogive deceleratori Ottone
Corse max (mm) @18 + 63 = 6000 Guarnizioni Poliuretano
CHIAVE DI CODIFICA
L2 [ s ] [VERSIONE
S carrello standard K Carrello corto
VARIANTE 1
F Guida singola FF Guida doppia*
VARIANTE 2
1 Attacchi su unica testata™ 2 Attacchi inferiori*
; * Fornibile solo per versione “S”
Alesaggio ** Fornibile dal @ 25 al © 63
Corsa
Serie
Versione
Variante 1
Variante 2

Varianti speciali (a richiesta)

N.B.: Sensori magnetici FM100 - FM101 (vedi capitolo sensori magnetici da pag. 1.93)
® \Vedere informazioni tecniche pag. 0.12

ESEMPI DI CODIFICA RICAMBI
Cilindro senza stelo @50, corsa 500 mm, carrello standard, attacchi Kit guarnizioni - Poliuretano 0/SG/Z
standard 50/500 ZS Bandella interna (min. 500 mm) @/BP/Z/mm
Cilindro senza stelo @40, corsa 1000, carrello corto guida singola, Bandella esterna (min. 500 mm) @/BM/Z/mm

attacchi su unica testata 40/100 ZKF1

Cilindri serie Z




Cilindri
senza stelo

serie
INFORMAZIONI TECNICHE

CARICO MAX AMMISSIBILE

1 Fx Fy

%] F x in (N) a 6 bar - velocita < 0,35 m/s F zin (N) - velocita < 0,35 m/s F yin (N) - velocita < 0,35 m/s

ZS ZK ZSF ZSFF ZKF ZS ZK ZSF ZSFF ZKF ZS ZK ZSF ZSFF ZKF
18 140 140 140 140 140 300 140 370 550 150 80 40 370 550 150
25 270 270 270 270 270 480 230 800 1200 250 110 55 800 1200 250
32 440 440 440 440 440 650 320 1200 1800 450 165 70 1200 1800 450
40 680 680 680 680 680 800 400 1600 2400 600 225 100 1600 2400 600
50 1060 1060 1060 1060 1060 1060 480 2100 3200 900 325 140 2100 3200 900
63 1680 1680 1680 1680 1680 1680 590 2800 4200 1100 435 180 2800 4200 1100

F totale in (N)

[} Velocita = 0,75 m/s Velocita =1 m/s Velocita =1,5m/s

ZS ZK ZSF ZSFF ZKF ZS ZK ZSF ZSFF ZKF ZS ZK ZSF ZSFF ZKF
18 80 40 100 150 50 40 25 58 80 30 20 10 26 20 12
25 155 90 280 420 100 90 50 160 210 60 40 25 65 80 30
32 280 200 510 750 250 155 110 300 400 135 70 45 140 170 65
40 500 420 1000 1500 480 290 240 550 750 280 125 110 250 300 140
50 790 750 1500 2200 800 420 440 850 1150 480 195 190 380 460 220
63 1500 1500 2500 3700 1500 850 850 1400 1900 950 370 380 610 740 400

N.B.: > F=F totale = v/ F x2+ F 22+ F y?
COPPIA MAX AMMISSIBILE
Mx Mz
VRN

(%] M x in (Nm) M zin (Nm) My in (Nm)

ZS ZK ZSF ZSFF ZKF r4] ZK ZSF ZSFF ZKF ZS ZK ZSF ZSFF ZKF
18 1 0,4 3,5 5,2 1,8 3 1,7 6 9 1,8 3 1,7 6 9 1,8
25 2 0,7 10 15 4 13 2,7 20 30 4 13 2,7 20 30 4
32 3,5 1 25 37 10 25 5 45 67 10 25 5 45 67 10
40 5,5 2 40 60 16 40 8,5 75 110 16 40 8,5 75 110 16
50 10 3,5 80 120 30 65 13 150 220 30 65 13 150 220 30
63 16 5 110 170 45 100 18 250 370 45 100 18 250 370 45

CARICO MAX AMMISSIBILE Fz in funzione della distanza (L) tra i supporti e della flessione richiesta
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Cilindri
senza stelo

serie

CILINDRO BASE CARRELLO STANDARD ZS

2A+CORSA
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DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE ZS

9| A | AF | AM B Cc CA | CB D DA| DB | DC| DD | E F G J M N (o] S T U W | PESO |INCR.(g)
(g) |x10mm
18180 | 50 | 10 | 16,5 | 6,5 - - M5 [17,5] - - 15 | 103 | 75 - 3 |155] M3x6 |35 | 235 | M3x7 30 39 | 300 15

251100 | 70 | 18 | 20 | 85 7 13 | G1/8 [255] 14 | 28 | 21 | 131 | 100 | 50 | 3,5 | 20 M4x7 145 | 33 M4x9 42 53 | 600 26
321120 {100 | 16 | 20 | 8,5 7 13 | G1/8 | 32 |17,5|34,5| 26 | 171 | 140 | 70 | 45 | 25 M5x9 |55 | 41 M5x10 | 52 65 | 1100 | 36
401150 {140 | 22 | 24 | 11 | 956 |145 | G1/4 |37,5] 20 | 42 |31,6[220 | 180 | 90 5 33 | M6x10 7 51 Méx12 | 63 79 | 1800 | 48
50180 180 |29 | 24 | 11 | 95 [145 | G1/4 |475] 26 | 52 | 39 | 280 | 220 | 110 | 6,5 | 42 | M8x12,5 M8x12 | 78 96 | 3200 | 74
63215230 | 40 | 30 |1456 | 11 |18,5 | G3/8 |59,56| 30 | 62 |46,6|333 | 280 | 140 | 8 54 | M8x15 9 78 | M8x12 | 93 |113,56| 5600 | 100

~
(0]
w

CILINDRO BASE CARRELLO CORTO ZK

2A+CORSA

DA

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE ZK

7] A | AM B C | CA | CB D DA | DB | DC | DD E F J M N o ) T U W |PESO |INCR.(g)
(g) |x10 mm
18| 575 10 | 165| 65 - - M5 17,5 - - 15 58 | 30 3 15,5 | M3x6 35 | 235 | M3x7 30 39 | 200 15

25| 67,5| 13 20 8.5 7 13 | G1/8 | 255 | 14 | 28 21 66 | 35 3.5 20 M4x7 4,5 33 M4x9 42 53 | 400 26
32| 775| 16 20 8,5 7 13 | G1/8 | 32 | 17,5345 | 26 86 | 55 4,5 25 M5x9 5,5 4 M5x10 | 62 65 | 700 36
40| 95 22 24 11 1 95 | 145 | G1/4 | 875| 20 | 42 |315| 110 | 70 5 33 M6x10 7 51 M6x12 | 63 79 1200 | 48
50| 105 | 29 24 11 ] 96 | 145 | G1/4 | 4756 | 26 | 52 39 | 180 | 70 65 | 42 | M8x125| 7 63 M8x12 | 78 96 2000 | 74
63| 125 | 40 30 | 145| 11 | 185 | G3/8 | 59,6 | 30 | 62 |465 | 153 | 100 8 54 M8x15 9 78 | M8x12 | 93 |113,6|3200| 100

Cilindri serie Z




Cilindri
senza stelo

serie

CARRELLO STANDARD GUIDA SINGOLA ZSF

FM 2A+CORSA
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DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE ZSF

9| A | AM B BM | C CA | CB D DA | DB | DC | DD | FE | FF FG | FM FW N S T U |PESO |INCR(g)
(g) |x10mm
18 | 80 10 | 1656 | 35 | 65 - - M5 175 - - 15 103 | 75 - 50 39 | M4x7,5 | 23,5| M3x7 | 30 | 400 15

25 | 100 | 13 20 45 | 85 7 13 G1/8 | 255 14 28 | 21 131 | 100 | 50 66 53 M4x8 33 M4x9 | 42 | 900 26
32 1120 | 16 20 55 | 85 7 13 G1/8 32 [ 17,6345 | 26 [ 171 | 140 | 70 80 65 | M5x10 4 M5x10 | 52 | 1600 | 36
40 | 160 | 22 24 70 11 95 | 145 G1/4 | 375| 20 | 42 |315 | 220 | 180 | 90 97 79 | M6x12 51 M6x12 | 63 | 2800 | 48
50 [ 180 | 29 24 85 11 95 | 145 G1/4 | 475| 26 52 | 39 |280 | 220 | 110 | 116 96 | M8x16 63 M8x12 | 78 |4900 | 74
63 | 215 | 40 30 | 105 | 145 | 11 | 185 G3/8 | 59,56 30 | 62 |465 | 333 | 280 | 140 | 136 | 113,5| M8x16 78 | M8x12 | 93 | 8000 | 100

CARRELLO STANDARD GUIDA DOPPIA ZSFF

FM 2A+CORSA

b

= 1 =
(N [ | [ o
‘ oo || e ‘ o || e o—,
@ © o © o [o®
= o— | [~ - — —— | — — — — T ———"efp
D9 o .o o . o | ®
] @ 0O ; ® ! [€) " @:“
[
T ; 11
FE B
N c
‘ "
¢B o ° | o o
[
BN ° [ | [ [ =
O 7777777777777777 ,_§1§—
. | << o ——
o Q o o ‘ o) o
€ - | C
LT > o1 9 ? fl
CA w
FF D

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE ZSFF

2o | A | AM B BM | C CA | CB D DA | DB | DC | DD | FE | FF FG | FM FW N S T U |PESO |INCR.(g)
(g) |x10mm
18 | 80 10 [ 165 ] 35 | 65 - - M5 175] - - 15 | 103 | 75 - 50 50 | M4x7,5 | 23,5| M3x7 | 30 | 500 15

25 |100 | 18 20 45 | 85 7 13 G1/8 | 255| 14 28 21 131 | 100 | 50 66 64 M4x8 33 M4x9 | 42 | 1200 26
32 120 | 16 20 55 | 85 7 13 G1/8 32 | 17513456 | 26 | 171 | 140 | 70 80 78 | Mb5x10 41 MEx10 | 52 | 1900 | 36
40 |160 | 22 24 70 11 95 | 145 G1/4 | 375] 20 42 31,6 220 | 180 | 90 97 95 | M6x12 51 M6éx12 | 63 | 3800 | 48
50 |180 | 29 24 85 11 95 | 145 G1/4 | 475| 26 52 39 1280 | 220 | 110 | 116 | 114 | M8x16 63 M8x12 | 78 | 6600 74
63 |215 | 40 30 106 | 145 | 11 | 185 G3/8 | 69,5| 30 62 |46,6 | 333 | 280 | 140 | 136 | 134 | M8x16 78 M8x12 | 93 |10400| 100

Cilindri serie Z




Accessori
Fissaggi

serie

CARRELLO CORTO GUIDA SINGOLA ZKF
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DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI CILINDRO BASE ZKF

7] A AM B BM C CA CB D DA | DB DC | DD E F FM | FW N ) T U |PESO |INCR.(g)
(g) |x10mm
18| 5756 | 10 [165 35 6,5 - - M5 17,5 - - 15 58 30 50 39 | M4x7,5 | 235 | M3x7 30 | 300 15

25| 67,5 | 13 20 45 8.5 7 13 G1/8 | 2565 | 14 28 21 66 35 66 53 M4x8 33 M4x9 42 | 600 26
32| 775 | 16 20 55 8,5 7 13 G1/8 32 | 17,5 | 345| 26 86 55 80 65 M5x10 Ll M5x10 | 52 |1160 | 36
40| 95 22 24 70 11 95 | 145 | G1/4 | 3875 | 20 42 | 31,6 | 110 | 70 97 79 M6x12 51 M6x12 | 63 2000 | 48
50| 105 | 29 24 85 11 95 | 145 | Gi1/4 | 475 | 26 52 39 130 | 70 116 | 96 M8x16 63 M8x12 | 78 |3200 | 74
63| 125 | 40 30 106 | 14,56 | 11 185 | G3/8 | 59,5 | 30 62 | 46,5 | 153 | 100 136 | 113,56 | M8x16 78 M8x12 | 93 |6400 | 100

PIEDINI (coppia) - ALLUMINIO - ZPB @

@| AA | AB | AC | AD | AE | AH |PESO

(9)
18| 15 2 10 20 6 2 35
25] 18 | 2 [125 | 30 | 6 | 2 | 40 — L & J
32| 20 | 255 |[135 | 40 7 3 75 L t
40| 25 | 25 |175 | 50 | 9 3 | 115 & s}
50| 28 3 20 60 9 3 225 -
63| 30 3 21 75 11 45 | 280 = —] N

AC ES
LA

Cilindri serie Z




serie

SUPPORTI INTERMEDI (coppia) - ALLUMINIO - ZTI @

Accessori
Fissaggi

O| AE | AH |BA | BB | BC | BD | BE | BF | PESO
(9
18] 6 2 |56 | 46 365 | 23 | 25 |825| 10
25| 6 2 |70 | 60 | 50 | 28 | 35 | 11 15
32| 7 3 |85 73 | 61,5 | 33 4 | 138 30 )
40| 9 | 3 |105 | 90 | 75 | 38 | 45 | 16 | 45 = m
50| 9 3 122 | 106 | 91 | 43 5 19 | 60 w ;‘ : {
63| 11 | 45 | 144 | 125 | 107 | 48 6 | 22 | 80 s | i
8 - - - gE / ‘ |
g | | /
f - !
L BE
BF BD
CERNIERA OSCILLANTE STRETTA - ALLUMINIO - ZCS @
@| CA| cB | cc | cD CE CF | ¢cG | cK B oA
3] - 8
18] 50 [ 255 | 30 | 9 M5 54 | 25 | M4 S 5 'ﬂ\
25| 60 | 30 40 | 14 M5 70 3 M4 L i
32 70 37 50 16 M6 86 3,5 M5 :;::;: - :;:::
40| 80 | 47 60 | 22 M8 | 107 | 45 | M6 3 EE]\_N_/BH
50| 90 | 56 70 | 30 M8 | 123 | 45 | M6 ! ‘ !
63| 100 | 73 80 | 40 M10 | 1455 | 5 M8 I’ _ /’
! | |
@| CJ | CH |PESO ; ] ]
(9) f 1 1
18| 4 4 45
25| 4 4 60 CE
32| 6 6 115 |
40| 8 8 220 " =
50| 8 8 275 © ‘ o
63| 8 8 470 —0H ﬂ = o
O 2]
I
CERNIERA OSCILLANTE LARGA - ALLUMINIO - ZCL @
| CA | cB cC | cD | CE CF | ¢G | CK cB CA
8 S g
18] 50 | 415 | 30 | 34 | M5 54 25 | M4 SR B SN S
25| 60 | 50 40 | 38 | M5 70 3 M4 T H “‘ it
32| 70 | 60 50 | 48 | M6 | 8 | 35 | M5 S - 55 ‘ ! ‘ B'J
& @ 3 - S i
40| 80 | 80 60 | 60 | M8 | 107 | 45 | ™6 T [t /
50| 90 | 95 70 | 70 | M8 | 123 | 45 | M6 & ! ‘ 1
63| 100 | 120 80 | 80 | M10 |1455| 5 M8 T —_ *f T
L |
|
o] cJ [cH |PEso /' } /,'
(9
18] 4 4 50
25| 4 4 80
32| 6 6 145 o
40| 8 8 275 =
50| 8 8 350
63| 8 8 575 S N
S
H
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Regolatori idraulici
di velocita

serie

DESCRIZIONE

| regolatori idraulici assicurano una velocita costante dei cilindri
pneumatici durante il ciclo di lavoro. Ad esempio nel comando
d’utensili che nei loro movimenti incontrino differenti resistenze
(impatti violenti, vibrazioni) con conseguenti variazioni di velocita
mediante I'utilizzo della sola pneumatica, si possono avere finiture
grossolane delle lavorazioni quando non si arriva alla rottura
dell’utensile stesso. Il regolatore idraulico sfrutta I'incomprimibilita
dell’olio che passando da una camera all’altra attraverso un
regolatore di flusso tarabile esternamente, riesce ad uniformare la
velocita e, con I'applicazione di valvole di controllo, evita i tempi
morti dei percorsi lenti, garantendo arresti perfettamente ripetitivi,
indifferentemente dal carico applicato. La regolazione pud essere
fatta in fase d’uscita dello stelo, in rientro o in entrambe le fasi.
Le valvole di STOP (arresto), montate in serie sul circuito, e SKIP
(accelerazione), in parallelo, possono essere inserite in ciascuna
delle fasi. Esse sono delle valvole ad otturatore a due vie pilotate
pneumaticamente e quindi bisogna azionarle affinché la STOP
s’inserisca e la SKIP si escluda.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Temperatura d’esercizio | 0 + +70 °C (con aria secca -10 °C)
Fluido Olio idraulico (WAIRSOL HS contattare I'ufr, commerciale) CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE
Versioni Serbatoio in linea regolazione in uscita; Serbatoio in parallelo Testate Lega di alluminio anodizzata
regolazione in uscita; Serbatoio in parallelo regolazione in Camicia Acciaio trafilato
rientro; Serbatoio in parallelo doppia regolazione Stelo Acciaio C45 cromato
Alesaggi @40 Pistone Lega di alluminio anodizzata
Corse standard (mm) 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500 Guarnizione pistone Gomma NBR
Corsa max (mm) 1000 Guarnizione stelo Poliuretano
Carico max controllabile | 6000 N Tiranti Acciaio
Velocita min/max Senza valvole: 60 + 10.000 Gruppi di regolazione Ottone nichelato
ammessa (mm/min) Con valvole: 0 + 6.000 Astina livello olio Lega di alluminio anodizzata

CHIAVE DI CODIFICA
] B 1 VERSIONE

LU  serbatoio in linea regolazione in uscita

PU  serbatoioin parallelo regolazione in uscita
PR serbatoio in parallelo regolazione in rientro

PD  serbatoio in parallelo doppia regolazione

VARIANTE
Serie 1 Regolazione standard
Corsa i Regolazione con valvola di stop
Versione ., Regolazione con valvola di skip
Variante Regolazione con valvola di skip e stop
ESEMPI DI CODIFICA ASSEMBLAGGIO
Regolatore idraulico HS, corsa 100 mm, serbatoio in parallelo, [HS + ciindri serie X o CPUI M/HS

regolazione in uscita con valvola di stop HS100 PU2

Regolatore idraulico HS, corsa 150 mm, serbatoio in parallelo,
doppia regolazione con valvola di skip + cilindro CPUI @63, corsa
150 mm, tipo pistone magnetico + piastra di fissaggio + briglia di
collegamento + nipplo + barra filettata ASSEMBLATI:

HS150PDS3, 63/150 CPUI/M,
HS/PT63, HS/BR50/63,
HS/NP 50/63, HS/BF @

M/HS

Regolatori idrauilici di velocita serie HS




Regolatori idraulici
di velocita

serie

SERBATOIO IN LINEA REGOLAZIONE USCITA HS..LU1
PESO 2200 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA

1 167 + CORSA
M10

79

lﬁJ_ == =" o) | & LU1

N
80 + CORSA A B LLJ ‘
M6, .85 |

66

DIMENSIONI DI INGOMBRO SERBATOIO IN LINEA REGOLAZIONE USCITA
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CORSE (mm) A B (max)
<75 75 25
76 + 150 90 39
151 + 250 142 65
251 + 350 171 87
351 + 500 222 125

SERBATOIO IN LINEA REGOLAZIONE USCITA HS..LU2 - HS..LU3

LU2: PESO 2700 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA (CORSA MINIMA 50 mm)
LU3: PESO 2300 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA G1/4 66
(CORSA MINIMA 50 mm)
LU2
» = i M10 B
2 [PH=—= "Hl \ .
4 u ] | T o
82| % : 8/e| LU3 =
3
.ﬂ —H] ,@
80 + CORSA B M :%ILU:%:‘
109 + CORSA A

SERBATOIO IN LINEA REGOLAZIONE USCITA HS..LU4

PESO 2800 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA (CORSA MINIMA 50 mm) o
G1/ G1/¢

Tt Tt Tt
T T
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DIMENSIONI DI INGOMBRO SERBATOIO IN LINEA REGOLAZIONE USCITA

CORSE (mm) A B (max)
<75 60 25
76 + 150 75 39
151 + 250 127 65
251 + 350 156 87
351 + 500 205 125

Regolatori idrauilici di velocita serie HS




Regolatori idraulici
di velocita

serie

SERBATOIO IN PARALLELO REGOLAZIONE USCITA HS..PU1
PESO 2200 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA

M10 1
=20, B — ] |
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A 40
80 + CORSA 55
167 + CORSA 105

SERBATOIO IN PARALLELO REGOLAZIONE USCITA HS..PU2 - HS..PU3

PU2: PESO 2700 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA (CORSA MINIMA 50 mm)
PU3: PESO 2300 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA

(CORSA MINIMA 50 mm) L PU2 %
1 o
20 M10
A " EE=a
=it PU3
S|e i H @ ] =)
O
ﬂj B 11 M6
A ' 40
80 + CORSA 55
164 + CORSA 105
SERBATOIO IN PARALLELO REGOLAZIONE USCITA HS..PU4
PESO 2800 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA (CORSA MINIMA 50 mm)
G1/ G1/
i
= [TH=——=t - 2
9 S =
: | ©) PU4

B

80 + CORSA
164 + CORSA

DIMENSIONI DI INGOMBRO SERBATOIO IN PARALLELO REGOLAZIONE USCITA

CORSE (mm) A B (max)
=75 75 25
76 + 150 %0 39
151 + 250 142 65
251 = 350 171 87
351 + 500 222 125
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Regolatori idraulici
: H S di velocita
serie

SERBATOIO IN PARALLELO REGOLAZIONE RIENTRO HS..PR1
PESO 2200 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA

N I_':h'—l—[—f'r 10
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PR1

A 1]
80 + CORS
167 + CORSA

SERBATOIO IN PARALLELO REGOLAZIONE RIENTRO HS..PR2 - HS..PR3

PR2: PESO 2700 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA (CORSA MINIMA 50 mm)
PR3: PESO 2300 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA o1
(CORSA MINIMA 50 mm) T

PR2
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164 + CORSA 105

SERBATOIO IN PARALLELO REGOLAZIONE RIENTRO HS..PR4

PESO 2800 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA (CORSA MINIMA 50 mm)
G1/ G1/8

I TreT I
T T T

i M10 o

PR4

a‘ﬁl‘ 11 M

80 + CORSA 55
164+CORSA 105
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H
T
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|
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40

DIMENSIONI DI INGOMBRO SERBATOIO IN PARALLELO REGOLAZIONE RIENTRO

CORSE (mm) A B (max)
=75 75 25
76 + 150 90 39
151 + 250 142 65
251 = 350 171 87
351 + 500 222 125
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Regolatori idraulici
di velocita

serie

SERBATOIO IN PARALLELO DOPPIA REGOLAZIONE HS..PD1
PESO 2900 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA A

(CORSA MINIMA 50 mm) %
B ﬁ% i
(n}

; M10
=]

159 MAX

145 MIN

—

g5 == é}B} 3 S:]i r L !
i =
= 11 M PE O‘
80 + CORSA PD1
120 + CORSA

SERBATOIO IN PARALLELO DOPPIA REGOLAZIONE HS..PD2 - HS..PD3

PD2: PESO 4100 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA A

(CORSA MINIMA 150 mm)
PD3: PESO 3100 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA B

(CORSA MINIMA 50 mm) ﬁ% . : !

S aA ]
o T ‘ i
) ] z e
I ¢ w10 {} z|= PD2 ' #
20 | e © ﬂ o/B
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DIMENSIONI DI INGOMBRO SERBATOIO IN PARALLELO DOPPIA REGOLAZIONE

CORSE (mm) A B (max) CORSE (mm) A B (max)
50 + 75 75 25 251 + 350 171 87
76 + 150 90 39 351 + 500 222 125
151 + 250 142 65

SERBATOIO IN PARALLELO DOPPIA REGOLAZIONE HS..PD4

PD2: PESO 4300 g + 61 g OGNI 10 mm DI CORSA
(CORSA MINIMA 150 mm)

A

B
% G1/8 N.2 FORI
m I

169 MIN
183 MAX

©
3
i
q
—
128
G1/8 N2 FORI

032
1

=3 s o

80 + CORSA
120 + CORSA

40

DIMENSIONI DI INGOMBRO SERBATOIO IN PARALLELO DOPPIA REGOLAZIONE

CORSE (mm) A B (max)
150 + 250 142 65
251 = 350 171 87
351 + 500 222 125

Regolatori idrauilici di velocita serie HS




Accessori
- Fissaggi
serie

PIASTRA DI FISSAGGIO REGOLATORE IDRAULICO/CILINDRI SERIE X e CPUI - HS/PT @

[} B DA | DB | DC HA LD LF
40 35 32 6,5 6,5 55 111 | 56,5 CILH 071G L
50 40 32 6,5 8,5 65 122 62 T
63 45 32 6,5 85 75 132 67
1 80 45 32 65 | 105 | 9 152 77
100 55 32 65 | 105 | 115 | 171 | 865

=
[7] LG | LH ] TG |PESO(g) N°4 FORI DB .
40 27 40 10 38 | 315
50 | 325 | 40 10 | 465 | 430
63 | 375 | 40 12 | 56,5 | 666
80 | 475 | 40 12 72 | 1080
100 | 57 40 15 89 | 1879

-+ =
N°4FORIDC T

BRIGLIA DI COLLEGAMENTO REGOLATORE IDRAULICO/STELI CILINDRI SERIE X e CPUI - HS/BR @

[7] HB HC | HD KK W] LK LL
40 80 25 | 25 |Mi2x1.25]| 40 | 12 20 LL LJ
50-63| 90 - - | Mi6x1,5 | 40 | 12 15 LM | LK _
80-100] 117 | - [ M20x15 | 50 | 12 | 20 ] ‘
o ‘
[] LN LM TA TB | PESO(g) ﬂ t
40 8 5 12 56 351 27 ‘
50-63] - - 15 | 62 369 i
80-100] - - 18 77 818 Q@ i
| i
o ~ (\3
i xl '<_( J
|
‘ T
LN

NIPPLO RIPRISTINO FILETTO CILINDRI SERIE X e CPUI - HS/NP @

Q AM | CH KK LO | PA PESO(g) L0 CH

40 24 19 | M12x1,25 | 47 14 59 ~ = =
50-63| 32 24 M16x1,5 65 19 131 PA AM KK
80-100| 40 30 M20x1,5 78 24 245

BARRA FILETTATA - HS/BF @

[7] LP PESO (g)
40 6 166 250
50 + 100 8 178
LP LP LP LP LP
N.B.: LA BARRA FILETTATA VIENE
FORNITA CON 5 DADI E 2 RONDELLE
— — — 1 ) —
=)
- S e O 0 5 S o

Regolatori idrauilici di velocita serie HS




Accessori
Fissaggi )
serie

FISSAGGIO REGOLATORE IDRAULICO/CILINDRI SERIE X e CPUI

Ot g ©
g [ 1 [ 2 [ 3
20:63] - | X | -
80 | - | X | X
100 | X | X | X

N.B.: NON STRINGERE LACCOPPIAMENTO BRIGLIA - BARRA FILETTATA

PROCEDURA DI RIPRISTINO LIVELLO OLIO

| REGOLATORI IDRAULICI DI VELOCITA SONO SISTEMI A CIRCUITO CHIUSO PROVVISTI DI SERBATOIO PER LA COMPENSAZIONE DEL VOLUME STELO. TALE
SERBATOIO E PROGETTATO PER FAR FRONTE A LIEVI PERDITE DI FLUIDO DURANTE IL FUNZIONAMENTO. QUALORA LE PERDITE NEL TEMPO SUPERINO LA
QUANTITA DI OLIO IN ECCESSO PRESENTE NEL SERBATOIO, IL REGOLATORE DOVRA ESSERE RICARICATO. TALE EVENIENZA S| VERIFICA QUANDO LA TACCA
INDICATRICE SULL’ASTINA DEL SERBATOIO COMPENSATORE NON RISULTA PIU VISIBILE IN CONDIZIONE DI STELO PRINCIPALE COMPLETAMENTE ESTESO.
PER PROCEDERE ALLA RICARICA, E NECESSARIA UNA SIRINGA STANDARD PER INGRASSAGGIO NORMALMENTE REPERIBILE IN COMMERCIO CARICATA CON
OLIO WAIRSOL HS.

OPERAZIONI DI RICARICA:

1) POSIZIONARE IL REGOLATORE IN VERTICALE CON LA VALVOLA DI CARICO PRESENTE SULLA TESTATA POSTERIORE RIVOLTA VERSO L'ALTO.

2) ESTENDERE COMPLETAMENTE LO STELO DEL REGOLATORE.

3) APPLICARE LA SIRINGA BEN PIENA DI OLIO ALLA SEDE CONICA DELLA VALVOLA DI CARICO SOPRA MENZIONATA.

4) POMPARE CON LA SIRINGA L'OLIO NEL REGOLATORE AVENDO CURA CHE LA STESSA NON SI SVUOTI COMPLETAMENTE DURANTE LA RICARICA (NEL
CASO INTERROMPERE E RABBOCCARE LA SIRINGA).

5) CARICARE FINO A CHE LA TACCA DI MINIMO NON SUPERI IL LIVELLO DEL TAPPO SERBATOIO COMPENSATORE DI 5 + 8 mm.

6) AZIONARE LO STELO PRINCIPALE DEL REGOLATORE PIU VOLTE AVENDO CURA DI REGOLARE GLI AMMORTIZZI IN MODO DA OTTENERE LA MASSIMA
VELOCITA.

7) A STELO COMPLETAMENTE RETRATTO E CILINDRO SEMPRE IN VERTICALE, AZIONARE CON UN UTENSILE APPUNTITO IL FUNGO DI CHIUSURA DELLA
VALVOLA DI CARICO PER FAR EVACUARE EVENTUALI BOLLE D’ARIA.

8) RIPETERE LE OPERAZIONI DA 2 A7 FINO ALLA TOTALE ELIMINAZIONE DELL’ARIA NEL CIRCUITO.

Regolatori idrauilici di velocita serie HS




Cilindri
rotanti

serie

DESCRIZIONE

| cilindri ad albero rotante serie WR sono in grado di trasformare il moto

rettilineo del pistone in un moto rotatorio mediante accoppiamento

cremagliera e pignone. Nella versione standard, i cilindri prevedono

I’applicazione di sensori magnetici e la regolazione dell’angolo di
1 rotazione.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Pressione di esercizio | 1 + 10 bar
Temperatura di esercizio | 0 + +80 °C (con aria secca -20 °C)
Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE
Versioni Pignone maschio Testate Lega di alluminio, trattata con cataforesi
Pignone femmina Camicia Profilo estruso in lega di alluminio anodizzata 20 ym
Alesaggi @ 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125 Corpo centrale Lega di alluminio anodizzata
Attacchi @32 =G1/8 Supporto pignone @ 32 cuscinetti in bronzo-teflon
@40 -50 =G1/4 @ 40 + 125 cuscinetti a sfere
@63 -80 =G3/8 Cremagliera Acciaio normalizzato sezione quadrata
@100 - 125 =G1/2 Pattino di scorrimento | Resina acetalica
Rotazione standard 90°, 180°, 270°; 360° Ogive deceleratori Lega di alluminio
Regolazione angolo +5° Pistone Monoblocco gomma NBR con magnete
di rotazione Guarnizioni Gomma NBR

CHIAVE DI CODIFICA

wa] | L s VERSIONE PIGNONE
M Pignone maschio F Pignone femmina
ANGOLO DI ROTAZIONE
90°, 180°, 270°, 360°
Serie | INFORMAZIONI TECNICHE
Versione pignone ——————— La tabella seguente raffigura il momento torcente delle varie taglie
Alesaggio di cilindri rotanti alla pressione di 1 bar.
Angolo di rotazione Questo valore va moltipllicato per i bar di utilizzo per determinare il
— e momento torcente effettivo.
Varianti speciali (a richiesta)
) - N . . 7] 32 40 50 63 80 | 100 | 125
N.B.:S tici FM100 - FM157 - FM 158 (ved | tici da pag. 1.93
i eomich poa 012, Ve captolo senson A i peg- 15 Moment torcenti 173 [ 308 | 54 | 105 | 218 [ 353 | 71
(Nm) a1 bar
Carico assiale Fimax (N) 100 | 100 | 120 | 120 | 200 | 250 | 300
ESEMPI DI CODIFICA con F=0
Cilindro @50, angolo di rotazione di 180°, pignone femmina
WRF 50/180 RICAMBI
Cilindro @40, angolo di rotazione di 270°, pignone maschio KIT GUARNIZIONI
WRM 40/270 NBR O/SG/WR
CILINDRO ROTANTE WR CARICO RADIALE MAX AMMISSIBILE F
10000
9000
8000 A\
7000
F1 6000 NG
uuinnmp- = so00
3 4000 T2
€ 3000
2 N —~
€ 2000 N L] TTT———980-100
° ™~
g 1000 ™~ \\\: $\:\g§3
T $32-40
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Sporgenza S (mm)

Cilindri serie WR




Cilindri
rotanti

serie

CILINDRO ROTANTE WR

DA
DB

Ll

LA
LB
m
m

HE
J
[\
[
I
[
F
°O
I [T

N°4+4 Fori FB

LE
O H
FC
@
B
<
T
O

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI

] DA DB DC DE E EE FB FC HA HB HC HE HF LA
g6 H7
32 25 14 25 14 47 G1/8 M6 M5 71,5 46,5 25 51 50 30
40 25 14 25 14 54 G 1/4 M6 M5 82 54,5 30 61 60 30
50 30 19 30 19 65 G 1/4 M8 M6 94 60,5 32,5 66 65 40
63 30 24 30 19 75 G 3/8 M8 M8 110 70,8 37 76 75 40
80 45 28 45 24 95 G 3/8 M10 M8 142 93,5 50 100 99 50
100 50 38 50 28 114 G1/2 M10 M10 156,5 99 54 116 115 50
125 60 38 60 28 140 G1/2 M12 M10 188 118 60 141 140 50
] LB LC LE LF LG LH Ll LJ LK LL LM PA
min max

32 25 18 50 5 16,3 5 25 1 1 11 17 33 8

40 25 22 60 5 16,3 5 2,5 1 1 11 16 40 9

50 35 25 70 6 21,8 6 25 1 1 11 15 50 12

63 35 35 75 8 21,8 6 2,5 1 1 11 19 60 12

80 45 50 99 8 27,3 8 25 1 1 11 18 80 15

100 45 60 115 10 31,3 8 2,5 1 1 11 15 80 15

125 45 70 125 10 31,3 8 2,5 1 1 11 35 90 20

ROTAZIONE 90° ROTAZIONE 180° ROTAZIONE 270° ROTAZIONE 360°
PIGNONE PIGNONE PIGNONE PIGNONE
MASCHIO | FEMMINA MASCHIO | FEMMINA MASCHIO | FEMMINA MASCHIO | FEMMINA
[] LT PESO PESO LT PESO PESO LT PESO PESO LT PESO PESO
(9) (9) (9) (9) (9) (9) (9) (9)

32 227,5 1300 1200 274,5 1420 1320 321,5 1540 1440 368,5 1660 1560

40 269 2010 1900 326 2210 2900 382,5 2390 2280 439 2580 2470

50 282 3070 2840 3445 3340 3110 407,5 3610 3380 470 3880 3650

63 348 4990 4640 4225 5500 5170 497 6010 5700 5715 6520 6230

80 404 9840 9220 503 10840 10230 602 11840 11240 701 12840 12250

100 428 13650 12680 534,5 14860 13870 641,5 16070 15060 748 17280 16250

125 519 23370 22220 651 25720 24520 783 28070 26820 915 30420 29120

Cilindri serie WR




serie

DESCRIZIONE

Gli accessori stelo, realizzati secondo le normative che regolamentano
la costruzione dei cilindri, permettono di accoppiare lo stelo del
cilindro corrispettivo al sistema da movimentare.

FORCELLA FEMMINA CON CLIPS
ISO 8140 - ACCIAIO - M4 + M20 x 1,5

Accessori
stelo per cilindri

FORCELLA FEMMINA CON PERNO E SEEGER
ISO 8140 - ACCIAIO - M4 + M36 x 2

G G _ .6 G
_F
|
: (== @]
- — '
m [==) |
I - 1 11 J
1 1]
£ o # \
] 1 1} '
T T
L. DB DA DB
DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI
DA |DB| DE | F | G | HA | HB | L |PESO SERIE CILINDRI e @ SIGLA SIGLA
B12 (@ |U-UP[P-UP| BU7 | CPU-X | CPUI |CON CLIPS| CONPERNO
M4 | 8 | 4 4 | 8 8 | 16 | 21 | 10 |810 FFa ;
M6 |10 | 6 6 | 12 | 12 | 24 | 31 | 18 [12-16 FF6 FFP6*
M8 |14 | 8 8 | 16 | 16 | 32 | 42 | 42 | 20 FF8 FFP8®
M10x1,25]18 | 10 | 10 | 20 | 20 | 40 | 52 | 90 | 25 | @2 |20:40| 32 32 |FF10x1,25 |FFP10x1,25]
Mi2x1,25|20 | 12 | 12 | 24 | 24 | 48 | 62 | 130 40 |50-63| 40 40 | FF12x1,25 | FFP12x1,25"
Mi6x1,5 |26 | 16 | 16 | 32 | 82 | 64 | 83 | 330 5063| 80 | 5063 | 5063 | FFi6x1,5 | FFP16x1,5"
M20x1,5 |34 | 20 | 20 | 40 | 40 | 80 | 105 | 650 100 | 80-100 | 80-100 | FF20x1,5 | FFP20x1,5"
M27x2 |48 | 30 | 80 | 55 | 54 | 110 | 148 |2100 125 - FFP27x2
M36x2 |60 | 85 | 35 | 70 | 72 | 144 | 188 |3900 160-200 - FFP36x2
* FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 303
TESTA A SNODO DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI
AUTOLUBRIFICANTE DA |DB|DC|DE| F |G |HA|HB]| L | W | a | PESO SERIE CILINDRI e @ SIGLA
DIN ISO 12240 - ACCIAIO H7 (@ | U-UP|P-UP | BU7 |CPU-X| CPUI
M4 |11 18 |5 6 |8 10|27 | 36| 9 |13 18 | 810 FFa/55
D¢ G M6 |13 | 20 | 6675 9 | 12 | 30 | 40 | 11 | 13| 26 | 12-16 Fre/SS”
_F_ M8 |16 | 24 [ 8] 9 |12| 16| 36 | 48 | 14 [ 14| 46 | 20 Fr8/5S
M10x1,25| 19 | 28 [ 10105 |14 | 20 | 43 | 57 | 17 | 13| 76 | 25 | 32 [20:40] &2 32| FF10x1,25/55
i o Mi2x1,25| 22 | 32 | 12| 12 |16 | 22 | 60 | 66 | 19 |13 | 110 20 5063 | 40 40 | FFiax1,25/S5"
Mi6x15| 27 | 42 | 16| 15 |21 | 28 | 64 | 85 | 22 | 16 | 220 5063 | 80 | 5068 | 5063 | FF16x1,25/55
. @ %1 M20x1,5 | 34 | 50 | 20| 18 |25 | 83 | 77 | 102 | 30 | 14 | 409 100 |80-100 | 80-100 | Fri6x1,25/SS"
v M27x2 |50 | 70 |80 25 |37 | 51 | 110|145 | 41 |17 | 1200 125 | Fro7x2/SS
o SN M36x2 | 58 | 80 | 35| 28 |43 | 56 | 125 | 166 | 50 | 16 | 1600 160200| FFa6x2/SS
[==}
= 1 ] * FORNIBILE IN ACCIAIO INOX AISI 303
=
1 X
o
DB W
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Accessori
stelo per cilindri

serie

SNODO AUTOALLINEANTE - ACCIAIO ZINCATO

L
D E
L C 1
=0
ol < - < o
a o oA =I=] “
' N— o/
=
oH / L HA |\ CHI \ V=
>

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI

DA C|CH CHi| D | DB | DD E H HA 1 L M a |PESO SERIE CILINDRI e @ SIGLA

(9) U-UP | P-UP BU7 CPU-X CPUI

M6 10 5 7 35|85 6 17,56 | 145 10 13 | 35 1 10 25 12-16 FF6/SA

M8 20 7 11 4 112,56 8 28,5 19 20 17 | 57 2 10 60 20 FF8/SA
M10x1,25| 20 | 12 19 5 | 22 14 35 32 20 3 | 7 2 10 220 25 32 20+40 32 32 FF10x1,25/SA
M12x1,25| 24 | 12 19 5 22 14 35 32 20 30 | 75 2 10 230 40 50-63 40 40 FF12x1,25/SA
M16x1,6 | 32 | 20 30 8 | 32 22 54 45 32 41 ]108| 2 10 660 50-63 80 50-63 50-63 FF16x1,5/SA
M20x1,5 | 40 | 20 30 8 32 22 54 45 40 41 1119 2 10 700 100 80-100 80-100 FF20x1,5/SA

M27X2 | 64 | 24 54 10 | 57 32 60 70 40 65 |147| 2 8 1000 125 FF27x2/SA

FORCELLA FEMMINA CON CLIPS
DIN 71752 - ACCIAIO

HB

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI

DA DB DE F G HA HB L | PESO | CILINDRO SERIEHB | SIGLA
B12 (@) [%] CON CLIPS

M6 10 6 6 12 12 24 31 18 20 FF6
M8 14 8 8 16 16 32 42 42 27 FF8
M10 18 10 10 20 20 40 52 90 35-40 HB/FF10
M12 | 20 12 12 24 24 48 62 130 50 HB/FF12
M14 | 24 14 14 27 28 56 72 230 58 HB/FF14
M16 | 26 16 16 32 32 64 83 330 70 HB/FF16
M18 | 26 16 16 32 32 64 83 330 85 HB/FF18
M20 | 34 20 20 40 40 80 105 | 650 100 HB/FF20

Accessori stelo serie F




Accessori
stelo per cilindri

serie

FORCELLA FEMMINA CON CLIPS ex CNOMO 06 07 14 FORCELLA FEMMINA CON PERNO E SEEGER
ACCIAIO M10 + M27 x 2 ex CNOMO 06 07 14 - ACCIAIO - M10 + M36 x 2
G G
1 F F
IR T
] : | 1 = I _ -
e 1| - P
1 1
| |
- m ! — @ 1
I -
- | 1 ]
BN = | [ '
| } \ || !
DA DB DA DB

DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI

DA DB| DE| F | G | HA | HB | L |PESO| CILINDROSERECX| SIGLA SIGLA
B12 © o CON CLIPS |CON PERNO
M0 |18 | 8 | 11 | 22 | 20 | a6 | 45 | &0 3 CX/FF10_ | CX/FFP10
M16x1,5| 26 12 18 36 26 51 64 210 40-50 CX/FF16x1,5 [CX/FFP16x1,5
M20x1,5 34 | 16 | 22 | 45 | 80 | 63 | 80 | 440 63-80 CX/FF20x1,5 [CX/FFP20x1,5
M27x2 | 42 20 30 63 45 85 105 910 100-125 CX/FF27x2 | CX/FFP27x2
M36x2 |50 | 25 | 40 | 80 | 75 | 115 | 140 | 1800 160-200 } CX/FFP36x2
FORCELLA MASCHIO ex CNOMO 06 07 15 - ACCIAIO DIMENSIONI DI INGOMBRO E PESI
C DA DE E HA HB HC L PESO | CILINDRO SERIE CX SIGLA
_E_ He | 18 H13 © o
22| w0 |8 | 11| 20| 86 | 25 | 45 | 30 3 CX/EM10
I 3 |[M16x15 |12 | 18 | 80 | 51 | 34 | 64 | 100 40-50 CX/FM16x1,5
g S ‘ 36 |M2oxi5 |16 | 22 | 86 | 63 | 41 | 80 | 140 63-80 CX/FM20x1,5
45 | M27x2 |20 | 30 | 50 | 85 | 58 | 105 | 820 100-125 CX/FM27x2
63 | M3sx2 |25 | 40 | 70 | 115 | &1 | 140 | 870 160-200 CX/FM36x2

HC

DA
c c
DADO STELO DIMENSIONI DI INGOMBRO E PES|
DI CH S |PESO SERIE CILINDRI e @ SIGLA SIGLA
(g) |U-UP |P-UP | BU7 CX |CPU-X| CPUI [B+NIPPLO ACCIAIO INOX
M4 7 3 0,8 | 8-10 DST4 DSTI4
M6 10 4 1,48 [12-16 12-16 DST6 DSTI6
M8 13 5 4 20 20-25 DST8 DSTI8
M10x1,25 | 17 6 8,6 25 32 |20+40 32 32 32-40 | DST10x1,25 | DSTI10x1,25
M10 17 6 8,6 32 DST10 DSTI10
M12x1,25 | 19 7 12,1 40 |50-63 40 40 50-63 |DST12x1,25 | DSTI12x1,25
M16x1,5 | 24 8 20,1 50-63 | 80 40-50 | 50-63 | 50-63 | G50+80| DST16x1,5 UPDT16
M20x1,5 | 30 9 36,3 100 | 63-80 |80-100/ 80-100| 100 | DST20x1,5 | DSTI20x1,5
S M27x2 | 41 12 90 100-125 125 DST27x2 DSTI27x2
- M36x2 | 55 15 190 160-200 160-200 DST36x2 DSTI36x2

Accessori stelo serie F




Sensori magnetici per cilindri
serie FM100 - FM101 - FM157 - FM158

DESCRIZIONE

| sensori magnetici permettono di rilevare la posizione del pistone
magnetico all’interno dei cilindri pneumatici.

Il campo magnetico generato dal magnete viene utilizzato per chiudere
0 aprire un circuito elettrico.

Esistono due sistemi di funzionamento:

- ampolla Reed (circuito elettromeccanico funzionante in AC e DC);

- effetto Hall (circuito elettronico funzionante solo in DC).

Di serie i sensori magnetici hanno un led che ne segnala I'inserzione.

SENSORI MAGNETICI SERIE FM100

CARATTERISTICHE TECNICHE

SIGLA FM100 FM100R FM100N FM100E |FM100EN
FM100/C | FM100R/C | FM100N/C | FM100E/C | FM100EN/C

Temperatura di lavoro -10++70°C

Grado di protezione P67

Funzionamento AMPOLLA REED EFFETTO HALL

Contatti N.A. N.C. PNP \ NPN

Tensione AC/DC 5+220V |10+ 30VDC| 5+ 110V 10+30VDC

Caduta di tensione max 3V 01V 3V 2V

Corrente di scambio max 100 mA

Potenza max 10W 3W

Frequenza di lavoro 200 Hz 1000 Hz

CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE

serie

AVVERTENZE

Il sensore & un interruttore e va montato in serie ad un carico
(induttivo, resistivo o capacitivo). Utilizzare il cavo di collegamento
piu corto possibile perché questo potrebbe nuocere al funzionamento
del sensore poiché la capacita del cavo € direttamente proporzionale
alla sua lunghezza. Nei casi limite € consigliabile I'applicazione in
serie di un rele di ripetizione (4 W) che annulli gli effetti della capacita
del cavo. Mantenere un’adeguata distanza da cavi elettrici e grosse
masse ferrose in quanto potrebbero provocare disturbi al sensore a
causa degli effetti di mutua induzione. | sensori sono in condizione di
rilevare un segnale fino alla velocita di 1 m/s del pistone.

g

FM100/C - FM100R/C - FM100N/C - FM100E/C - FM100EN/C

Corpo Poliammide
Cavo Poliuretano
Connettore Polipropilene
Contatti Ottone dorato
Portacontatti Ottone nichelato
Ghiera Ottone

FM100 - FM100R - FM100N - FM100E - FM100EN

SENSORE 2 FILI
MARRONE (+)
BLU(-)

SENSORE 3 FILI
MARRONE (+)

30 270

SENSORE 2 FiLI
1(+)

B
g
LED @
4
(H15 SENSORE 3 FILI

=30

DESCRIZIONE PESO (g)| SIGLA

Sensore ad ampolla reed NA con led

e connettore a ghiera M8 a 2 fili 45 FM100/C

Sensore ad ampolla reed NA con led

e connettore a ghiera M8 a 3 fili 45 FM100R/C

Sensore ad ampolla reed NC con led

e connettore a ghiera M8 a 2 fili 45 FM100N/C

BLU(-)

NERO
DESCRIZIONE PESO (g) |SIGLA
Sensore ad ampolla reed N.A. con led e cavo 3 m a 2 fili 33 FM100
Sensore ad ampolla reed N.A. con led e cavo 3 m a 3 fili 33 FM100R
Sensore ad ampolla reed N.C. con led e cavo 3 m a 2 fil 33 FM100N
Sensore PNP ad effetto Hall con led e cavo 3 m a 3 fili 37 FM100E
Sensore NPN ad effetto Hall con led e cavo 3 m a 3 fili 37 FM100EN

Sensore PNP ad effetto Hall con led

e connettore a ghiera M8 a 3 fili 49 FM100E/C

Sensore NPN ad effetto Hall con led

e connettore a ghiera M8 a 3 fili 49 FVI00ENC

Sensori magnetici serie FM




serie

CIRCUITI ELETTRICI AMPOLLA REED

Sensori magnetici per cilindri
serie FM100

PROLUNGA CON CONNETTORE FEMMINA M8

SENSORE 2 FILI

FM100 FM100R FM100N MARRONE (+)
L BLU
Ma Ma
1 :” P + — NERO (-)
|
L | T LTIl
- - E==- SENSORE 3 FILI
B Bl MARRONE (+)
BLU (-)
NERO
CIRCUITI ELETTRICI EFFETTO HALL DESCRIZIONE PESO (g)L (m) SIGLA
Prolunga 3 m con connettore femmina M8 40 3 | CNT3
Prolunga 5 m con connettore femmina M8 60 5 | CNT5
FM100E FM100EN
Ma Ma

+ +

Carico

j

Bl Bl

— |

PNP
NPN

ADATTATORE DI FISSAGGIO - PLASTICA - SQB12 - SQB

ADATTATORE DI FISSAGGIO - PLASTICA - FG

SQB12 SaB
L

Iﬁéﬁ 3

N/

i L / -

‘q]])‘

—

DIMENSIONI MASSIME CON CILINDRI SERIE B

DIMENSIONI MASSIME CON CILINDRI

SERIE CILINDRI e @

H L @ CILINDRO SIGLA H L ] P UP SIGLA
27 - 12 SQB12 20 22 8 - - FG8
32 36 16 22 24 10 - - FG10
37 41 20 23 25 12 - - FG12
49 53 32 26 28 16 - 16 FG16
58 61 40 SQB 27 29 20 - 20 FG20
68 73 50 36 38 25 - 25 FG25
81 89 63 44 46 - 32 32 FG32
101 107 80 52 54 - 40 40 FG40
124 132 100 62 64 - 50 50 FG50
76 78 - 63 - FG63

Sensori magnetici serie FM




Sensori magnetici per cilindri
serie FM100

STAFFE DI FISSAGGIO - ALLUMINIO - FS

serie

MONTAGGIO DEL SENSORE SU CILINDRI SERIE BU

N A

{\\ fit::i:f/// Q

DIMENSIONI MASSIME CON CILINDRI

H L SERIE CILINDRI e © SIGLA
CPUI | CPA | WR

50 51 32 32 32 | rsaa

57 57 40 40 40

69 69 50 50 50 | rsse

79 79 63 63 63

97 96 80 80 80 | rss

113 113 100 100 | 100

140 141 125 - 125 | FS125

STAFFE DI FISSAGGIO CON TIRANTI - ALLUMINIO - FS

-

MONTAGGIO DEL SENSORE SU CILINDRI SERIE BG

RS

MONTAGGIO DEL SENSORE SU CILINDRI SERIE X

STAFFE DI FISSAGGIO - ALLUMINIO - SQZ

DIMENSIONI MASSIME CON CILINDRI

DIMENSIONI MASSIME CON CILINDRI SERIE Z

H L SERIE CILINDRI e @ SIGLA
WR CPUI CPU CxX H L @ CILINDRI SIGLA

45 46 - - 32 32 36,5 36,6 18

52 53 - - 40 40 |FS345 48,5 48,6 25

61 62 - - 50 50 58,5 58,6 32 SQZ

76 75 - - 63 63 69,5 69,6 40

92 91 - - 80 80 | FS681 84,5 84,6 50
106 105 - - 100 100 99,5 99,6 63
144 141 125 125 - 125 N.B.: Per le versioni ZSF-ZSFF-ZKF la staffa SQZ non puo essere fissata sullo
170 173 - 160 - 160 | FS112 stesso lato delle guide; per tale necessita utilizzare i sensori a scomparsa serie
225 223 - 200 - 200

FM101 (vedi pag 1.96).

Sensori magnetici serie FM




Sensori magnetici per cilindri
serie FM101

serie

SENSORI MAGNETICI SERIE FM101

CARATTERISTICHE TECNICHE

SIGLA FM101 - FM101/C \ FM101E - FM101E/C
1 Temperatura di lavoro -10++70°C
Grado di protezione IP 67
Funzionamento AMPOLLA REED EFFETTO HALL “
Contatti NA. PNP
Tensione AC/DC 5+220V 5+30VDC
Caduta di tensione max 3V 05V
Corrente di scambio max 100 mA 200 mA
Potenza max 6w
Frequenza di lavoro 200 Hz | 1000 Hz
CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE FM101/C - FM101E/C
Corpo Poliammide
Cavo Poliuretano
Connettore Polipropilene 1(+)
Contatti Ottone dorato SENSORE 2 FILI
Portacontatti Ottone nichelato 4(-)
Ghiera Ottone 255 120
| | 3
FM101 - FM101E [©] Q = Eﬂ]}
<
1(+)
(H15 LED 4
SENSORE 2 FILI
MARRONE (+) SENSORE 3 FILI 30)
& i‘ - 255 1 BLU(-)
2 ol —a 1=
// \\\ SENSORE 3 FILI gESCRlZ(leNE i TNA o PESO (g)| SIGLA
ensore ad ampolla reed N.A. con le
CHLS LED MARRONE (+) e connettore a ghiera M8 a 2 fili 40 FM101/C
BLU() Sensore PNP ad effetto Hall con led
NERO e connettore a ghiera M8 a 3 fili 40 FM101E/C
PROLUNGA CON CONNETTORE FEMMINA M8
DESCRIZIONE PESO (g) [SIGLA
Sensore ad ampolla reed N.A. con led e cavo 3 m a 2 fil 28  |FM101 SENSORE 2 FILI
Sensore PNP ad effetto Hall con led e cavo 3 m a 3 fili 28 FM101E MARRONE (+)
L BLU

MONTAGGIO DEL SENSORE SU CILINDRI SERIE Z NERO(-)

[
SR =="
— SENSORE 3 FILI

MARRONE (+)

BLU
NERO(-)
DESCRIZIONE PESO (g)L (m) SIGLA
Prolunga 3 m con connettore femmina M8 40 3 [CNT3
— Prolunga 5 m con connettore femmina M8 60 5 |CNT5

CIRCUITI ELETTRICI AMPOLLA REED - EFFETTO HALL

FM101 FM101E
Ma
| { +
i
Bl

N.B.: Il sensore serie FM 101 non ¢ utilizzabile per I'alesaggio @18, per il quale
bisogna montare i sensori serie FM100 (pag. 1.93) con staffe SQZ (pag. 1.95).

Sensori magnetici serie FM




Sensori magnetici per cilindri

serie FM157

SENSORI MAGNETICI SERIE FM157

CARATTERISTICHE TECNICHE
SIGLA FM157 - FM157/C \ FM157E/C
Temperatura di lavoro -20 + +80 °C
Grado di protezione P65
Funzionamento AMPOLLA REED | EFFETTO HALL
Contatti N.A.
Tensione AC/DC 3+230V 6+30V
Caduta di tensione max 3V 0,7V
Corrente di scambio max 500 mA 250 mA
Potenza max 10 VA 6W
Frequenza di lavoro 200 Hz 1000 Hz

serie

FM157/C - FM157E/C

CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE
Corpo Poliammide

Cavo Polivinilcloruro
Connettore Polivinilcloruro
Portacontatti Poliammide

FM157 - FM157E

SENSORE 2 FILI
MARRONE (+)
BLU(-)

#

MARRONE (+)
BLU
NERO (-)

13.5

SENSORE 2 FiLI

SENSORE 3 FILI

MARRONE (+)

BLU (-)
NERO

Q 4 ol h = m
J - ‘G ® O
IERC = (o) = = ! |
20y \ "~/ — Les | B/ 3 |
o5 LED, " SENSORE 3 FILI 1
145 MARRONE (+) L %6 |
BLU(-)
NERO
*QUOTA PARTICOLARI ACCOPPIATI
DESCRIZIONE PESO (g) | SIGLA DESCRIZIONE PESO(g) | SIGLA
Sensore ad ampolla reed con led e cavo 2,5 m a 2 fili 55 FM157 Sensore ad ampolla reed con led,
_ " 58 FM157/C
Sensore PNP ad effetto Hall con led e cavo 2,5 ma 3fili | 58 FM157E connettore a snap M8 e cavo 2,5 m a 2 fil
Sensore PNP ad effetto Hall con led,
connettore a snap M8 e cavo 2,5 m a 3fil 61 FMIS7E/C
CIRCUITO ELETTRICO AMPOLLA REED CIRCUITO ELETTRICO EFFETTO HALL
O +
ﬁi MARRONE
—+—OBLU
v <U> 0 CARICO
NERO
(O MARRONE —O0 -
BLU

Sensori magnetici serie FM




Sensori magnetici per cilindri
serie FM157

serie

STAFFE DI FISSAGGIO - PLASTICA - FG DIMENSIONI MASSIME CON CILINDRI
H1 H L |SERIE CILINDRI ¢ 8| SIGLA
U 3
FM 157 FM 157/C 26 38 23 8 ~ [FG/080
8 40 8 10 FG/o51
3 e 27 P —Fo/082
33 45 285 16 FG/053
38 52 2 20 —Fo/oa
43 58 2 25 —IFG/055
51 65 32 - 3 |FG/056
60 73 2 - 40 [FG/057
70 83 325 - 50 |FG/058
84 97 25 - 63 |FG/059
STAFFE DI FISSAGGIO - ALLUMINIO - ST DIMENSIONI MASSIME CON CILINDRI SERIE CPUI
H L G CILINDRO | SIGLA
55 63 2
&5 60 20 ST34
77 72 50
87 80 63 ST56
100 101 80 ST80
120 117 100
147 131 125 ST102
STAFFE DI FISSAGGIO - ALLUMINIO - ST DIMENSIONI MASSIME CON CILINDRI
H L SERIE CILINDRI ¢ © SIGLA
CPUI cPU X
33 33 - 2 32
375 33 - 0 40
0 35 - 50 50 | ST3456
49 39 - 63 63
57 48 - 80 80 -
61 54 - 700 Tog | SQBZHA0A
71 69 125 - 125 | SQ125/A
<7 90 760 - 160
120 18 200 - 200 | SQB0-100/A

Sensori magnetici serie FM




Sensori magnetici per cilindri
serie FM158

serie

SENSORI MAGNETICI SERIE FM158

CARATTERISTICHE TECNICHE

SIGLA FM158 - FM158/C \FM158E - FM158E/C

Temperatura di lavoro -20++80°C 1
Grado di protezione P65

Funzionamento AMPOLLA REED | EFFETTO HALL

Contatti N.A.

Tensione AC/DC 3+115V 6+30V

Caduta di tensione max 3V 0,7V

Corrente di scambio max 500 mA 250 mA

Potenza max 10 VA 6W

Frequenza di lavoro 200 Hz 1000 Hz

CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE

Corpo Poliammide
Cavo Polivinilcloruro
Connettore Polivinilcloruro
Portacontatti Poliammide
Ghiera Ottone

FM158/C - FM158E/C

FM158 - FM158E
LED.
SENSORE 2 FILI
MARRONE (+)
BLU(-)
i
SENSORE 2 FILI SENSORE 3 FILI
SENSORE 3 FILI MARRONE (+) MARRONE (+)
BLU() NERO () NERO
NERO
DESCRIZIONE PESO (g) | SIGLA DESCRIZIONE PESO(g) | SIGLA
Sensore ad ampolla reed con led e cavo 2,5 m a 2 fili 36 FM158 Sensore ad ampolla reed con led, 48 FM158/C
Sensore PNP ad effetto hall con led e cavo 2,5 m a 3 fili 40 FM158E connettore a ghiera M8 e cavo 2,5 m a 2 fili
Sensore PNP ad effetto Hall con led,
connettore a ghiera M8 e cavo 2,5 m a 3 fili 51 FM158E/C
CIRCUITO ELETTRICO AMPOLLA REED CIRCUITO ELETTRICO EFFETTO HALL
O +
ﬁz MARRONE
— BLU
_ —O <U> 0 CARICO
NERO
(O MARRONE O -
BLU

Sensori magnetici serie FM




Sensori magnetici per cilindri
. F M serie FM158
serie

STAFFE DI FISSAGGIO - ALLUMINIO - SQ STAFFE DI FISSAGGIO - ALLUMINIO - ST

DIMENSIONI MASSIME CON CILINDRI SERIE CPUI DIMENSIONI MASSIME CON CILINDRI
H L G CILINDRO | SIGLA H L SERIE CILINDRI ¢ 0 SIGLA
CPUI CcPU oX
515 50 32 33 33 : 2 32
4

59 56 20 SQsz-40A 375 3 - 0 0| crass

70 69 50 SO50-63/A 20 3% . 50 50

815 80 63 49 39 - 63 63

98,5 % 80 57 78 . 80 80 -

= 5 % SQ80-100/A N s - Lol & | sasz-40
7 69 125 - 125 | SQi25/A
9 9 160 - 160
120 118 200 - 200 | S@B0-100/A

Sensori magnetici serie FM










VALVOLE

ad azionamento pneumatico
ed elettropneumatico

Serie UM

Caratteristiche generali - Elettrovalvole ad azionamento diretto 1at0 15 MM ..oeieiicieiiiiee i e e e e e e e e ennnaneees pag. 2.3
YTt E Yo g il o Y- ] OO pag. 2.4
Serie UL

Caratteristiche generali - Elettrovalvole ad azionamento diretto 1at0 32 MM ....oooiiiiiiiii it e e pag. 2.5
Accessori: basi 2.7
Serie C/

Caratteristiche generali - Elettrovalvole ad azionamento diretto canotto @ 9 MM ....coiiiiiiiiiiiiii e pag. 2.9
X0 0= T i o = T PP PPt pag. 2.11-12
Serie USB - USBG

Caratteristiche generali - BobIiNe per €lettrOVAIVOIE. ........... o i ettt e e et e e e e e et e e e e e e s ne e e e e e eannnnneees pag. 2.14
Serie MEK192/N - USR102/N9 - ULR1B

Caratteristiche generali - Connettori per elettrOVAIVOIE .............ooi it s e e e e e e enn e e s enneeeeae pag. 2.15
Serie MEV

(@2 1= a (=T 1Sy 10 T o =T T PP pag. 2.16
Valvole compatte a spola ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico 5 vie - G 1/8 2.17
Valvole compatte a spola ad azionamento elettropneumatico per collegamento multipolare o impiego singolo 5 vie - G 1/8.......... pag. 2.20
e oT YT o T il oY= =] 1 PSP ... pag. 2.21

Valvole compatte a spola ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico 5 vie a norma VDMA 24563 taglia 02 ..
Valvole compatte a spola ad azionamento elettropneumatico per collegamento multipolare o impiego singolo

.. pag. 2.22

5 vie @ NOrma VDMA 24563 1aQII@ D2 .........ueieeiiiaiiiiieeieee i e e et e e e e re e e e e e e e e s e e eeeeaeaaasnnae£eee s e e e nnnee e e e e e aa e nnnn e e eeeeeannnne e e e e e e e e nnnnneeeeenaannnn pag. 2.25
Accessori: basi singole e modulari a norma VDMA 24563 taglia 02.... ... pag. 2.26
Accessori: collegamento multipolare con elettrovalvole versioni MEVX 8 e MEVX 18 ........cccooiiiiinees ... pag. 2.28

Esempi di assemblaggio: collegamento multipolare con elettrovalvole versioni MEVX 8 e MEVX 18.........ccccoiiiiiiiiiiiiiiicciiieecee pag. 2.30
Serie MEK
(@7 1= a (=T 1y 10 L= o =T T = SRR PRI pag. 2.32

Valvole compatte a spola ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico 5 vie - G 1/8...
Accessori: basi G 1/8
Valvole compatte a spola ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico 5 vie - G 1/4 ..

... pag. 2.33
... pag. 2.36
.. pag. 2.37

et Tt T4l o Y= ] PRSP pag. 2.42
Serie EK
(@721 = L C=T S Ao TSI 0 1= =T = PP pag. 2.43

Valvole a spola ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico 3 e 5 vie - G 1/8 ...
Accessori: basi e collettori per valvole G 1/8
Valvole a spola ad azionamento pneumatico 3 e 5 vie -
Valvole a spola ad azionamento pneumatico 5 vie interfaccia “Namur” - G 1/4 ..

... pag. 2.44
... pag. 2.48
... pag. 2.49
.. pag. 2.51

Valvole a spola ad azionamento elettropneumatico 3 e 5 vie - G 1/4................... ... pag. 2.52
Valvole a spola ad azionamento elettropneumatico 5 vie interfaccia “Namur” - G 1/4. ... pag. 2.54
Accessori: basi e collettori per valvole G 1/4 ... ... pag. 2.55
Valvole a spola ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico 3 e 5 vie - G 1/2 ...ccooeeiiiieiiiiiiieeeennns ... pag. 2.56
Azionamenti elettropneumatici a 90° - Squadretta montaggio valvole serie EK con cilindri serie CPUI............cccoeiiiiiiiiiiiiiiiiiees pag. 2.59
Serie UK

Caratteristiche generali pag. 2.60
Valvole ad otturatore ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico 2, 3 e 5 vie - G 1/8 .. ... pag. 2.62
ACCESSOIi: DAST G 1/8.... ettt e e et e et e e e e e e nn e e nn e e e ne e e e nn e e e e nneeean ... pag. 2.65
Valvole ad otturatore ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico 2, 3 e 5 vie - G 1/4 .. ... pag. 2.66
ACCESSOI: DAST G 1/4 ...ttt ettt e et e et e e e e e e nn e e e nn e e e nnn e e e nne e e e nneeean .. pag. 2.68

Valvole ad otturatore ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico 2, 3 e 5 vie - G 1/2 ... ... pag. 2.69
Accessori: basi G 1/2 ... pag. 2.71
Valvole ad otturatore ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico 2, 3 e 5 vie - G 1 pag. 2.72

Serie UDS ISO

Caratteristiche generali
Valvole a norma ISO 5599/1 ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico taglia 1 ...

... pag. 2.74
.. pag. 2.75

Valvole a norma ISO 5599/1 ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico taglia 2 ...........cceveeiiiiiiiiiiiiii e pag. 2.77
Valvole a norma ISO 5599/1 ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico taglia 3 ..........ceeeiiiiiiiiiieiiiiieiee s pag. 2.79
Accessori: basi a norma ISO 5599/1 taglie 1 = 2 = 3 ... e pag. 2.81

Serie UDS CETOP

Caratteristiche generali
Valvole a ex norma CETOP RP 32 P ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico taglie 05 - 12 - 35...

... pag. 2.86
.. pag. 2.87

Accessori: basi a ex norma CETOP RP 32 P taglie 05 - 12 - 35 ... e pag. 2.89
Serie W

Caratteristiche generali - Elettrovalvole per fluidi = G 1/8 5 G 2 ... it e e e e e e e e e et e e e e e e n e e e e e e eannnnneees pag. 2.91
X o =TT T H oo o1 0 1T AT Y pag. 2.93
Serie EV

Caratteristiche generali - Valvole per vuoto ad azionamento elettropneumatico indipendente - G1/8 + G 2.....ccevveivieiiiiiiiiieeeeeeieennns pag. 2.94
Serie VM

Caratteristiche generali - Valvole generatrici di VUOIO - G 1/8 + G 1 e e e pag. 2.96

Valvole ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico




Caratteristiche generali delle valvole
ed elettrovalvole Waircom

Le valvole Waircom ad azionamento
pneumatico ed elettropneumatico
sono state realizzate con diverse
filosofie produttive in funzione del
contesto in cui devono essere
impiegate. Cosi, a fianco delle
storiche valvole ad otturatore, sono
state create negli anni diverse
famiglie di valvole con costruzione
a spola, per utilizzo singolo,

in batteria, o tramite collegamento
multipolare.

Anche per alcune serie di questa
famiglia di prodotti esistono alcune

Valvole ad azionamento pneumatico ed elettropneumatico

normative internazionali di riferimento
che sono state tenute nel debito
conto, accanto alle quali, come
sempre, proponiamo una gamma

di valvole di progettazione interna,

in accordo con le esigenze del
mercato. Da non trascurare anche
la possibilita, per alcune serie,

di intercettare o creare il vuoto,
andando cosi a soddisfare anche un
altro pezzo della realta industriale.
Anche per tale famiglia sono previsti
accessori a corredo quali basi,
bobine, connettori e cavi.



Elettrovalvole
ad azionamento diretto lato 15 mm

serie

DESCRIZIONE

Le elettrovalvole ad azionamento diretto serie UM sono prodotte in
conformita alle direttive CEE 89/336, CEE 92/31, CEE 93/68,
CEE 73/23, nelle funzioni pneumatiche 3/2 NA e 3/2 NC. Sono utilizzate
come valvole di potenza se montate su base singola e multipla a
stazione fissa, o di comando se montate, nella funzione 3/2 NC, sui
corpi valvola serie MEV (vedi da pag. 2.16) e MEK (vedi da pag.
2.32). Le basi multiple supportano sia le elettrovalvole 3/2 NC che le
elettrovalvole 3/2 NA. L’'avvolgimento puo essere ruotato di 180° per
avere la connessione elettrica opposta rispetto al comando manuale.

CARATTERISTICHE TECNICHE

Pressione di esercizio 0+ 7bar N.A.
0 +10 bar N.C.
Temperatura di esercizio | -5° + +50° C DIAGRAMMA DI PORTATA UM
Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata
Diametro nominale 1.1 mm N.C. - N.A.
Frequenza max <13 Hz 100
Bobina Integrata nel corpo 90
Tensioni standard DC:12-24V a0
AC: 24 -110-220V
Assorbimento DC:2.3W 70
AC: 2.8 VA (allo spunto) - 2.5 VA (a regime) 60 ™
Tolleranza tensione -5% +10% ) N
Grado di protezione IP 65 con connettore MEK192/N con VDR %
Classe di isolamento F (155°C) 40
Connettore elettrico MEK192/N - vedi cap. Connettori pag. 2.15 £ 3 \ \'
~
% 20 :
CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE T, N \ \\
Nucleo Acciaio INOX AISI 430F ° \ \ \ _
Corpo e attuatore Poliestere termoplastico o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Molle Acciaio INOX AISI 302
Guarnizioni Gomma NBR Pressione di esercizio (bar)
3 VIE CON INTERFACCIA
Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar |Portata (NI/min)
Simbologia Funzione PA. 6 bar Attuatore Peso SIGLA*
Azionamento |Riposizionamento| Azionamento |Riposizionamento AI;’ o 1 bar (9@
B
10 12
ﬂ 3/2 NA. Elettrico Molla 17 20 26 Tasto |44 UMASV/
ARE meccanica monostabile
B
12 10
3/2N.C. Elettrico Molia 13 23 30 Tasto |49 | umMcsV/
Rk meccanica monostabile
* SPECIFICARE LA TENSIONE IN FASE DI ORDINAZIONE 02400 = 24 V DC 11050-60 = 110 V AC
ES.: UMCSV/02400 02450-60 = 24 V AC 22050-60 =220 V AC
UMASV - UMCSV BASE SINGOLA M5 - UMP5/1
jm D P L f =
i ! R
| ! ~ 6
s e R C® @] o
L?i || T) 2‘
o o ol I =
o = 7 i g SR
b g @‘@ - " o~
© % o
(-
4 -8
15 | 17 15

Elettrovalvole ad azionamento diretto serie UM




Accessori

Basi
serie
BASE MULTIPLA M5 - UMPM5 BASE MULTIPLA CARTUCCIA @ 4 mm - UMP4-2
N L Lo
1 | i i
B | EERERR
I L I / | w L 1 1 | w
N 1 S P N == P2
L l | _ EEEEEN | .
s AWM o 7 AV o F
S )L = 2 2 2 2 5 \ =
[ R i 1 T 1 © 00 1 !
M5 aus. J ‘ CARTUCCIA @4 eus_,\ il L
7.5 7.5
23.5 23.5
15.5 16 . 155__ 16 _ %
@mm SN E— ii@@ 54
| | | - 67.8 a | | \ \ 67.8
IEIEIE ©lele®
| Ermeaeiaes 14 Ml~F ~F~FAE
e o . g “—{Prere e e ?
= = = =
4 LA 4l LA N
LB - LB -
N°posti 2 3 4 5 6 7 8 9 10
LA 39 55 71 87 103 119 135 151 167
LB 47 63 79 95 111 127 143 159 175
Peso (g) 70 95 120 145 170 195 220 245 270
SIGLA | UMPM5/2 | UMPM5/3 | UMPM5/4 | UMPM5/5 | UMPM5/6 | UMPM5/7 | UMPM5/8 | UMPM5/9 | UMPM5/10
Peso (g) 75 100 125 150 175 200 225 250 275
SIGLA | UMP4-2/2 | UMP4-2/3 | UMP4-2/4 | UMP4-2/5 | UMP4-2/6 | UMP4-2/7 | UMP4-2/8 | UMP4-2/9 | UMP4-2/10

PIASTRINA DI CHIUSURA - KIT/PC/UM

15

i:- ooo

9.7

Elettrovalvole ad azionamento diretto serie UM




Elettrovalvole
ad azionamento diretto lato 32 mm . U I
serie

DESCRIZIONE
Le elettrovalvole ad azionamento diretto serie UL sono prodotte in
conformita alle direttive CEE 89/336, CEE 92/31, CEE 93/68,
CEE 73/283, nelle funzioni pneumatiche 3/2 NA (alimentazione dallo
scarico “3”) e 3/2 NC. La funzione 2/2 si ottiene chiudendo lo scarico
“3”. Esiste la versione con attacchi G1/8 per impiego singolo e la
versione con interfaccia per montaggio su base multipla a stazioni fisse o
sui corpi valvola ad otturatore ed ex CETOP RP 32 P (posizione fissa).
CARATTERISTICHE TECNICHE
Pressione di esercizio 0+ 10 bar
Temperatura di esercizio | 0 + +50 °C (con aria secca a -20 °C)
Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata
Diametro nominale 2 mm
Frequenza max <13 Hz
Bobina Integrata nel corpo DIAGRAMMA DI PORTATA UL
Tensioni standard DC: 24V
AC:24-110-220V
Assorbimento DC:7W 200
AC: 17 VA (allo spunto) - 10 VA (a regime) 180 -
Tolleranza tensione -15% +15% 160
Grado di protezione IP 65 N
Classe di isolamento F 140
Durata dell'inserzione ED 100% 120
Connettore elettrico ULR1B - vedi cap. Connettori pag. 2.15 00
" \ \
CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE £ 0= \
Nucleo IMRE g ® \FHY \
Corpo filettato G 1/8 Zama 5 2 \ ‘\ \ \
Corpo con interfaccia Poliammide caricato vetro (a richiesta zama) |
Molle Acciaio INOX o 12 3 4 5 6 7 8 910
Guarnizioni Viton®
Attuatore Resina acetalica Pressione di esercizio (bor)
3 VIE G 1/8 LATO 32 mm
Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar |Portata (NI/min)
Simbologia Funzione PA. 6 bar Attuatore Peso SIGLA*
Azionamento |Riposizionamento| Azionamento |Riposizionamento AI; s 1 bar (9
?
10 12
@;W 32 NA. Elettrico Molla 15 20 80 - 240 | ULARGR
AEE meccanica
B
12 10 . Molla
3/2N.C. Elettrico ) 15 20 80 - 240 ULCRG/R
RS meccanica
2
10 12
] 3/2 NA. Elettrico Molia 15 20 80 Manuale | 545 | yLARV/R
| de meccanica bistabile
2
12 10
3/2N.C. Elettrico Molla 15 20 80 Manuale | 545 | ULCRVR
ARE meccanica bistabile
* SPECIFICARE LA TENSIONE IN FASE DI ORDINAZIONE 02400 =24V DC 11050-60 = 110 V AC N.B.: Lelettrovalvola 3/2 N.A. si alimenta dallo scarico
ES.: ULARG/R02450-60 02450-60 =24 V AC 22050-60 = 220 V AC

Elettrovalvole ad azionamento diretto serie UL




Elettrovalvole
ad azionamento diretto lato 32 mm

serie

3VIEG 1/8

62

2 _G18

4

64
71

_G1/8_

3 VIE CON INTERFACCIA PER BASI MULTIPLE E VALVOLE AD OTTURATORE ED ex CETOP (POSIZIONE FISSA)

Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar |Portata (NI/min)
Simbologia Funzione PA. 6 bar Attuatore Peso SIGLA*
Azionamento |Riposizionamento| Azionamento |Riposizionamento AI-D; 1 bar (9)
2
10 12
@;W 32 NA. Elettrico Molia 15 20 80 - 200 | ULASGR
ARE meccanica
2
12 10 . Molla
3/2N.C. Elettrico ) 15 20 80 - 200 ULCSG/R
93 meccanica
B
10 12
=N 3/2 NA. Elettrico Molla 15 20 80 Manuale | 5qq | yLASVR
ARE meccanica bistabile
B
12 10
32 N.C. Elettrico Molia 15 20 80 Manuale | 554 | yLcsvR
RE meccanica bistabile

* SPECIFICARE LA TENSIONE IN FASE DI ORDINAZIONE 02400 = 24 V DC 11050-60 =110 VAC  N.B.: Per corpo in zama aggiungere alla sigla la lettera “A”.

ES.: ULARG/R02450-60 02450-60 = 24 V AC 22050-60 =220 VAC  ES.: 3/2 N.C. con attuatore manuale corpo zama ULCSV/RA + tensione.
Per corpo in plastica interfaccia universale sostituire nella sigla la lettera “R” con la lettera “U”
ES.: 3/2 N.C. con attuatore manuale corpo plastica interfaccia universale ULCSV/U + tensione.

3 VIE INTERFACCIA CORPO PLASTICA 3 VIE INTERFACCIA CORPO ZAMA

~r
0
‘AO
6.7F

&Y
-

71

HRE:

58.5
65.5

Elettrovalvole ad azionamento diretto serie UL




Accessori
Basi

BASE MULTIPLA ATTACCHI INFERIORI G 1/8 - ULP8B

serie

LB

45 N°posti 2 3 5
T LA 68 102 170
LB 59 93 161
LC - 34 34
Peso (g) 85 130 220
SIGLA| ULP8B/2 | ULP8B/3 | ULP8B/5
&
62
. 2
L i
' i Ll ———
AEENERCZ B lien [
| = N
—— | \ L
| | o | 3 3
' S o !
] 5 8 2 |
% | 3 % w
~ 4/
. © .
M4 ms 45 | 175
o3 LA 31
G1/8 PROF. 6
BASE MULTIPLA ATTACCHI LATERALI G 1/8 - ULP8S
LB
45 N°posti 2 3 5
=TT LA 68 102 170
| LB 59 93 161
Peso (g) 85 130 220
‘ SIGLA| ULP8S/2 | ULP8S/3 | ULP8S/5
L J
O “ 3 © °
[ T PN
o O O Q
62
32
T B
R HA|
o R o | s=lil=s
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Elettrovalvole ad azionamento diretto serie UL




Accessori

- Basi
BASE SINGOLA G 1/8 - XVB PIASTRINA DI CHIUSURA - KIT/PC/UL
2 s |
24 o
‘ M4 f
s
Ty P
[ : & #
M5 ‘ M4 333 _
2 N
O g e R
o ey,
PESO 40 g PESO 10 g

ESEMPIO DI ASSEMBLAGGIO TRA BASI

M4

M5

N.B.: I nipplo di giunzione ¢ fornito di serie con la base multipla

Elettrovalvole ad azionamento diretto serie UL




Elettrovalvole
ad azionamento diretto canotto @ 9 mm

DESCRIZIONE

Le elettrovalvole ad azionamento diretto serie C/ sono prodotte in
conformita alle direttive CEE 89/336, CEE 92/31, CEE 93/68,
CEE 73/23, nelle funzioni pneumatiche 3/2 NA e 3/2 NC. Utilizzando
la stessa meccanica si ottengono quattro versioni base: lato 22 mm
corpo filettato, lato 22 mm corpo con interfaccia, lato 30 mm corpo —_—
con interfaccia ex CNOMO e corpo con interfaccia per montaggio ’
su valvole ad otturatore ed ex CETOP (posizione fissa con bobina 3 |
ruotabile). Tutte le elettrovalvole con interfaccia possono essere L
montate su basi singole modulabili tra loro. La versione lato 30 mm con “@
g

interfaccia ex CNOMO nella funzione 3/2 NC, ha di serie due diversi
tipi di attuatore: taglio cacciavite bistabile e tasto monostabile.

CARATTERISTICHE TECNICHE DIAGRAMMA DI PORTATA C/

Pressione di esercizio 0+ 10bar N.C.

0+8bar NA. |
Temperatura di esercizio | 0 + +50 °C (con aria secca -20 °C) 100
Fluido Aria compressa, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata 90
Canotto @9 mm
Diametro nominale 1,1 mm 8
Frequenza max <13 Hz 70 ]
Bobine USB - vedi cap. Bobine pag. 2.14 60

USBG - vedi cap. Bobine pag. 2.14 N A
Connettori elettrici USR102/N9 - vedi cap. Connettori pag. 2.15 50

ULR1B - vedi cap. Connettori pag. 2.15 40 | N\

E 30 N \ \\
CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE s N ] \\
Nucleo IMRE g N \ \
Corpo filettato G1/8 - G1/4 | Alluminio < \
Corpo e attuatore Resina acetalica 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Molle Acciaio INOX
Guarnizioni Viton® Pressione di esercizio (bar)
3VIEG 1/8 - G 1/4 LATO 22 mm
Comandi Tempi di risposta (ms) PA. 6 bar :ﬁ/rta_ta P
Simbologia Funzione (Ni/min) Corpo | Attuatore €so SIGLA*
Azionamento |Riposizionamento| Azionamento |Riposizionamento Z;'\ ilt))ar @
= ar
B
10 12
N 32 NA. Elettrico Molia 10 20 8 | G1/8 - 46 |CB/USASGG
3 meccanica
1
B
10 12
7] 312 NA. Elettrico Molla 10 20 8 | G4 - 46 |C4/USASGG
AEE meccanica

. 0 3/2N.C. Elettrico Molla 10 20 3% | Gi8 - 65 |C8/USCSGG
3 meccanica
1
2
12 10 . Molla
3/2N.C. Elettrico . 10 20 36 | G4 - 80 |C4/USCSGG
3 meccanica
1

* LE SIGLE DELLE ELETTROVALVOLE SI INTENDONO SENZA BOBINE

Elettrovalvole ad azionamento diretto serie C/




Elettrovalvole
ad azionamento diretto canotto @ 9 mm

serie

3VIEG 1/8 3VIEG 1/4
L5 215
35 .
A 1 A | ' . .35 v
I | = + g 9]¢
% O E Z // <
A o~ A &
08 1 = 408 _ | =
2 ‘_ 29 29
I T T
3 S 3
,@_' - ]
]L L] 8 1L | ] 2 L
g & | | L) | :\r?
! I 1 2| 1 B 11 1 2| 33— —w‘
[ 022 40 _ 022 |
63.5 70
BASE MULTIPLA DI ELETTROVALVOLE ATTACCHI LATERALI G 1/8 N.C. - C8/USCP e N.A. - C8/USAP
N°posti 4 6 8
LA 115 165 215
LB 105 155 205
Peso (g) 172 258 344
S'I\lGéA C8/USCP/4 | C8/USCP/6 | C8/USCP/8
S'I‘leA C8/USAP/4 | C8/USAP/6 | C8/USAP/8

N.B.: BASI MULTIPLE DI ELETTROVALVOLE CON AZIONAMENTO “MISTO” (N.A./N.C.) SONO FORNIBILI A RICHIESTA

Elettrovalvole ad azionamento diretto serie C/




Elettrovalvole
ad azionamento diretto canotto @ 9 mm - basi _
serie

3 VIE CON INTERFACCIA PER BASI MODULARI E VALVOLE A SPOLA LATO 22 mm

Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar (':\lT/rtr:t:)
i
Simbologia Funzione PA.6b Attuatore Peso SIGLA*
Azionamento | Riposizionamento| Azionamento |Riposizionamento Pt bar (9
=1bar
2
10 12
@ 3/2 NA. Elettrico Molla 10 25 36 Manuale 45 C/USASVP
Rk meccanica monostabile

2
10 12
E]E;W 32 NA. Elettrico Molla 10 25 36 - 30 C/USASGP 2
. 3 meccanica
2
12 10
3/2N.C. Elettrico Molla 10 25 36 Manuale 30 C/USCSVP
ARE meccanica bistabile
2
12 10
1 3

Eﬂ]%W 3/2N.C. Elettrico Molla 10 25 36 - 30 C/USCSGP
meccanica

* LE SIGLE DELLE ELETTROVALVOLE SI INTENDONO SENZA BOBINE

C/USCSVP C/USASVP - C/USASGP
| *; ; - 5 HA 57 555
{ { - © SIGLA | C/USASVP | C/USASGP
i
40.8 408

{—— 3

66
55
66

[} ; =

[~
il
022 |
61 61

17.5

BASE MODULARE ATTACCHI LATERALI G 1/8 - ELPP8S

83

72.5

) i A N
3 | = T ‘7 i i 1
1 flodss, tobe
_161/&_ f - 2
24 x N° POSTI PESO 50 g
ESEMPIO DI ORDINAZIONE PER ELETTROVALVOLA COMPLETA DI BASE E BOBINA DESCRIZIONE SIGLA

3/2 N.A. + base + bobina (con attuatore) |ELPP8S/PAV/USB/tensione
3/2 N.A. + base + bobina (senza attuatore) | ELPP8S/PAG/USB/tensione
3/2 N.C. + base + bobina (con attuatore) |ELPP8S/P/USB/ tensione

ES.: Elettrovalvola 3/2 N.C. con attuatore manuale montata su base + bobina 24 V DC ELPP8S/P/USB/02400

Elettrovalvole ad azionamento diretto serie C/




serie

3 VIE CON INTERFACCIA ex CNOMO PER BASI MODULARI E VALVOLE ISO 5599/1

Elettrovalvole
ad azionamento diretto canotto @ 9 mm - basi

Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar |Portata (NI/min)
Simbologia Funzione Attuatore Peso SIGLA*
. . . L P.A. 6 bar @
Azionamento |Riposizionamento| Azionamento |Riposizionamento AP =1 bar 9)
B
10 12
AN] 312 NA. Elettrico Molia 13 23 36 Manuale | g5 | c/UEASVB
ARE meccanica monostabile
B
10 12
2 E]E;W Y2 NA Elettrico Molla 13 23 36 - 45 | C/UEASGB
AEE meccanica
4 Taglio
12 10
w Y2N.C. Elettrico Molia 10 25 36 cacciavite | 45 | G/UECSVB
3 meccanica S
1 bistabile
2
12 10
3/2N.C. Elettrico Molla 10 25 36 Tasto |45 | C/UECSPB
ARk meccanica monostabile
* LE SIGLE DELLE ELETTROVALVOLE SI INTENDONO SENZA BOBINE
C/UECSVB - C/UECSPB C/UEASVB - C/UEASGB
2 HA 65 61
N 7 " 108 SIGLA | C/UEASVB | C/UEASGB
- - 3 -
[} @
! e 0 | ) | i L
1 o 42 0 =)o i
2 of! & =] B ! = E;:l
e | @ 1 [| I @e@ oSG0 o & - :t o
f 6 S 9w ﬁL 4 {ml @Q@

; Tt
i ' [ (!
2 © ® | B
: R | .
' lole | e e e
1 1 © o Blo o o 17
16 _‘_4.5 18l
48 32X \° POSTI
83 i 618
ECRER!
(@,,,;’Z{\\;,
s
A A

PESO 45 ¢

ESEMPIO DI ORDINAZIONE PER ELETTROVALVOLA COMPLETA DI BASE E BOBINA

DESCRIZIONE

SIGLA

3/2 N.A. + base + bobina (con attuatore)

ELPG8S/BAV/USBG/tensione

3/2 N.A. + base + bobina (senza attuatore)

ELPG8S/BAG/USBG/tensione

3/2 N.C. + base + bobina (con attuatore)

ELPG8S/B/USBG/tensione

3/2 N.C. + base + bobina (con attuatore tasto)

ELPG8S/BP/USBG/tensione

Es.: Elettrovalvola 3/2 N.A. con attuatore manuale montata su base + bobina 24 V DC ELPG8S/BAV/USBG/02400

Elettrovalvole ad azionamento diretto serie C/




Elettrovalvole

ad azionamento diretto canotto @ 9 mm .
serie

3 VIE CON INTERFACCIA PER VALVOLE AD OTTURATORE ED ex CETOP (POSIZIONE FISSA CON BOBINA RUOTABILE)

Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar |Portata (NI/min)
Simbologia Funzione PA. 6 bar Attuatore Peso SIGLA*
Azionamento |Riposizionamento| Azionamento |Riposizionamento AI-P - 1 bar (@)

Manuale | 5, | &scsva

2
12 10
3/2N.C. Elettrico Molla 10 25 36 ‘anua
ARk meccanica bistabile

* LE SIGLE DELLE ELETTROVALVOLE SI INTENDONO SENZA BOBINE

C/USCSVG

0 [T

66
55

3 VIE CON CORPO FILETTATO G 1/8 PER MONTAGGIO DIRETTO

Elettrovalvola progettata specificatamente per I'azionamento di piccoli cilindri a semplice effetto e per il pilotaggio di valvole
pneumatiche. La connessione d’ingresso € M5 mentre I'utilizzo & dato da un filetto G 1/8 maschio che permette 'assemblaggio

dell’elettrovalvola direttamente sul componente.
Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar |Portata (NI/min)
Simbologia Funzione PA. 6 bar Attuatore Peso SIGLA*
Azionamento |Riposizionamento| Azionamento |Riposizionamento AI-D - 1 bar (@)

C/ELP8M

2
12 10
3/2N.C. Elettrico Molla 10 20 36 ; 46
NRE meccanica

* LE SIGLE DELLE ELETTROVALVOLE SI INTENDONO SENZA BOBINE

C/ELP8M

15.5,
56.5

18]

Elettrovalvole ad azionamento diretto serie C/




Bobine per elettrovalvole
_ lato 22 mm con canotto @9 mm
serie

CARATTERISTICHE TECNICHE USB
Tensioni standard DC: 24V 2 »
AC:24-110-220V ‘Tﬁ’ T
Temperatura d’esercizio [-30 + +40 °C versione base =~ ==
-30 = +70 °C versione basso assorbimento =00 SN
Assorbimento Versione base —_— ,‘} i
DC:5W =] 0
AC: 11 VA allo spunto S ol
Versione basso assorbimento = i =15
DC:2,5W 11
AC: 5,6 VA allo spunto
Frequenze standard AC {50 - 60 Hz PESO 50 ¢
Tolleranza tensione -10% +10%
Classe di isolamento bobina|H
Durata dell’inserzione ED 100% DESCRIZIONE SIGLA
Connessioni Predisposto per connettore a norma DIN 46244 Bobina 22 mm 24 V DC USB/02400
Vedi cap. connettori serie USR pag. 2.15 Bobina 22 mm 24 V AC USB/02450-60
Grado di protezione IP 65 Bobina 22 mm 110 V AC USB/11050-60
con connettore Bobina 22 mm 220 V AC USB/22050-60
Bobina 22 mm 24 V DC - basso assorbimento USB-BA/02400
Bobina 22 mm 24 V AC - basso assorbimento USB-BA/02450-60
CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE Bobina 22 mm 110 V AC - basso assorbimento USB-BA/11050-60
Corpo Poliammide caricato vetro Bobina 22 mm 220 V AC - basso assorbimento USB-BA/22050-60
Awvolgimento Filo di rame ALTRE TENSIONI USB/...

serie

Bobine per elettrovalvole
lato 30 mm ex norme CNOMO
con canotto @ 9 mm

CARATTERISTICHE TECNICHE USBG
Tensioni standard DC:24V 8 430
AC:24-110-220V 16 19
Temperatura d’esercizio |-30 + +40 °C versione base =
-30 + +70 °C versione basso assorbimento -‘ 09 - (—TS—
Assorbimento Versione base e ;4}
DC:5W ; E L
AC: 11 VA allo spunto Lo ! 8 T
Versione basso assorbimento 1 i | - A
DC:25W o6 | | @
AC: 5,6 VA allo spunto T T
Frequenze standard AC |50 - 60 Hz : R PESO105g
Tolleranza tensione -10% +10%
Classe di isolamento bobina |H
Durata dell'inserzione ED 100% DESCRIZIONE SIGLA
Connessioni Predisposto per connettore a norma DIN 43650 forma A Bobina 30 mm 24 V DC USBG/02400
Vedi cap. connettori serie ULR pag. 2.15 Bobina 30 mm 24 V AC USBG/02450-60
Grado di protezione IP 65 Bobina 30 mm 110 V AC USBG/11050-60
con connettore Bobina 30 mm 220 V AC USBG/22050-60
Bobina 30 mm 24 V DC - basso assorbimento USBG-BA/02400
Bobina 30 mm 24 V AC - basso assorbimento USBG-BA/02450-60
CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE Bobina 30 mm 110 V AC - basso assorbimento USBG-BA/11050-60
Corpo Poliammide caricato vetro Bobina 30 mm 220 V AC - basso assorbimento USBG-BA/22050-60
Avvolgimento Filo di rame ALTRE TENSIONI USBG/...

Bobine per elettrovalvole




Connettori per elettrovalvole M E K
lato 15 mm serie UM
serie 192/N

CARATTERISTICHE TECNICHE MEK192/N
Tensioni standard DC: MAX 300V 155 255
AC: MAX 250 V o7 | (o5 |
Temperatura d’esercizio | -40 + +90 °C ]
Versioni Base
Luminoso (LED) - f -
Luminoso con varistore di protezione ! ! S !
Poli 2 poli + massa a terra f } }
Portata nom. contatti 6A 94 235 PESO 10 g
Portata max contatti 10A
Resistenza contatti <4 mOhm DESCRIZIONE SIGLA 2
Grado di protezione IP 65 EN 60529 Connettore base MEK192/N
Classe di isolamento IEC 664 / VDE 0110-1/89 Connettore con led + VDR di protezione 24 V DC/AC | MEK192/NVD 24V CC/CA
Connettore con led + VDR di protezione 110 V DC/AC | MEK192/NVD 110V CC/CA
Connettore con led + VDR di protezione 220 V DC/AC | MEK192/NVD 220V CC/CA
Connettore con led 24 V DC/AC MEK192/NLED 24V CC/CA
Connettore con led 110/220 V DC/AC MEK192/NLED 110/220 V CC/CA

Connettori DIN 46244
per bobine lato 22 mm

serie USB e serie WE (3A) serie 1 02/ N9

CARATTERISTICHE TECNICHE USR102/N9
Tensioni standard DC: MAX 300V 21 30
AC: MAX 250 V [ pge | ss |
Temperatura d’esercizio | -40 + +90 °C ]
Versioni Base
Luminoso (LED) 11
Luminoso con varistore di protezione i =
Poli 2 poli + massa a terra ol H p=d g
Portata nom. contatti | 10 A 5 190 T P
- T ®
Portata max contatti 16 A T il
Resistenza contatti <4 mOhm 6.7 28
Grado di protezione | IP 65 EN 60529 B - - PESO209
Classe di isolamento IEC 664 / VDE 0110-1/89
DESCRIZIONE SIGLA
Connettore base USR102/N9
Connettore con led + VDR di protezione 24 V DC/AC | USR102/N9VD 24V CC/CA
Connettore con led + VDR di protezione 110 V DC/AC | USR102/N9VD 110V CC/CA
Connettore con led + VDR di protezione 220 V DC/AC | USR102/N9VD 220 V CC/CA
Connettore con led 24 V DC/AC USR102/NOLED 24V CC/CA
Connettore con led 110/220 V DC/AC USR102/NILED 110/220 V CC/CA
Connettori DIN 43650 - forma A per
elettrovalvole lato 30 mm serie UL
e bobine serie USBG e serie WE (2A, 5A)  garie 1 B
CARATTERISTICHE TECNICHE ULR1B
Tensioni standard DC: MAX 300V a7 o
AC: MAX 250 V Pg9 0185
Temperatura d’esercizio | -40 + +90 °C ]
Versioni Base
Luminoso (LED) I @@ﬁ
Luminoso con varistore di protezione -
Poli 2 poli + massa a terra g =
Portata nom. contatti 10A E'Zﬂ I :'—:
Portata max contatti 16 A = 1 i
Resistenza contatti <4 mOhm
Grado di protezione | IP 65 EN 60529 \i PESO 259
Classe di isolamento IEC 664 / VDE 0110-1/89
DESCRIZIONE SIGLA
Connettore base ULR1B
Connettore con led + VDR di protezione 24 V DC/AC |ULR1B/VD 24V CC/CA
Connettore con led + VDR di protezione 110 V DC/AC | ULR1B/VD 110V CC/CA
Connettore con led + VDR di protezione 220 V DC/AC | ULR1B/VD 220V CC/CA
Connettore con led 24 V DC/AC ULR1B/LED 24V CC/CA
Connettore con led 110/220 V DC/AC ULR1B/LED 110/220 V CC/CA

Connettori per elettrovalvole




Valvole compatte a spola ad azionamento
pneumatico ed elettropneumatico

serie G 1/8 e a norma VDMA 24563 taglia 02

DESCRIZIONE

Le valvole serie MEV sono state progettate per soddisfare I'esigenza
di integrare la pneumatica con I'elettronica. La loro caratteristica
principale € la possibilita di avere moduli di valvole complete di
connessione elettrica integrata. Questa serie, prodotta nelle funzioni
pneumatiche 5/2 e 5/3, € composta da due tipologie di valvole:
MEV 8, con connessione sul corpo G 1/8 predisposta per I'impiego
singolo e per il montaggio su base multipla a stazioni fisse; MEV 18
(taglia 02), conforme alla norma VDMA 24563 (UNI 10528) predisposta
per il montaggio su base singola o modulare. Le basi multiple (che

2 permettono il convogliamento degli scarichi degli elettropiloti con
azionamento elettropneumatico) e modulari sono adatte per il
montaggio su guide DIN 46277/3. Per le valvole ad azionamento
elettropneumatico alimentate con tensione 24V AC/DC con bobine
rivolte verso il basso (versioni MEVX), sono disponibilimodulia2 e a4
posizioni per realizzare una connessione multipolare con presa seriale
a 25 poli; il grado di protezione & IP 65 (vedi Informazioni tecniche
pag. 0.4).

ARATTERISTICHE TRUTTIVE
CARATTERISTICHE TECNICHE C STICHE COSTRU

i i _ i Fondelli Plastica
Pressione di esercizio | Monostabile: 1,8 + 8 bar Corpo Lega di alluminio anodizzata con trattamento PTFE
Bistabile: 1 + 8 bar Molle Acciaio INOX
Temperatura di esercizio | 0 + +60 °C (con aria secca -10 °C) Guarnizioni Gomma NBR
Fluido Aria compressg, filtrata, lubrificata ininterrottamente o non lubrificata Spola Lega di alluminio anodizzata
Connessione di lavoro | G 1/8 Pistone Lega di alluminio anodizzata
Taglia 02 = Interfaccia secondo VDMA 24563
Connessione di G 1/8=M5
pilotaggio pneumatico | Taglia 02 = Interfaccia secondo VDMA 24563 RICAMBI
Diametro nominale 5mm KIT GUARNIZIONI
Elettrovalvola UMCSYV - vedi cap. Elettrovalvole ad azionamento diretto pag. 2.3 - - -
. . 5/2 monstabile e bistabile MEV/SG
di pilotaggio 5/3 centro chiuso MEV/CC/SG
Connettore elettrico MEK192/N - vedi cap. Connettori pag. 2.15
vedi Collegamento multipolare pag. 2.28 5/3 centro aperto MEV/CA/SG
5/3 centro in pressione MEV/CP/SG
DIAGRAMMA DI PORTATA MEV/8 DIAGRAMMA DI PILOTAGGIO MEV/8 - MEV/18
1300 10
1200 9
1100
8
1000
900, 7
800) 3\ s
700 \\ \g/ 5 T Molla pneumatica
600 \ 2
500 A\ g ¢ A
E 400 Y \ a3
) \ \ s
] \ \ =]
_g 200 \‘ ) \‘ % 1 [ - - ! Doppio azionamento pneumatico
a 100} o
0t 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Pressione di esercizio (bar) Pressione di esercizio (bar)

DIAGRAMMA DI PORTATA MEV/18

1000
900 ™~
800 ™~
700
600
500 \ \
400
B \ \
g 300 \ |
S e
3
5100 \ | ll
° [
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Pressione di esercizio (bar)

Valvole compatte a spola serie MEV




G 1/8 -5 VIE

serie

AZIONAMENTI PNEUMATICI G 1/8 - MEV 8

Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar | Portata (NI/min)
Simbologia Funzione PA. 6 bar Peso SIGLA
Azionamento |Riposizionamento| Azionamento |Riposizionamento AI.’; 1 bar (@
4 2
14 e
DM u Pneumatico Molla 10 10 650 100 MEVS KR/ZR
51103 meccanica
i 5/2
4 i
14 2 monostabile
T\ = Peumatico Molla 12 20 650 100 MevekRTa |
5"1 3 pneumatica
14 4 12
M 52 Pheumatico | Pneumatico 10 10 650 100 MEV8 KR/KR
5 : 3 bistabile
)
14 W 12
MEQEL - 53 Peumatico Molla 10 10 510 100 MEV8 SR/SR
s11T3 centro chiuso meccanica
i
5/3 Pneumatico Molla 10 10 510 100 MEV8 AR/AR
centro aperto meccanica
53 Molla
centro Pneumatico ] 10 10 650 100 MEV8 PR/PR
) ) meccanica
in pressione
5 VIE MONOSTABILE 5 VIE BISTABILE
81 7877
N ' - L ©
[d] cI
N°2 FORI 93.2 N°2 FORI 03.2
T G ] |
ﬁ S i ! : BE 3
: i ‘ i
i i | i
[F1Cd 3‘:? o [FC] :l; P | i
N°2 FORI 83.2,/ 16 N2 FORI032/ | 16
L 375 o
[re)
42 185_ B
‘N_ _@
[E] 4 s
RO RO
0 OF
618/ | 17, M5
5 VIE 3 POSIZIONI
95
_@ 50 1‘ 34
OO 4=
_54_ N°2 FORI 03.2
| | |
L | h
3\ | i\i @
BE I E[H 3
f ‘ il
(o]
-2 FORI 83.2 16
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=
P
#A o
:@ I
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=
12.5

Valvole compatte a spola serie MEV




serie

AZIONAMENTI ELETTROPNEUMATICI G 1/8 - MEV 8

G 1/8 - 5VIE

Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar | Portata (NI/min)
Simbologia Funzione Peso SIGLA*
. L . L P.A. 6 bar ©
Azionamento |Riposizionamento | Azionamento |Riposizionamento AP =1 bar 9)
4 2
14 A 12
ﬂﬁm Eletropneumatico| __ olla 10 30 MEV8 KUC/ZR
CRARE meccanica
i
LTI
14
D] } 52 | Bettropneumnatico Molla 10 20 650 130 MEV8 KUC/TQ
:Jvl 3 monostabile pneumatica
4 2
= 12 ;
“:E]X[ M Eletiropneumatico Molla 10 30 MEV8 KUR/ZR
14 5 + 3 indipendente meccanica
4 2
14 12
M@E Elettropneumatico | Elettropneumatico MEV8 KUC/KUC
54(43
1 5/2
T3 bistabile . . 10 10 650 160
LﬁZ]E Elgﬁrgpneumatlco Elgﬁrc_)pneumatlco MEV8 KUR/KUR
5 indipendente indipendente
i
Elettropneumatico Molla_ MEV8 SUC/SUC
meccanica
5/3
\ 4 42 | centro chiuso ) 10 2 510 160
&) ! Elgﬁrgpneumatlco MoIIa' MEV8 SUR/SUR
o oselly i indipendente meccanica
1
4 2 N
14 W2
WA e Bletropneumatico| __ olla MEV8 AUC/AUC
sdfbs 53 meccanica
I 10 25 510 160
" centro aperto )
% M aly ﬂ Elettropneumatico Molla MEVS AUR/AUR
141 gv‘vg 1P indipendente meccanica
i
LI i
4 12
Elettropneumatico Molla_ MEV8 PUC/PUC
sdfd3 5/3 meccanica
I centro 10 25 650 160
W in pressione :
Elgﬁrgpneumatlco Molla. MEV8 PUR/PUR
w543 e indipendente meccanica
1

* SPECIFICARE LA TENSIONE IN FASE DI ORDINAZIONE - ES.: MEV8 KUC/ZR 02400
(LE SIGLE DELLE ELETTROVALVOLE SI INTENDONO COMPRENSIVE DI ELETTROPILOTI UMCSV - VEDI PAG. 2.3)

5 VIE MONOSTABILE

5 VIE BISTABILE

15
L)

©
-

]

N

°2 FORI @3.2

02400 =24V DC
02450-60 =24 V AC

11050-60 = 110 VAC
22050-60 =220 V AC

18

a—

N°2 FORI @3.2

Valvole compatte a spola serie MEV




G 1/8 -5 VIE

5 VIE 3 POSIZIONI

serie

200~ ‘
120
%2} J—ﬁ SQ Ve )
«© | :34: N°2 FORI @3.2
R J
B -
T TR
= .. =
N°2 FORI @3.2 vﬁ_]
= 64.5
172.5

Valvole compatte a spola serie MEV




serie

AZIONAMENTI ELETTROPNEUMATICI CON BOBINE RIVOLTE VERSO IL BASSO G 1/8 - MEVX 8

PER COLLEGAMENTO MULTIPOLARE O IMPIEGO SINGOLO

G 1/8 - 5VIE

Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar |Portata (NI/min)
Simbologia Funzione Peso SIGLA*
. L . L P.A. 6 bar ©
Azionamento | Riposizionamento| Azionamento | Riposizionamento AP =1 bar 9)
4 2
14 e . Molla
52@17@ Eletiropneumatico| 98 10 30 MEVX8 KUC/ZR
1
[T
14
D ; 52 | eetiropneumatico| MOl 10 20 650 130 MEVX8 KUC/TQ
5103 | monostabile pneumatica
hes
4 2
e i
AIFAL Elettropneumatico Molla 10 30 MEVX8 KUR/ZR
14 54113 indipendente meccanica
i
4 2
14 12
‘%ﬂzl:@ Elettropneumatico | Elettropneumatico MEVX8 KUC/KUC
54[$3
™ 5/2
T 2 bistabile 10 10 650 175
EZ]X[ Elettropneumatico | Elettropneumatico MEVX8 KUR/KUR
W 53 indipendente indipendente
i
Elettropneumatico Molla MEVX8 SUG/SUC
meccanica
5/3
" 4 42 | centro chiuso ] 10 2 510 175
‘ Elgﬁrgpneumatlco Molla_ MEVX8 SUR/SUR
" SIL3 ! indipendente meccanica
A DVI 12
4 2 |
14 [ . Molla
%XEE IVY } / i < Elettropneumatico meccanica MEVX8 AUC/AUC
— 53 10 25 510 175
W e centro aperto Bt " Vol
M ’v/r% ettropneumatico ofa MEVX8 AUR/AUR
5 v‘v3 e indipendente meccanica
i
4 2
14 12 ) Molla
Elettropneumatico . MEVX8 PUC/PUC
50103 5/3 meccanica
1 centro 10 25 650 175
in pressione Elettropneumatico Molla
indipendente meccanica MEVX8 PUR/PUR

* SPECIFICARE LA TENSIONE IN FASE DI ORDINAZIONE - ES.: MEVX8 KUC/ZR 02400

(LE SIGLE DELLE ELETTROVALVOLE SI INTENDONO COMPRENSIVE DI ELETTROPILOTI UMCSV - VEDI PAG. 2.3)

5 VIE MONOSTABILE

02400 =24V DC

02450-60 =24 V AC

5 VIE BISTABILE E 5 VIE 3 POSIZIONI

133~

15

46.5

93.5
= 59 1 3
Jle[ = 09 -
| 34 \F\ N°2 FORI 3.2
120
,38,
1
=l T T
T
= .. H?
i | i
Iil ? HH
N°2 FORI @3.2 | 16 ‘
r L 375
42 16.5
14 4 }2 ol
' g@F Sons IPE
@~ £l
s/ [_17_] M5

15

46.5

200~
120
E |
2N A0
N CI|
73‘47 N°2 FORI 3.2
1737
iCl 3 |
B = T : T =]
0 TH=
| | |
Lpie |
N°2 FORI ﬂé.Z 1‘6 j@
56 T
- 42 435
A %
I F ooy B
a8/ [ 17 ] M5

Valvole compatte a spola serie MEV




Accessori
Basi G 1/8

serie

BASE PER MONTAGGIO IN BATTERIA VALVOLE G 1/8 - KB/MEVS8 - Predisposta per montaggio su guide DIN 46277/3

o) © O
i
©° o |
*0-*0 2
2 8
AN, ?
i O O
< ° °
10 20 Jo
A
N°posti 2 3 4 5 6 8 10 12 14 16 18 20
A 67 87 107 127 147 187 227 267 307 347 387 427
Peso(g)| 324 421 518 615 712 905 1098 1292 1486 1680 1873 2067
SIGLA* | KB/MEVS/2 | KB/MEVS/3 | KB/MEVS/4 | KB/MEVS/5 | KB/MEV8/6 | KB/MEVS/8 | KB/MEVS/10| KB/MEVS/12| KB/MEVS/14| KB/MEVS/16| KB/MEV8/18| KB/MEV8/20
*LE BASI VENGONO FORNITE COMPLETE DI VITI E GUARNIZIONI
PIASTRA DI CHIUSURA - MEV8/PC PIASTRINA DI FISSAGGIO GUIDA DIN 46277/3 - MEV8/PF
1
i ]~
v o 1
_ M3
[
N ®
- I ‘ o
S of=)
% wa ||
- —— - 18
PESO 20 g PESO7g

LA PIASTRA DI CHIUSURA VIENE FORNITA COMPLETA DI VITI E GUARNIZIONI

LA PIASTRINA DI FISSAGGIO VIENE FORNITA COMPLETA DI VITI

Valvole compatte a spola serie MEV




Taglia 02

serie

AZIONAMENTI PNEUMATICI VDMA 24563 TAGLIA 02 - MEV 18

Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar |Portata (NI/min)
Simbologia Funzione PA. 6 bar Peso SIGLA
Azionamento |Riposizionamento| Azionamento |Riposizionamento Al; - 1 bar (@
Pneumatico Molla 12 50 510 100 MEV18 KR/ZR
meccanica
5/2
monostabile
2 Pneumatico Molla 20 35 510 100 MEV18 KR/TQ
pneumatica
. 5/2. Pneumatico Pneumatico 12 12 510 100 MEV18 KR/KR
bistabile
53 Pneumatico Molla 15 15 420 100 MEV18 SR/SR
centro chiuso meccanica
53 Pheumatico Molla 15 15 420 100 MEV18 AR/AR
centro aperto meccanica
53 Molla
centro in Pneumatico ) 15 15 500 100 MEV18 PR/PR
) meccanica
pressione
5 VIE MONOSTABILE 5 VIE BISTABILE
81 87
|
\ i
i 8 % H T
ol | ﬂ i ! : L
il ]
1 el M3
o M3 435 i
435 @
T 9 - B © -
Q@ ol @ gt
5 VIE 3 POSIZIONI
95.5
il el
|
[pC] i _\-
o M3
435
B © :
I é R T ®

Valvole compatte a spola serie MEV




Taglia 02

serie

AZIONAMENTI ELETTROPNEUMATICI VDMA 24563 TAGLIA 02 - MEV 18

Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar | Portata (NI/min)
Simbologia Funzione PA. 6 bar Peso SIGLA*
Azionamento |Riposizionamento| Azionamento |Riposizionamento AI.’ o 1 bar (@
4 2
14 12
%EM Elettropneumatico Molla 10 50 MEV18 KUC/ZR
54 3 meccanica
LT
14
D] ; 52 | eetiropneumatico|  Moll2 12 35 510 130 MEV18 KUC/TQ 2
le 3 monostabile pneumatica
I
A\ 12 .
S\ | Blettropneumatico)  Molla 10 50 MEV18 KUR/ZR
14 5443 indipendente meccanica
4 2
14 12
52@@2% Elettropneumatico | Elettropneumatico MEV18 KUC/KUC
5¢|43
i 5/2
T3 bistabile . . 10 10 510 160
@M Elgﬁrgpneumatlco Elgttr(?pneumatlco MEV18 KUR/KUR
14! RARELT) indipendente indipendente
i
Eletropneumatico| ol MEV18 SUC/SUC
T meccanica
5/3
4 42 centro chiuso 10 30 420 160
£l Ele_zttrqpneumatlco Molla_ MEV18 SUR/SUR
141 5.3 BB indipendente meccanica
1
4 2 |
14 \ 12
MM Elettropneumatico| Mol MEV18 AUC/AUC
sLl3 meccanica
i
5 53 10 30 420 160
W < A centro aperto ]
éﬁ R l 4l /T %% EIgttr(l)pneumatlco Molla. MEV18 AUR/AUR
141 5v‘v3 i1p indipendente meccanica
i
4 2
14 e . Molla
Elettropneumatico . MEV18 PUC/PUC
5 1 3 5/3 meccanica
centro 10 30 500 160
in pressione .
Elgttrgpneumatlco Molla_ MEV18 PUR/PUR
indipendente meccanica
* SPECIFICARE LA TENSIONE IN FASE DI ORDINAZIONE - ES.: MEV18 KUC/ZR 02400 02400 =24 V DC 11050-60 = 110 VAC
(LE SIGLE DELLE ELETTROVALVOLE SI INTENDONO COMPRENSIVE DI ELETTROPILOTI UMCSV - VEDI PAG. 2.3) 02450-60 = 24 V AC 22050-60 = 220 V AC
5 VIE MONOSTABILE 5 VIE BISTABILE
i il N
0 8
S =] = 2 |
“ D& 3 = = T =
ﬂ i =
L =]
i L = M3
375 2
93.5 3 557
120 ~ To1- -
133~ ~ T -
v
< 2
Fe L © ISR i peql , |
@1 i £J£ 2 H \@ @1 R © ®| H
L ©) [ L fNSH| LS

Valvole compatte a spola serie MEV




Taglia 02
e MIEV

5 VIE 3 POSIZIONI

605
0

o s
56
120
. 1725 _
. 200~ _
= H @ fggg 777777 - @UZ o [H
L / @—[ [G || .|

Valvole compatte a spola serie MEV




Taglia 02

serie

AZIONAMENTI ELETTROPNEUMATICI CON BOBINE RIVOLTE VERSO IL BASSO A NORMA VDMA 24563 TAGLIA 02 - MEVX 18
PER COLLEGAMENTO MULTIPOLARE O IMPIEGO SINGOLO

Comandi Tempi di risposta (ms) P.A. 6 bar | Portata (NI/min)
Simbologia Funzione PA. 6 bar Peso SIGLA*
Azionamento |Riposizionamento| Azionamento |Riposizionamento AI.’ o 1 bar (@
4 2
14 12
%EM%W Elettropneumatico Molla 10 50 MEVX18 KUG/ZR
5103 meccanica
1
2
14
) | 52 Eettropneumatico] MO 12 35 510 130 | MEVX18KUC/TQ
seL3 monostabile pneumatica
hes
4 2
A 12 -
52&[ il Fletiropneumatico Molla 10 50 MEVX18 KUR/ZR
14 bvl 3 indipendente meccanica
4 2
14 12
55@[@;5 Elettropneumatico Elettropneumatico MEVX18 KUC/KUC
v
1 5/2
I bistabile 10 10 510 175
@]XU: Elettropneumatico[Elettropneumatico MEVX18 KUR/KUR
indipendente indipendente
Elettropneumatico MoIIa. MEVX18 SUC/SUC
meccanica
5/3
v 4 42 centro chiuso _ 10 30 420 175
£ | Elgttrgpneumanco Molla. MEVX18 SUR/SUR
o osdlls g2 indipendente meccanica
1
A i |
14 W
M 1< Elettropneumatico Molla MEVX18 AUC/AUC
5vl 3 53 meccanica
pr— 10 30 420 175
W < " centro aperto )
:\ l Al /T EIe_ttrqpneumatlco Molla_ MEVX18 AUR/AUR
141 5v‘v3 P indipendente meccanica
1
42
4 M2 . Molla
Elettropneumatico ) MEVX18 PUC/PUC
CRARE) 5/3 meccanica
i
centro 10 30 500 175
in pressione .
Elgttrqpneumanco Molla_ MEVX18 PUR/PUR
indipendente meccanica
* SPECIFICARE LA TENSIONE IN FASE DI ORDINAZIONE - ES.: MEVX18 KUC/ZR 02400 02400 = 24V DC
(LE SIGLE DELLE ELETTROVALVOLE SI INTENDONO COMPRENSIVE DI ELETTROPILOTI UMCSV - VEDI PAG. 2.3) 02450-60 = 24 V AC
5 VIE MONOSTABILE 5 VIE BISTABILE E 5 VIE 3 POSIZIONI
120 172.5

)
=

30

31
g 0
1
i
L]
L@ o

| q ! . -
[ o M
ol L s ! ~” 5 T L “—
375 - -

935 | 200~

133~ 120
ol ] ey | 9 ol o o 1] e | 9 1] ez 0

T U L& © g L@ ! Ale]

Valvole compatte a spola serie MEV




Accessori
: M EV Basi singole e modulari a norma
serie VDMA 24563 taglia 02

COPPIA PIASTRE D’INGRESSO - MEV18PE

ey M5 0oy
52 Vi _ 1 |_ 52 l_
\ N Q o
B e %% = T 4 M5
j |4 ‘ D /‘[s:ss a1/4
T N G1/4 |
| ~ A ¢
[re) [ \V w0 w
< | 1|1l < I
|3 | @ b ot s b O | ==
@ {
2 j 2 | @ ® ] @ () 5
T BN 172 |::| s == Y I::l
Lk @< r ‘ i © 1< ‘—
N\ = 2 \| o
! 32 20 23 M4 32 20 23
L me 38 L ma 38
55 40 55 40
INIZIO MODULO PESO 200 g FINE MODULO PESO 200 g
LE PIASTRE DI INGRESSO VENGONO FORNITE COMPLETE DI VITI E GUARNIZIONI
BASE MODULARE ATTACCHI LATERALI - MEV18BM PIASTRA INTERMEDIA ATTACCHI SUPERIORI - MEV18PUS
45
22 M5,
o] o 20
BT o i
i 5/
o]
s ] " li2s - L i
D D 1 G1/8
.
°@ | [F|« | e e 1% Je
o 5 | |/ 0
3z {%@T, J ool g P D —-=lsl (. ___@T._ J d) 3 P O+
g M ary
> @) © | .pe Y e S © | . Q N
(] L 1 [ (] L ; A r
2 3 J 2 | ¢
M4/ M3/ 2 w4 20 23
55 5 38 55 38
61/8
° ROy !
L \
=il |
22
45 PESO 200 g PESO 200 g
LA BASE MODULARE VIENE FORNITA COMPLETA DI VITI E GUARNIZIONI LA PIASTRA INTERMEDIA VIENE FORNITA COMPLETA DI VITI E GUARNIZIONI
BASE SINGOLA ATTACCHI LATERALI - MEV18BS PIASTRA DI CHIUSURA - MEV18PC
7 18
| e
275 2 8 :
10 @45 _‘ - T3 :¢} 3
i
w i
‘ = ‘ : 9 PESO 20 g
Fol [
: « Q LA PIASTRA DI CHIUSURA VIENE FORNITA COMPLETA DI VITI E GUARNIZIONI
I I I I I [ o~
a9 @7 T =0 ¢€:€;Q =P 7‘;.5: B
LA QO | DIAFRAMMA - MEV18DG (3pz)  DIAFRAMMA - MEV18DP (2p2)
i ;é ) ® g E
! I
§I/ = = © | 1. 1
R 2 14 ' |
15.5 - - T
= 1ol do
= i
PESO 100 g

Valvole compatte a spola serie MEV




Accessori

ieMIEV

ESEMPIO DI MONTAGGIO - MEV 8 - MEVX 8

- -

N

il . XX

1 @2 s
N T =R 2
oY [o% [9v (90 [9%
[ _‘f RN N QO[O oG] | 4
° e )G G O G G ¢
o] _@, | : %%<@ “@“‘%""j:f 2,
I—-‘ T 8 B d I I e = (= (= ] e 2
oy | M | R T
I ® ®
= = -
60.5 27 + (20 x N°POSTI)
90.5
ESEMPIO DI MONTAGGIO - MEV 18 - MEVX 18
— ) =
® .
‘ o & | Tl
il @ = (©) @@ ‘ ‘

ml
H
Jo
|
@L_
<
g
<
g
g
©
<4
=
[122]

b= I

ﬂ@f e ﬂmmm%ﬁg@%%p@_ﬂr
®

(@5

200~

oA
©
@
®
=
®
8
©
@
©

43

|
|
133~
ﬁ#
§
133~

E
f
*

I
[

® @

=

i

BT =
555 40 + (20 x N°POSTI)

116.5

* PER LE VALVOLE AD AZIONAMENTO PNEUMATICO INSERIRE | DUE DIAFRAMMI (MEV18DP) DI ESCLUSIONE DEGLI SCARICHI DI PILOTAGGIO (VEDI PAG. 2.26)

Valvole compatte a spola serie MEV




i MEV

CONNETTORE 25 POLI SINGOLO - MEV/C1

Accessori
Collegamento multipolare con

elettrovalvole versioni MEVX 8 e MEVX 18

CONNETTORE 25 POLI DOPPIO - MEV/C2

65
39

19

35

20
25

PESO 35 g

204
82

19
28

45

18
23

T}

PESO 80 g

MODULO 2 POSTI SINISTRO - MEV/M2S/AC o DC (24 V)

MODULO 2 POSTI DESTRO - MEV/M2D/AC o DC (24 V)

= }

40

d

i ]
0ol 000
(=] [—]
o_° °!|:

FORNITO CON UNA PIASTRINA MEV/P

45
39.5

PESO 25 g

45

FORNITO CON UNA PIASTRINA MEV/P PESO 25 g

MODULO 4 POSTI SINISTRO - MEV/M4S/AC o DC (24 V)

MODULO 4 POSTI DESTRO - MEV/M4D/AC o DC (24 V)

o
(.}
M3
[
=

80

]| 0 ]
0ol 0oD 0ol QoD
o o o o

EO Op © OIE

45
395

FORNITO CON UNA PIASTRINA MEV/P PESO 45 g

I
33
M3
L]
-
heand

80

I ~
0o o8 o o 0O

45
39.5

o o o o C
0o0 D000 000 00D |
@ 1] g
q

FORNITO CON UNA PIASTRINA MEV/P PESO 45 g

TAPPO CHIUSURA - MEV/C PIASTRINA FISSAGGIO - MEV/P

é <IH* a
[=2]
3
g,hl:l_g = B — & N
A SO | S
PESO 10 g
57
PIASTRINA CHIUSURA - MEV/PM ©
I
o~ T T T T T T 1 7‘.?1
) o o I
@ «M@ + 26 23 3
2
(114
FORNITA CON VITI FORNITA CON VITI
E GUARNIZIONI PESO 4 g E GUARNIZIONI PESO 30 g

CAVO PRECABLATO CON CONNETTORE FEMMINA A
VASCHETTA SUB D - 25 POLI
3 m - MEV/CF3; 5 m - MEV/CF5; 10 m - MEV/CF10

JU

1]

3m-5m-10m 55

PESO3m=170g;5m=410g; 10m=760g

Valvole con collegamento multipolare serie MEV




Accessori
Collegamento multipolare con _ M Ev
elettrovalvole versioni MEVX 8 e MEVX 18  Serie

INFORMAZIONI TECNICHE

COLLEGAMENTO CON UN CONNETTORE MULTIPOLARE SUB-D 25 POLI DOPPIO DA 2 A 11 STAZIONI DI VALVOLE

Valvola 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
Plll::sailo 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) |12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sX) |12(dx)
N° contatti 2

(T;:l)a "'1 12 2 | 133 | 14| 4|15 5 16| 6 |17 |7 |18 8 |19 9 |2 1020|112
verde verde .| rosso ) arancio giallo verde | | grigio L nero | . rosa marrone arancio

Colore marrone| , rosso ) arancio giallo verde blu viola grigio bianco nero rosa | .

bianco chiaro nero nero nero nero nero azzurro nero nero bianco

Valvola - - Kf_’fom\

o o
Pilotaggi i NCIPN
'b° s,gg'o GND* |GND* | GND* | - ‘ ® o
obina S ,@HL 1oH S
9 4 e

N° contatti @ 4 ?LﬁJJ ] ° % 5
PIN) 23 | 24 | 25 - © m @y oo
3 “4 ~ S

giallo |azzurro| grigio ] (€] T iy o

| - , s ©,

Colore verde verde 5 @ 2 c 1/ ‘\ mo 2

SR © | o~

*Cavo comune = ._}4@@ W M*h.. Yo o

i =15 I I I [ o o

N.B.: Per le elettrovalvole | ‘ ‘ o0

monostabili utilizzare ————1 o
moduli sinistri SX \ DX @

COLLEGAMENTO CON DUE CONNETTORI MULTIPOLARI SUB-D 25 POLI SINGOLI DA 2 A 16 STAZIONI DI VALVOLE

Valvola 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
Pilotaggio
bobina 14(sx) [12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) |12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sX) [12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) |12(dx)
N° tatti
conatti |y 1 2 2|3 |3 | 4] 4|5 |5 |6 |67 |7 8|89 |9 10]10]11]|1
(PIN)
Colore marrone|marrone| rosso | rosso |arancio |arancio| giallo | giallo | verde | verde | blu blu | viola | viola | grigio | grigio | bianco |bianco | nero | nero | rosa | rosa
Valvola 12 13 14 15 16 - - - - -
Pilotaggio " " « "
bobina 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | 14(sx) | 12(dx) | GND*| GND* | GND* | GND*| NC | NC NC | NC NC -
N (if:;t)am 12 |12 | 13 | 13 |14 |14 | 15| 15| 16 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20 | 21 | 22 | 23 | 24 | 25 | -
verde | verde | verde | verde | rosso | rosso |arancio|arancio| giallo | giallo | verde | grigio | nero | rosa |marrone|arancio| giallo grigio
Colore . ) ) ) ) azzurro -
bianco | bianco | chiaro | chiaro | nero | nero | nero | nero | nero | nero | nero | nero |azzurro| nero | nero | bianco | verde verde
*Cavo comune
o)
%
~o
T
s o
o
o o
°x
o o
° &
I\O o
©, OOO
©, :O
o o
“% ;0
o vo
- O
\\y

Valvole con collegamento multipolare serie MEV




Esempi di assemblaggio
Collegamento multipolare con
elettrovalvole versioni MEVX 8 e MEVX 18

E

MEVX 8 CON CONNETTORE 25 POLI DOPPIO MEVX 8 CON CONNETTORE 25 POLI SINGOLO

serie

203

158.5

33.5 + (20 x N°POSTI)

61.5 315 + (20 x N°POSTI)

MEVX 18 CON CONNETTORE 25 POLI DOPPIO MEVX 18 CON CONNETTORE 25 POLI SINGOLO
I I
- Zo o o o3
} & & & &
nig (lI:JI RN 1§ = E = = = éi]
TTiTixe i :
® | ® @ e 6@ e -
g 3 o € e eD 6 . I Rk
| — Lot ediT ot e
1 T['@/ i “_@ @rr =i
5 i ; ( 5
BEEISTISTIET N J?T?T‘E
18 g E T I =]
(— L ' 85.5 40 + (20 x N°POSTI) |
9» 8] [o] (o] o] [l_]
{'1’ I
855 40 + (20 x N°POSTI)

Valvole con collegamento multipolare serie MEV




Esempi di assemblaggio
Collegamento multipolare con . M EV
elettrovalvole versioni MEVX 8 e MEVX 18 Seérie

Le elettrovalvole versione MEVX
permettono una connessione multipolare
con la possibilita di realizzare isole

di elettrovalvole precablate con un numero
di posizioni definibili dall’'utente all’atto

di assemblare i componenti.

La sostituzione delle elettrovalvole
puo avvenire in ogni momento
con estrema facilita.

| moduli di collegamento sono
a 2 o 4 posizioni funzionanti
con tensioni di 24 V AC o DC.

MEV/PM

MEV/C2
Connettore 25 poli doppio

per batterie di elettrovalvole
bistabili

MEV/M4S/AC o DC (24 V)

Base modulare a norma VDMA
24563 taglia 02

MEV18BM Le basi sono adatte al montaggio

su guide DIN 46277/3

Possibilita di assemblare fino a 4 moduli

da 4 posizioni per un totale di 16 elettrovalvole
e il modulo a 2 posizioni come elemento terminale
per batterie da 2, 6, 10, 14 posizioni

Connettore 25 poli
singolo per batterie
di elettrovalvole
monostabili

Valvole con collegamento multipolare serie MEV




Valvole compatte a spola
ad azionamento pneumatico

serie ed elettropneumatico G 1/8 - G1/4

DESCRIZIONE

Le valvole serie MEK, nelle funzioni pneumatiche 5/2 e 5/3, sono state
realizzate con dimensioni di ingombro contenute (pur garantendo una
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